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1 Definice pouzitych pojmu

Master
Zafizeni (v pfipadé sité ARION pouze jedno), které aktivné zasila dotazy/pokyny jednotlivym
periferiim v siti. V roli mastera je tedy nadfazeny systém.

Slave
Zarizeni, ktera do sité aktivné nezasilaji zadné dotazy ani pokyny. Na pfijaté dotazy / pokyny pouze
odpovidaji (v pfipadé, Ze jsou mu adresovany). V roli slave jsou ovladana/sledovana zafizeni.

Registr
32 bitova hodnota, pfenasena prostfednictvim sité ARION. Registry mohou byt typu LONG nebo
typu FLOAT.

Signal
Digitalni/analogovy vstup &i vystup.

Kanal
Definuje skupinu signald. V siti ARION je mozné prenaset rizné datové typy: analogové vstupy Al,
analogoveé vystupy AO, digitalni vstupy DI, digitalni vystupy DO a data specialniho typu.

Uzel

Definuje skupiny kanall rozsifujiciho modulu v siti ARION. Kazdy rozsifujici modul sit¢ ARION
muze byt definovan jednim nebo nékolika uzly. Podle toho se rozliSuji jednouzlové a vice uzlové
moduly.

ap0054 cz 01 4/20
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2 Komunikace v siti ARION

Regulatory AMREG mohou v siti ARION komunikovat pouze jako slave zafizeni. Data lze
s nadfazenym systémem komunikovat prostfednictvim registrd nebo prostfednictvim kanall Al, DI,
AO a DO konkrétniho zafizeni (uzlu) na siti ARION.

V této aplikaéni poznamce bude jako slave zafizeni v siti ARION pouzit regulator AMR-FCT10.
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3 Komunikace pomoci registri

3.1 SW parametrizace

3.1.1 Komunikacéni objekt

Pro komunikaci v siti ARION prostfednictvim registrd je nutné vilozit do projektu objekt
SerialBusN. V okné ,Vlastnosti“ tohoto objektu se nastavi polozky oznacené na Obr. 1.

Wastnosti o X
SerialBusN (SerizlBush

= EIRd

(Name) Serial BusN
[Arion Registry Court 4 ]
Comment

Description SLAVE stanice

Maodbus Guard Time 30000
Modbus Registry Court 114

[ProtocolMade Arion

[SeralFort COM1 ]

Obr. 1 — Okno ,Vlastnosti“ objektu SerialBusN

Arion Registry Count

Pocet registra, které bude regulator poskytovat do sité ARION (jeden registr mize obsahovat
i rizné skupiny bitl z vice proménnych typu Long). Do sité ARION Ize poskytnout az 9 registr(
(Cislovano 0 az 8).

ProtocolMode
Volba komunikacniho protokolu, kterym bude zafizeni komunikovat. Pro komunikaci protokolem
ARION, je nutné této polozce nastavit komunikaéni protokol ARION.

SerialPort
Vybér COM portu regulatoru pro komunikaci protokolem, ktery je zvolen v polozce ProtocolMode.

Ostatni polozky se netykaji protokolu ARION a neni tfeba je ménit.

Aby fungovala komunikace v siti ARION spravné&, musi mit kazda stanice v siti nastavenu stejnou
komunikacni rychlost a kazdy slave musi mit nastavenu jedineCnou adresu. Regulatoraim AMREG
Ize komunikacni rychlost a Cislo stanice v siti ARION nastavit DIP pfepinacem (pokud jej regulator
ma). Pokud regulator AMREG DIP pfepina¢ nema, Ize parametry nastavit nasledovné:

+ Pomoci SW AMRConfig (soucast instalace prostfedi DetStudio).
¢ Pomoci skriptu EsiDetu, napf. v procesu ProcessInit.
+ Prostfednictvim displeje (pouze u vybranych ovlada¢u typu AMREG).

Vice informaci o nastaveni komunikanich parametrd regulatord AMREG Ize nalézt v napovédé
EsiDet.

ap0054 cz 01 6/20
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3.1.2 Mapovani proménnych do komunikacénich registru

Do komunikacnich registril l1ze mapovat proménné typu Long nebo proménné typu Float.
Mapovani se definuje v oteviené zalozZce objektu SerialBusN. Zalozka se otevie dvojklikem mysi
nad objektem SerialBusN v okné ,Projekt®, viz Obr. 2.

SerialBusM
..... = Planovani

-I==r Regulace

Obr. 2 — Vybrany objekt SerialBusN

Obr. 3 — Oteviena zalozka objektu SerialBusN

Proménné se mapuji pfetazenim pozadovaného typu proménné pomoci mySi z okna ,Toolbox® do
oteviené zalozky objektu SerialBusN, viz Obr. 4. VSechny registry jsou vstupné vystupni.
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: Toolbox 2 X SerialBusN 4 b x
= L Jméno info Komenté?
;:f AID tFloat Analogowj vetup D -tegloini &dio
Al tFloat Analagovy vstup 1 -teplotni Sdlo
Dl tlong Bezpotencidlové kortakty
oo tlong Cislicové vystupy

Obr. 4 Mapovani proménnych do komunikacnich registra
Vyznam jednotlivych sloupct zaloZky SerialBusN je nasledujici:

Jméno
Jméno proménné, pod kterym bude vyuzivana v ramci projektu. Lze editovat napf. pomoci klavesy
2%

Info
Typ nadefinované proménné. Nelze editovat — pfedvyplnén po vioZeni typu z panelu ,Toolbox®.

Komentar
Poznamka k dané proménné. Lze editovat napf. pomoci klavesy ,F2“.

Nadefinovanym proménnym je nutné pfifadit Cislo registru, do kterého bude proménna mapovana.
Cislo registru se zada prostfednictvim poloZky RegisterArion v panelu ,Vlastnosti“ daného
registru viz Obr. 5.

Mastnosti a X
DO
2E)E) 7

(Name) DO

BitLength 32

BitOffset 0

Comment Cislicové vystupy

[ RegisterArion 1 ]

RegisterModbus 100

Obr. 5 — Okno ,Vlastnosti“ definovaného registru

Do registru Ize namapovat:

¢ Jednu proménnou typu Float.

¢ Jednu proménnou typu Long.

¢ Vice nezavislych skupin bitll (az 32) z rGznych proménnych typu LONG.

ap0054 cz 01 8/20
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PFi pozadavku na mapovani vice skupin bitd z rliznych proménnych do jednoho registru je nutné
u kazdé proménné nastavit poloZzce RegisterArion stejné €islo a pomoci poloZek BitLength
a BitOffset provést vlastni mapovani do jednotlivych bitd registru.

Viastnosti o x
Do ()
=EE 7 |
(Mame) DO
it Length 32
itOffset 0
Comment Cislicové vystupy
Description
[RegisterArion 1 ]
RegisterModbus 100
Typ long
Type tLong

Obr. 6 — Rozdéleni registru na vice nezavislych skupin

Tento postup usnadni praci v pfipadech, kdy je v uzivatelské aplikaci potfeba pracovat pouze
s nékterymi bity proménné, nezavisle na sobé& nebo je pozadavek na pfenos vice informaci
v jednom registru. Nize uvedeny obrazek ukazuje mapovani 4 rGznych promeénnych (kazda
vyuziva razny pocet bitl) do jednoho registru (&islo 4) typu Long.

Alarmy

Typ: L
il Trzfrc S - . -

BitOffset: 16

Stav technologie

] 7 ) 2 2 Y G 2 D 111 1313 1 2 ) R

BitOffset: 5

Rezim ventilatoru
[31]30]29]28]27]26[25]24]23[22[21]20[19]18]17[16]15[14[13[12]11]10] o [8 [ 7 [6 [ 5 [ 4 [ 3 ggeﬁggi’ 5
BitOffset: 2

Rezim mistnosti
31[30[29]28[27]26[25]24]23]22]21]20[19[18[17[16[15[14[13[12[ 11[10[ o [8 [7 [6 [ 5 [ 4 [ 3| 2 gﬁ;ggf 5
BitOffset: 0

RegisterArion ¢. 4 (typ Long)

Obr. 7 — Ukazka vyuziti polozek BitOffset a BitLenght

Mapovani riznych proménnych do jednoho registru (viz obrazek vySe) v panelu vlastnosti ukazuje
nasledujici obrazek. Kazdé proménné odpovida jeden panel vliastnosti.
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WVastnosti o x WViastnosti L
Rez_Mist () Rez_Vent
= (D@ 7 B0 #
(Name) Rez_Mist (Name) Rez Vent
BitLength 2 BitLength 3
BitOffset 0 BitOffset 2
Comment ReZim mistnosti Commert ReZim ventilatoru

[HegtsterAﬂon 4 ] | RegisterArion 4 ]
RegisterModbus 100 eqisterModbus 100

3 X WViastnosti a X
Alarmy
=@ #
(Name) Stv_Tech (Name) Alarmy
BitLength 1 BitLength 16
BitOffset 5 BitOffset 16
Comment Stav technologie Comment Alarmy
[ RegisterArion 4 ] [ RegisterArion 4 ]

RegisterModbus  TOO RegisterModbus 100

Obr. 8 — Panel vlastnosti mapovanych proménnych

K jednotlivym proménnym lze v procesech pfistupovat pfimo pomoci jména SerialBusN.xxx
nasledovné:

SerialBusN.Rez Mist = 2;
SerialBusN.Rez Vent = 4;

SerialBusN.Stav_Tech = 1;
SerialBusN.Alarmy = 0;

Obdobnym zpusobem Ize, pomoci jména proménnych, nacitat hodnotu zaslanou nadfazenym
systémem.
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3.2 Ukazkova aplikace pro AMREG - komunikace registry ARION

Soucasti této aplikacni poznamky je ukazkova aplikace pro regulator AMR-FCT10/01. Jedna se
o soubor slavel amr_pl cz_xx.dso. V aplikaci jsou vySe uvedenym postupem nadefinovany
proménné dle Obr. 9., které jsou navazany na komunikacni registry 0, 1, 2, 3 a 4.

SerialBusN d b it
Jméno Info Komentar
AlD tFloat Analogovy vstup 0 -teplotni Sidlo
Al tFoat Analogovy vstup 1 -teplotni Gidio
Alamy tLong Alammy
0l tLong Bezpotencidlove kontakty
Do tLong Ciglicové wstupy
Rez_Mist tLong Refim mistnosti
Rez_Vent tLong Redim vertilgtor
Stv_Tech tLong Stav technologie

Obr. 9 Nadefinované proménné

3.2.1 Vyznam/ pouziti mapovanych proménnych

Proménna DI (registr €. 0)
Do proménné DI jsou Vv periodickém procesu zapisovany stavy univerzalnich vstupq,
vyhodnocenych jako bezpotencialovy kontakt, dle nasledujiciho kédu.

// Stav univerzadlnich vstupt vyhodnocenych jako bezpotencidlovy kontakt
SerialBusN.DI.0 = I0.DIO;
SerialBusN.DI.1 I0.DI1;

Proménna DO (registr €. 1)
Jednotlivé bity proménné DO slouzi k nastaveni poZadovaného stavu reléovych a triakovych
vystupl regulatoru. Zapis kédu v periodickém procesu muze byt nasledovny.

// Z&pis na digité&lni vystupy
IO.RLO = SerialBusN.DO.O;
IO0.RL1 = SerialBusN.DO.1;
I0.RL2 SerialBusN.DO.2;
IO.TRIO = SerialBusN.DO.3;
IO.TRI1 = SerialBusN.DO.4;

Proménné AIO (registr €. 2), All (registr €. 3)
Do proménnych AIO a AIl je v periodickém procesu zapisovana méfena hodnota daného
univerzalniho vstupu, ke kterému je pfipojeno teplotni €idlo. Zapis kodu je nasleduijici.

// Analogové vstupy (pripojeny teplotni &idla)

SerialBusN.AIO = IO.AIO;
SerialBusN.AIl = IO.AIl;

Proménné Rez_Mist, Rez_Vent, Stv_Tech a Alarmy (registr €. 4)
Aplikatné nejsou nijak vyuzivany. Slouzi pouze jako ukazka mapovani vice proménnych do
jednoho registru.

11/20 ap0054 _cz 01
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3.3 Stav komunikace

Pro vyhodnoceni stavu komunikace Ize vyuzit nékolik vlastnosti objekiu SerialBusN, které Ize
vyhodnocovat v nékterém z periodickych procesu, typicky rozpad komunikace s nadfazenym
systémem.

Jedna se o nasledujici vlastnosti:

¢ Connect,
¢ TIncoming,
¢ Outgoing.

Vice informaci Ize nalézt v napovédé EsiDet u objektu SerialBusN.

3.4 Ukazkova aplikace pro ridici systém firmy AMIT jako master
— komunikace registry

Ukazkova aplikace (soubor masterl rs_p2 cz xx.dso) pro fidici systém, ktery po siti ARION
vyCita/zapisuje z/do komunikaénich registrl nadefinovanych ve slave zafizeni. Ukazkova
aplikace je vytvorena pro fidici systém AMINiADW2. Lze jej vS8ak zménit pro jakykoliv jiny Fidici
systém, osazeny sériovou komunikacéni linkou, pomoci menu DetStudia ,Nastroje/Zménit typ
stanice...”.

341 Definice sité ARION a uzlu (regulatoru) s komunikaénimi registry

Obecné Ize v fidicim systému definovat sit ARION:

¢ Pomoci tabulky (viz aplikaéni poznamka AP0025).

¢ Pomoci SW modulu ARION v procesu INIT (viz napovéda k ¢asti PseDet prostfedi DetStudio).
¢ Kombinaci vyse uvedenych moznosti.

Jelikoz v tabulce pro sit ARION neni k dispozici volné konfigurovatelny modul, ktery by umozioval
praci pouze se samostatnymi registry, je nutné sit ARION nadefinovat v procesu INIT.

// Definice komunikacdni sit& ARION
:1000 ARION 1, 38400, 3

Uvedeny kod definuje sit ARION na komunika&nim portu €. 1 (u vétSiny fidicich systém( se jedna
o rozhrani RS485), s komunika&ni rychlosti 38400 bps.

Pro komunikaci registri Ize na strané fidiciho systému vyuzit:

¢+ Komunikaci pomoci kanalu DI, ktery signalizuje zapis do registru ze strany regulatoru (viz
napoveéda k ¢asti PseDet prostiedi DetStudio).

+ Periodicka komunikace registru.

Komunikace registrd pomoci kanalu DI zajituje optimalni pfenos dat. Ridici systém se periodicky
dotazuje na stav kanalu DI (po lince RS485 se tedy pfenasi minimum dat), ktery je automaticky
vytvofen na strané regulatoru po vloZeni objektu SerialBusN (viz napovéda k ¢asti EsiDet
prostfedi DetStudio). Kanal DI svym bitem €. 1 informuje o zapisu do nékterého z registrl ze strany
regulatoru. Teprve poté, co fidici systém (periodickym &tenim kanalu DI) zjisti, Ze byl proveden
zapis do registru, provede nadteni pozadovanych registri. Zapis do registri regulatoru ze strany
fidiciho systému Ize provadét napf. udalostné (pfi zméné).

ap0054 cz 01 12/20
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Periodicka komunikace registri (bez vyuziti kanalu Dl), ktera je feSena v ramci této aplikacni
poznamky, je programatorsky privétivéjsi, nicméné daleko vice zatéZuje komunikacéni linku RS485.
Spociva v nadefinovani uzlu s ur€itym pfedem definovanym pocétem vstupné vystupnich registra
s pevné definovanou periodou komunikace. Definice uzlu se provadi taktéz v procesu INIT.

// Definice komunikad&nich registru na uzlu s adresou 1
ARI RgNode :1000, 1, 1000, 2000, 5, 5

Uvedeny kéd definuje uzel s adresou 1, ktery obsahuje 5 vstupné vystupnich registri. Registry
budou automaticky komunikovany s periodou 1000 ms.

Vice informaci o definici sité ARION a uzlu s komunika¢nimi registry Ize nalézt v napovédé PseDet
u modul( ARION a ARI_RgNode.

3.4.2 Cteni/zapis registru v Fidicim systému AMiT
Vyznam proménnych zaloZzenych v ukazkové aplikaci pro fidici systém firmy AMIT je uveden
v nasledujici tabulce.

Proménna Typ Komentar

Al MF Matice, do které se nacitaji analogové hodnoty univerzalnich vstup.

DI L Proménna, do které se nacitaji stavy bezpotencialovych kontaktu.

DO L Proménna, jejiZz hodnota se zapisuje na digitalni vystupy.

Stavy L Proménna4, do které se nacita registr, sloZzeny z vice hodnot.

Stavy Poz L Proménna, jejiz bity 0 az 5 se zapisuji do registru, slozeného z vice
hodnot.

Pro vycteni obsahu registri do lokalnich proménnych Ize pouzit SW modul Ari_RegIn. Pro zapis
obsahu proménnych do registri Ize pouzit SW modul Ari_RegOut. Oba moduly se vkladaji do
nékterého z periodickych procesu. Priklad kodu, ktery &te/zapisuje do registrl, mize vypadat
nasledovné.

// VyCteni stavu univerzdlnich vstupt jako bezpotencidlovy kontakt
ART RegIn 1, 0, 1, DI, NONE[0,0], 3

// VyCteni analogovych hodnot
ARI RegIn 1, 2, 2, AI[O0,0], NONE[O,0], 5

// Vy&teni registru s vice hodnotami
ARI RegIn 1, 4, 1, Stavy, NONE[O,0], 3

// Zapis stavu na digitdlni vystupy
ART RegOut 1, 1, 1, DO, NONE[0,0], 3

Vice informaci o ¢teni/zapisu z/do registrd Ize nalézt v napovédé PseDet u modulu ARI_RegIn
a ARI_RegOut.
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4 Komunikace pomoci kanalu Al, DI, AO a DO

4.1 SW parametrizace

41.1 Komunikacéni objekt

Pro komunikaci v siti ARION prostfednictvim vstupné vystupnich kanall je nutné vlozit do projektu
regulatoru AMREG objekt ArionSlave. V okné ,Vlastnosti“ objekiu ArionSlave se nastavi
polozka oznacena na Obr. 10.

Mastnosti 1 x
ArionSlave (LrionSlave
= EDE) |
(Name) ArionSlave
Comment
Description pApojeni HW na Aron.
[SeralPot  COM1 )

Obr. 10 Okno ,Vlastnosti“ objektu ArionSlave

SerialPort
Vybér COM portu regulatoru pro komunikaci protokolem ARION.

Aby fungovala komunikace v siti ARION spravné&, musi mit kazda stanice v siti nastavenu stejnou
komunikacni rychlost a kazdy slave musi mit nastavenu jedine€nou adresu. Regulatordim AMREG
Ize komunikacni rychlost a Cislo stanice v siti ARION nastavit DIP pfepinacem (pokud jej regulator
ma). Pokud regulator AMREG DIP pfepina¢ nema3, Ize parametry nastavit nasledovné:

+ Pomoci SW AMRConfig (sou¢ast instalace prostfedi DetStudio).
¢ Pomoci skriptu EsiDetu, napf. v procesu ProcessInit.
¢ Prostfednictvim displeje (pouze u vybranych ovladacl typu AMREG).

Vice informaci o nastaveni komunikaénich parametrt regulatord AMREG Ize nalézt v napovédé
EsiDet.

4.1.2 Definice komunika€nich kanalu

Objekt ArionSlave automaticky vytvofi virtualni kanaly Al, DI, AO a DO, ke kterym lze nasledné
z fidiciho systému pfistupovat napi. pomoci SW modull Ari_AnIn, Ari DigIn, Ari_AnOut,
Ari_DigOut. Timto zpisobem Ize jednoduse vytvofit z regulatoru AMREG napf. vstupné vystupni
rozSifujici modul, obdobny rozSifujicim modulim DM-xxx, ktery do sit¢ ARION poskytuje nejen
hodnoty a stavy vstupl ¢&i vystupl, ale také libovolné dal$i hodnoty, dulezité pro predani
potfebnych informaci.

Objekt ArionSlave automaticky vytvofi nasledujici pocet kanall, které jsou k dispozici jako jeho
vlastnosti.

* 24 x Al
¢ 24 x DI,
¢ 24 x AO,
¢ 24 xDO.
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Soucasné s vloZzenim objektu ArionSlave se u regulatort disponujicim alespori jednim COM
portem automaticky vytvofi v projektu objekt ArionIO (viz Obr. 11), ktery poskytuje hodnoty,
méfené na analogovych vstupech regulatoru tak, aby je bylo mozno €ist z fidiciho systému pfimo
pomoci SW moduld Ari AnIn (viz aplikaéni poznamka AP0025). Obdobné pracuje také
s hodnotami, které Fidici systém pozaduje zapsat, pomoci SW modull Ari_AnOut (viz aplikacni
poznamka AP0025), na analogové vystupy regulatoru AMREG.

Pro praci s digitalnimi vstupy/ vystupy se objekt ArionIO nevyuziva.
Projekt a x

=38 slave2_amr_p3_cz_01
AMR-FCT10
;“ Notes
- Procesy
#u] Processinit
#u] Process1
-7 Objekty
J_.h Ram
A EEprom
10

5
@ AronlO

-\ _Komunikace

& AionSlave

) Planovani
+-I.> Regulace

Obr. 11 Objekt ArionIO a ArionSlave Vv okné ,Projekt®

4.1.3 Priklad nacteni mérené teploty do kanalu Al

Nacteni méfené teploty z univerzalniho vstupu regulatoru AMREG napf. do kanalu AlO se provede
pomoci vlastnosti N11000VoltageX objektu ArionIO, ktera obsahuje pfepoétenou hodnotu do
takoveho rozsahu, aby ji bylo mozné zpracovat v fidicim systétmu modulem Ari AnIn
v kombinaci s modulem Ni1000U2T. Zapis kodu v periodickém procesu bude nasledovny.

ArionSlave.AIO0 = ArionIO.Nil000Voltage0;

41.4 Priklad nacteni hodnoty analogového vstupu do kanalu Al

Nacteni hodnoty analogového vstupu (napf. 0 V az 10 V) regulatoru AMREG do kanalu AlO se
provede pomoci vlastnosti RawAIx objekiu ArionIO, ktera obsahuje pfepoctenou hodnotu do
takového rozsahu, aby ji bylo mozné zpracovat v fidicim systému modulem Ari_AnIn. Zapis kodu
v periodickém procesu bude nasledovny.

ArionSlave.AIO0 = ArionIO.RawAIO;
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4.1.5 Priklad zapisu hodnoty na analogovy vystup z kanalu AO

Zapis hodnoty z kanalu AOO na analogovy vystup (napf. 0 V az 10 V) regulatoru AMREG se
provede pomoci vlastnosti RawAOx objektu ArionIO, do které se zapisuje hodnota v takovém
rozsahu, aby bylo mozné ji ovliviiovat z fidiciho systému modulem Ari AnOut. Zapis kodu
v periodickém procesu bude nasledovny.

ArionIO.RawAO0 = ArionSlave.AOO0;

4.1.6 Priklad naéteni stavu digitalniho vstupu do kanalu DI

Nacteni stavu z univerzalniho vstupu regulatoru AMREG, vyhodnoceného jako bezpotencialovy
kontakt, do kanalu DI se provede pomoci vlastnosti DIx objektu IO, ktery obsahuje hodnotu
odpovidajiciho vstupu. Zapis kodu v periodickém procesu bude nasledovny.

ArionSlave.DIO = IO.DIO;

4.1.7 Priklad zapisu hodnoty na digitalni vystup z kanalu DO

Zapis stavu z kanalu DO na digitalni vystup (napf. reléovy) regulatoru AMREG se provede napf.
pomoci vlastnosti RLx objektu 10, do kterého se zapisuje poZadovany stav digitalniho vystupu.
Zapis kodu v periodickém procesu bude nasledovny.

IO.RLO = ArionSlave.DOO;

Poznamka
Nazev vlastnosti objektu 10, urCenych pro zapis na digitalni vystupy regulatoru AMREG se lisi
v zavislosti na typu digitalnich vystupu, kterymi je regulator osazen (DOx, TRIx, apod.).

4.2  Ukazkova aplikace pro AMREG — komunikace vstupné
vystupnimi kanaly

Soucasti této aplikacni poznamky je ukazkova aplikace pro regulator AMR-FCT10. Jedna se
0 soubor slave2_amr_p3_cz_xx.dso. V ukazkové aplikaci je pro dany regulator feSeno:

+ Nacteni stavu univerzalnich vstupt vyhodnocenych jako bezpotencialovy kontakt do kanalu DI.
+ Nacteni méfenych teplot do kanalu Al.

¢ Zapis stavl kanalu DO na vystupy regulatoru.

Vy3&e uvedené Ize zapsat do periodického procesu nasledovné.

// Stav univerzadlnich vstupt vyhodnocenych jako bezpotencidlovy kontakt
ArionSlave.DIO I0.DIO0;
ArionSlave.DIl I0.DI1;

// Hodnoty métrenych teplot
ArionSlave.AIO ArionIO.Ni1000VoltageO;
ArionSlave.AIl ArionIO.Ni1000Voltagel;

// Zapis na relé

IO.RLO = ArionSlave.DOO;
JO.RL1 = ArionSlave.DO1l;
IO.RL2 = ArionSlave.DO2;

// Z&pis na triakové vystupy
IO.TRIO = ArionSlave.DO3;
IO.TRI1 = ArionSlave.DO0O4;
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4.3 Stav komunikace

Pro vyhodnoceni stavu komunikace Ize vyuzit vlastnost Connected objektu ArionSlave, kterou
Ize vyhodnocovat v nékterém z periodickych procesu, typicky rozpad komunikace s nadfazenym
systémem.

Vice informaci Ize nalézt v napovédé EsiDet u objektu ArionSlave.

4.4  Ukazkova aplikace pro ridici systém firmy AMIT jako master
— komunikace vstupné vystupnimi kanaly

Ukazkova aplikace (soubor master2_amr_p4_cz_xx.dso) pro fidici systém, ktery po siti ARION
vycita/ zapisuje z/do kanall nadefinovanych ve slave zafizeni. Ukazkova aplikace je vytvorena
pro fidici systém AMINi4DW2. Lze jej v8ak zménit pro jakykoliv jiny Fidici systém, osazeny
sériovou komunikacni linkou, pomoci menu DetStudia ,Nastroje/Zménit typ stanice...“.

4.4.1 Definice sité ARION a uzlu s kanaly Al, DI, AO, DO

Obecné Ize v fidicim systému definovat sit ARION:
¢ Pomoci tabulky (viz aplikaéni poznamka AP0025).
¢ Pomoci SW modulu ARION v procesu INIT (viz ndpovéda k ¢asti PseDet prostfedi DetStudio).

+ Kombinaci vySe uvedenych moznosti.

Jelikoz v tabulce pro sit ARION neni k dispozici volné konfigurovatelny modul, ktery by umozrioval
nejen nastaveni poctu vstupl a vystupl, ale také zpusob zpracovani vstupnich analogovych
hodnot (bipolarni/unipolarni), je nutné sit ARION nadefinovat v procesu INIT.

// Definice komunikac¢ni sité ARION
:1000 ARION 1, 38400, 3

Uvedeny kod definuje sit ARION na komunika&nim portu €. 1 (u vétSiny Fidicich systému se jedna
o rozhrani RS485), s komunika&ni rychlosti 38400 bps.

Definice uzlu se provadi taktéz v procesu INIT. Pro kazdy kanal (Al, AO, DI, DO), ktery ma fidici
systém zpracovavat je nutné pouzit jeden modul, ktery bude mit nastavenou stejnou adresu uzlu.

// Definice kandlu AI

ARI AINode :1000, 1, 1000, 2500, 2, 0x000C
// Definice kanalu DI

ARI DINode :1000, 1, 500, 2000, 2

// Definice kanalu DO

ARI DONode :1000, 1, 500, 2000, 5

Uvedeny kéd definuje uzel s adresou 1, ktery obsahuje:

¢ 2 analogové vstupy,
¢ 2 digitalni vstupy,
+ 5 digitélnich vystupd.

Analogové vstupy budou automaticky Cteny s periodou 1000 ms, digitalni vstupy a vystupy se
budou automaticky komunikovat s periodou 500 ms.

Vice informaci o definici sité¢ ARION a uzlu s komunikacnimi registry Ize nalézt v napovédé PseDet
u modull ARION a ARI_xxNode.
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4.4.2 Cteni/zapis kanalu Fidicim systém AMIT
Vyznam proménnych zaloZzenych v ukazkové aplikaci pro Fidici systém firmy AMIT je uveden
v nasledujici tabulce.

Proménna Typ Komentar

Al MF Matice, do které se nacitaji analogové hodnoty kanalu Al.
DI L Proménna, do které se nacitaji jednotlivé stavy kanalu DI.
DO L Proménna, jejiz hodnota se zapisuje na kanal DO.

Pro vycteni obsahu kanall Al a DI do lokalnich proménnych Ize pouzit napf. SW moduly
Ari AnIn aAri_DigIn. Pro zapis obsahu lokalnich proménnych do kanald AO a DO Ize pouzit
napf. SW moduly Ari_ AnOut a Ari_DigOut. Moduly se vkladaji do nékterého z periodickych
procesu. Priklad kédu, ktery &te / zapisuje do kanall, mGze vypadat nasledovné.

// Cteni kandlu DI - stavy bezpotencidlovych kontaktt
ARI DigIn 1, 0, DI, 0x00000000

// Cteni kandlu AI - mé&Ffené teploty v rozsahu 0 V az 5 V

// Hodnoty ukladadny do bunék 0. sloupce matice AI

ARI AnIn 1, O, 2, AI[O0,0], NONE[O,0], 5.000, 0.000, 5.000, 0.000, 5.000
// PrepocCet zmé¥eného napéti na teplotu

// Prepoctené hodnoty ukladany do bunék 1. sloupce matice AT

NiloooOu2T AI[O,0], AI[O,1], 6180, 15.000, 3920.000

NilOOOU2T AI[1,0], AI[1,1], 6180, 15.000, 3920.000

// Z&pis na kandl DO
ARI DigOut 1, 0, 5, DO, 0x00000000

Vice informaci o &teni/zapisu vstupné vystupnich kanall Ize nalézt v napovédé PseDet u modul(
ARI AnIn, ARI DigIn, ARI_AnOut, ARI DigOut aV aplikaCni poznamce AP0025.
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5 Technicka podpora

Veskeré informace ohledné komunikace AMREG s fidicimi systémy AMiT, Vam poskytne oddéleni
technické podpory firmy AMIT. Technickou podporu muzete kontaktovat nejlépe prostfednictvim
emailu na adrese support@amit.cz.
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6 Upozornéni

AMIT, spol. s r.0. poskytuje informace v tomto dokumentu, tak jak jsou, nepfejima zadné zaruky,
pokud se tyCe obsahu tohoto dokumentu a vyhrazuje si pravo ménit obsah dokumentu bez
zavazku tyto zmény oznamit jakékoli osobé &i organizaci.

Tento dokument muze byt kopirovan a rozSifovan za nasledujicich podminek:
1. Cely text musi byt kopirovan bez uprav a se zahrnutim vSech stranek.

2. VSechny kopie musi obsahovat oznadeni autorského prava spolecnosti AMIT, spol. s r.o.
a veSkera dalSi upozornéni v dokumentu uvedena.

3. Tento dokument nesmi byt distribuovan za ucelem dosazeni zisku.

V publikaci pouzité nazvy produktd, firem apod. mohou byt ochrannymi znamkami nebo
registrovanymi ochrannymi znamkami pfislusnych vlastnika.
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