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1 Definice pouzitych pojmii

Poseidon®
Bezdratova sit pracujici na frekvenci 868 MHz, kterou vyvinula spole¢nost ENIKA.CZ.

Systém Poseidon
Souhrn periferii komunikujicich v bezdratové siti Poseidon.

Vysilaé
Periferie systému Poseidon vysilajici zpravu (napf. stisk tlacitka nebo vyslana hodnota snimace
fyzikalni veliCiny, napf. teploty).

Prijimac
Periferie systému Poseidon zpracovavajici pfijatou zpravu od vysilace.

ID
Jedinecné identifikacni Cislo kazdé periferie systému Poseidon.

EsiDet
Editor navrhového prostfedi DetStudio slouzici pro tvorbu aplikaci.
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2 Zakladni vlastnosti a pravidla pouziti systému
Poseidon

Bezdratovy systém Poseidon nabizi nékteré nové moznosti v oblasti méfeni a regulace, na druhou
stranu je nutné zohlednit ur€itda omezeni a vlastnosti, které se v klasické ,dratové“ automatizaci
nevyskytu;ji.

2.1  Vyuziti radiového kmito¢tu 868 MHz

Systém Poseidon pracuje ve verejném kmitoétovém pasmu 868 MHz, pro jehoz vyuzivani
jsou stanovena pfesna pravidla. Pravidla jsou definovana ve VSeobecném opravnéni ¢&.
VO-R/10/05.2014-3 k vyuzivani radiovych kmito¢td a k provozovani zafizeni kratkého dosahu,
které vydava Cesky telekomunikaéni Gfad. Z technickych parametrii napt. vyplyva, Ze stanice na
kmitoCtu 868 MHz s maximalnim vyzafenym vykonem 25 mW e.r.p. (efektivni vyzafeny vykon),
mohou vyuzivat pasmo s kliC¢ovacim pomérem < 1,0 %. Klic¢ovaci pomér je podil ¢asu, kdy zafizeni
vysila, v ramci jakékoliv jedné hodiny. Laicky feCeno, nelze kmitoCet obsadit vysilacim signalem
neomezené dlouho. Z tohoto divodu vSechny periferie systému Poseidon véetné stanic AMIT
zajistuji spInéni limitu kliCovaciho poméru automaticky a nedovoli uzivateli amysiné & neumysiné
pasmo nadmiru obsadit.

2.2 Odezvy bezdratového systému

Jak vyplyva z pfedchoziho odstavce, nelze na radiové pasmo nahliZzet podobné jako na ,dratové*
propojeni s neomezenym datovym tokem. VysilaCe systému Poseidon vysilaji zpravu ve velmi
kratkém Casovém intervalu kolem 5 ms ihned pfi vzniku udalosti (stisk tlaCitka, odeslani mérené
hodnoty napf. teploty apod.). Jinou situaci je opakovany pozadavek na vyc¢itani stavl nékterych
periferii (poloha Zaluzii, hodnota stmivac() nadfazenym systémem pomoci stanic AMIT. Aby se
zamezilo pfetizeni kmitoCtového pasma, je ve stanicich AMIT nastavena definovana prodleva
opakovaného ¢teni stavu. Podobna situace s Casovou prodlevou je i u zapisu hodnot do
bezdratovych periferii (DALI pfedfadniky, stmivace, ovladani Zaluzii, spinaci relé apod.). Aby se
zabranilo opakovanému zasilani téZze hodnoty, zasila stanice AMIT hodnoty az pfi jejich zméné
(zapni/vypni nebo zména hodnoty o vice nez 1). Zplisob komunikace a ¢asové posloupnosti
komunikace popisuje detailné&ji tento dokument v dalSich kapitolach.

2.3  Vyuzivani ovladacich funkci systému Poseidon

Systém Poseidon je navrzen tak, aby zakladni ovladaci a regulacni funkce feSil uz na urovni
samotnych periferii systému bez nutnosti nadfazeného systému. Napfiklad, ovladani svétel mize
probihat napfimo mezi vysilaci (nasténna tlacitka, kli¢enky) a pfijimaci (spinaCe svétel, stmivace).
Reakce na stisk tlaCitka je prakticky okamzita (v fadu desitek milisekund). Nadfazeny systém ma
pfesto moznost zjistit aktualni stav osvétleni (svétlo sviti/ nesviti, aktualni intenzita) a navic mize
pfijimaCe ovladat z pozice nadfazené funkce (centralni vypnuti/zapnuti). Proto doporucujeme
VZDY vyuzivat vSech preddefinovanych vysSich funkci periferii systému Poseidon (které Ize
konfigurovat pomoci programu Poseidon Asistent) a propojeni s nadfazenym systémem vyuzivat
pro globalni ovladani a pro monitoring stavu a hodnot bezdratovych periferii.

Systém Poseidon na urovni vysilacl a pfijimacu fesi napfiklad tyto ulohy:

Ovladani svétel (zapnuti, vypnuti, stmivani, scény apod.).

Casové funkce pfi spinani/vypinani svétel a vystupnich relé obecné.

Ovladani rolet a Zaluzii v€etné pfesného nataceni lamel.

Regulace intenzity osvétleni na zakladé méfeni hladiny venkovniho osvétleni.

Akce na zakladé detekce pohybu od snimacl pohybu.

Pouziti prioritnich alarmovych signal( pro okamzitou reakci periferii (napf. ochrana zaluzii pred
silnym vétrem).

*® 6 6 0 o o
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2.4  Jedinec¢né ID pristrojua

Kazda periferie systému Poseidon ma své jedineéné identifikaéni ¢islo (ID), které je ji pfifazeno
z vyroby a je uzivatelsky neménné. Jiz vytvofené vazby mezi periferiemi jsou vazany na konkrétni
ID, a proto je pfi vymeéné periferie nutné ménit i tyto vazby. Jedine¢né ID zvySuje bezpecénost
provozu bezdratové sité a identifikovatelnost vSech periferii.

ID kazdé periferie sité Poseidon je uvedeno na samolepce dodavané s periferii. U stanic firmy
AMIT je samolepka nalepena u konektoru s rozhranim Poseidon. ID Ize nadist také pomoci SW
Poseidon Asistent (viz kapitola 4.3.1 ,SW Poseidon Asistent").

2.5 Zabezpeceni a spolehlivost

PFi vysilani v daném frekvencnim pasmu jsou data volné pfistupna v celém vysilacim dosahu.
Proto systém Poseidon ve svém protokolu pouziva nékolik technik kodovani a zabezpeceni
pfenosu dat, aby se zvySila spolehlivost pfenosu a pfedevsim, aby se zabranilo neopravnénému
zasahu do ovladani periferii. V parametrizaénim programu Poseidon Asistent jsou navic k dispozici
postupy a funkce, které umoznuiji ,zneviditelnéni“ danych periferii v projektu a zaheslovani projektu
proti neopravnénému pouziti. Doporucujeme této oblasti vénovat zvySenou pozornost.

2.6 Dosah

Kazda periferie systému Poseidon je navrzena tak, aby zajistila spolehlivy pfenos dat do
vzdalenosti 150 m ve volném prostoru. V pfipadé pouziti systémového pfislusenstvi k periferiim
Ize zaru€it dosah az na 3 km. Realny dosah je v praxi podstatné mensi a zalezi na poctu prfekazek
a materialu, pfes ktery se signal Sifi a na velikosti pfipadného lokalniho ruseni od jinych zdroja.
S vyhodou Ize vyuzit funkci opakovaée signalu u kazdého pfijimace, ktery je napajeny ze sité.
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3 Stanice AMIT v siti Poseidon

Stanice AMIT se v siti Poseidon mize soucasné chovat jako vysila¢ i pfijimac, tzn., ze mlze
vysilat povely, dotazovat se na stav vystupl periferii nebo pfijimat ze sité informace napf.
v podobé analogové hodnoty (teplota, vihkost).

Stanice AMIT mUize:
+ zprostfedkovavat vyménu informaci mezi nadfazenym Fidicim systémem a siti Poseidon,
+ byt nadfazenym systémem pro sit Poseidon.

3.1 Zpusob komunikace

Emulace stisku tlacitka

Pomoci emulace stisku tlaitka dokaze stanice AMIT vyslat povel stejné jako fyzicky vysilac
(tla€itko kli€enky apod.). Stanice AMIT se tedy chova pfimo jako periferie z produkce firmy ENIKA.
Prostfednictvim SW Poseidon Asistent (viz kapitola 4.3.1 “SW Poseidon Asistent®) Ize v periferiich
nastavit zpUisob reakce vybrané periferie na emulovany stisk tlaCitka ve stanici AMIT.

Povelovani prijimacui

Periferiim, které umozniuji pfijimat povely ze stanic AMIT, Ize ménit stav jejich vystupl. Rozdil
tohoto povelovani od emulace stisku tlaCitka je takovy, Ze Ize ovladané periferie povelovat pouze
v ,zakladnim rezimu“. V zakladnim rezimu periferie vykonava funkci pfeddefinovanou vyrobcem,
napf. periferie s reléovym vystupem by vykonavala funkci Vyp/Zap. Pfi povelovani nelze v SW
Poseidon Asistent nastavovat zpUsob reakce vybrané periferie na povel ze strany stanice AMIT.

Dotazovani prijimacu
Periferie, které umoznuji pfijimat povely, umoZiuji na dotaz nebo automaticky odeslat aktualni stav
(pfipadné hodnotu) vystupl. Tato funkénost je opét dana firmware konkrétni periferie.

Zpracovani prijatych zprav

V pribé&hu komunikace se zpracovavaiji pfijaté zpravy od vysilaca. Pfijaté zpravy mohou obsahovat

nasledUJ|C| typy hodnot:
analogova hodnota (napf. teplota, vihkost apod.),

¢ procentualni hodnota v rozsahu 0 % az 100 %,

¢ Dbinarni hodnota (napf. stav obsazeno = True u pohybového €idla nebo stav vystupu = True
urelé),

+ stav tlaCitka na fyzickém vysilaéi (napf. stav stisknuto = True).

3.2 Casové posloupnosti komunikace, priorita

V nasledujicim textu bude popsano, jaké jsou dany Casove posloupnosti a priority komunikace
povelovacich a dotazovacich zprav z pohledu stanice AMIT. Casové posloupnosti jsou voleny na
zakladé doporuceni tvarce komunikace Poseidon, firmy ENIKA.CZ.

Povelovani

Povelovani ma nejvyssi prioritu, mize se jednat o emulaci stisku tlacitka nebo odeslani povelu
napf. pro ovladani relé Vyp/Zap. Tento typ pozadavku se prakticky okamZité vykonava. Vznikne-li
vice pozadavkd, zafadi se do fronty a postupné se vykonavaji.

Mezi vykonanim dvou a vice povelovacich pozadavkul je ¢asova prodleva 100 ms. Nepfijde-li po
odeslani konkrétniho povelu odpovéd od povelované periferie, vyhodnocuje se Timeout, a5s se
nevysila zadny povel (Ceka se na ,vycCisténi“ éteru). Potom se muize vysilat dal$i povel.

7131 ap0051_ap cz_ 003
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Pozor!

Povelovaci mechanismus automaticky hlida, zda se zménila hodnota, ktera se ma odeslat. Jestlize
nedoSlo ke zméné o hodnotu 1 viiéi hodnoté predchozi, povel se nevysle. Tim je zabezpeceno
opakované vyslani téZe hodnoty do éteru.

Dotazovani

Jsou-li vykonany v8echny povelovaci pozadavky, probiha dotazovani jednotlivych periferii na stav
nebo hodnotu vystupd. Dotazovani ma nizsi prioritu. ,Seznam* dotazovanych periferii se vytvari
automaticky, a to v takovém poradi, v jakém jsou vkladany jednotlivé objekty do projektu pro
stanici AMIT, viz kapitola 4.2 ,Definice periferii®.

Dotazovaci pozadavky se vysilaji postupné pro jednotlivé periferie, tak jak jsou vlozeny v seznamu
dotazovanych periferii. Bude-li vykonan dotaz pro posledni periferii, zalina se opét dotazovat od
prvni periferie v seznamu.

Mezi jednotlivymi dotazy je Casova prodleva 1s. Nepfijde-li po odeslani konkrétniho dotazu
odpovéd od periferie, vyhodnocuje se opét Timeout a 5 s se Ceka na ,vycCisténi“ éteru. Potom se
muze vysilat nasledujici dotaz.

Poznamka:

V dobé vydani této aplikacni poznamky je protokolem Poseidon dano, Ze Ize uskutecnit jeden
dotaz pro jeden vystup konkrétni periferie, tzn., pokud se napr. dotazuje na periferii, kterd ma 8
reléovych vystupu, bude doba dotazovani na tuto periferii trvat 8 s.

Zpravy od vysilaca

Podobné jako vznika seznam dotazovanych periferii, vznika automaticky pfi vytvareni projektu pro
stanici AMIT také seznam periferii, od kterych se olekava zprava obsahujici napf. analogovou
hodnotu. Jsou to zpravy, které jsou generovany stiskem tlacitek nebo snimacem teploty Ci vihkosti
nebo vysilatem stavu kontaktl apod. Zpravy jsou po zaznamenani pfipraveny k okamzitému
pouziti, napf. v podobé& hodnoty mérené teploty.
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4  Tvorba aplikace pro komunikaci v siti Poseidon

Pro uspésnou komunikaci stanice AMIT v siti Poseidon, musi byt vytvofena aplikace v editoru
EsiDet vyvojového prostfedi DetStudio. Obecné lIze doporucit, aby zasilani pozadavku mezi
periferiemi nebylo realizovano prostfednictvim stanice AMiT (pozadavek je zaslan do stanice AMIT
a nasledné je stanici pfeposlan dale). Dochazi tim ke zbyte€nym prodlevam pfi zpracovani. Daleko
vyhodnéjSim feSenim je realizace vazeb napfimo mezi periferiemi s tim, ze stanice AMIT pouze
dostava informace o nastavené a méfené hodnoté a pfipadné ovliviiuje stav ovladanych periferii.

VesSkeré ukazky, které jsou uvedeny v této kapitole, jsou také soucasti pfilohy
ap0051_ap_cz_xxx.zip.

Uspé&sné vytvoreni komunikace v siti Poseidon Ize rozdélit do né&kolika kroku:
+ definice komunikace Poseidon v projektu,

+ definice (emulace) periferii, se kterymi se ma komunikovat,

+ vytvofeni vazby mezi stanici AMIT a periferiemi.

Tvorba projektu je shodna pro celé portfolio produkce firmy AMIT, které obsahuje komunikaéni
rozhrani Poseidon. V ramci aplikaéni poznamky bude komunikace naprogramovana pro graficky
operatorsky panel AMR-OP87/Pxx s komunikacnim modulem bezdratového systému Poseidon
868 MHz AW-P868A.

4.1  Definice komunikace Poseidon v projektu

Pro definici komunikace Poseidon je nutné vlozit do projektu objekt Poseidon. Jedna se o hlavni
komunikacni objekt sité Poseidon. Do projektu Ize vloZit z okna se seznamem komunikaénich
objektd. Okno se seznamem lze otevfit vyvolanim kontextového menu nad slozkou ,Komunikace*
a vybérem polozky ,Pfidat objekt®.

Projekt B x

_..@ poseidon_p1_cz_02
+ AMR-OPET/F
5} Poznamhy
=N - Global

..... — Provozni denik

..... — 10 korfigurace

...... =V Pridat objekt

i 1 Procesy
----- —— Podprogramy
----- — Funkeni bloky
#- |2 Objekcty
+_,l Obrazoviky

Obr. 1 — Pfidani objektu do projektu

Po kliknuti na polozku ,Pfidat objekt* dojde k otevieni okna ,Seznam objektl v knihovnach®, kde
Ize (mimo jiné) vybrat objekt Poseidon.
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o2 Vybér S
WioZit novy
J = Seznam objektd a bloka v knihovnach
. Wybrand poloZka bude pfidéna do tabulky
Nazev | Popis i
] P&R_Dimm Stmivac pro bezdratovou sit' Poseidon.
[ PER_Relay Rele pro bezdratovou sit’ Poseidon.
[ PER_Rall Ovladani rolet a Faluzii pro bezdrétovou sit’ Poseidon.
[l PER_Rall4 Owlddani ralet a Faluzii pro bezdrdtovou sit’ Poseidon AZ 4 kandly.
[l PET 4 VysilaZ Ehyftlad itka Poseidon.
[l PET_4x8 Vicekandlowy vysilad Poseidon.
[ P8T_Contact VysilaZ stavu dvou kontakt’ Poseidan.
[ PBT_CS Zpracovava zpravu typu C5,C5_CODE, sit’ Poseidon.
[ PBT_Percent VysilaZ procentudini veliSiny Poseidan.
[l P8T_Sensor VysilaZ fyzikalni velifiny Poseidon.
[l PET_Test Objekt pfijima zkuebni povely z objekiu PEE_KED jiné jednotky AMR-CP2¢. 3
( [ Poseidon MASTER sité Poseidan. ] =
ok [som |

Obr. 2 — Vybér objektu Poseidon

Jakmile bude vybér objektu potvrzen (kliknutim na tlacitko ,OK" nebo dvojklikem na objekt),
zobrazi se v okné ,Projekt* ve slozce ,Komunikace®.

Projekt 1 X

EI--W poseidon_p1_cz_[02
-  AMR-OPEV/P
;'5 Poznambgy
t|-I— Global

il

----- 7 Provozni denik
----- 7 10 konfigurace

= TR
=

@I Procesy
----- 7 Podprogramy
----- 7 Funkéni bloky
-2 Objekty

[ IR P

(]
{lu)

Obr. 3 — Objekt Poseidon ve slozce ,Komunikace®

Kliknutim levym tlaCitkem mySi na objekt Poseidon se v okné ,Vlastnosti“ zobrazi nastaveni
komunikac¢niho objektu. Nastaveni Ize ponechat ve vychozim stavu (vlastnost AssistentEnable
nastavena na True), aby bylo mozné pouzivat panel pro spojeni se SW ,Poseidon Asistent®. SW je
z produkce firmy ENIKA a slouzi pro spravu bezdratové sité Poseidon (viz kapitola 4.3.1
~SW Poseidon Asistent®).
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4.2  Definice periferii

Periferie Ize v projektu nadefinovat stejné jako vlastni komunikaci v siti Poseidon — z okna se
seznamem komunikacnich objektu. Pro komunikaci v siti Poseidon Ize vyuzit jakykoliv objekt typu
P8x_xxx ze sekce ,Poseidon Wireless System®.

ol Wibér LE-J
WloZit novy
Seznam objekt a bloki v knihovnach
. Vybrana polozka bude pfiddna do tabulky

i | Nazev Popis g

ModbusSlave TCP SLAVE stanice protokolu Modbus TCP.
[ = Poseidon Wircless System J
PBE_KBD Emulace étyitlacitka PBT_4 Poseidonu.
PBE_Percent Emulace vysilade zprav typu PO_Code Poseidonu
P8R _Dimm Stmivaé& pro bezdrdtovou sit’ Poseidon.
PE8R_Relay Rele pro bezdrétovou sit’ Poseidon.
P8R_Roll Ovladani rolet a #aluzii pro bezdratovou sit’ Poseidon.
PBR_Roll4 Cwladani rolet a Zaluzii pro bezdrétovou sit' Poseidon AF 4 kandly.
PET 4 Vysilad Etyrtladitka Poseidon.
PBT_4x8 Vicekanalovy vysilaé Poseidon.
P8T_Contact Wyzilaé stavu dvou kontalktd Poseidon.
PBT_CS Zpracovava zpravu typu CS.CS_CODE, sit' Poseidon.
P8T_Percent Vysilaé procentudlni veliiny Poseidon.
PBT_Sensor Wysilac fyzikalni velidiny Poseidon. =
PET_Test Chbjekt pfjimé zkuSebni povely z objektu PEE_KED jiné jednotky AMR-CP2x.
Poseidon MASTER sité Poseidon. i
MNapovéda [ OK ] | Stomo

Obr. 4 — Sekce ,Poseidon Wireless System*

Seznam vSech dostupnych objektl, v€etné periferii bezdratové sité Poseidon, pro které jsou
objekty urCeny Ize nalézt v napovédeé k Casti EsiDet vyvojového prostfedi DetStudio.

V ramci ukazkové aplikace bude probihat komunikace s periferiemi:
¢ P8R 2 N/K — dvoukanalovy pfijimac,

¢ P8R R | —roletovy vestavny pfijimac,

¢ P8 R DALI N — vestavny pfijima¢ s DALI vystupem,

¢ P8 T Temp/RH — vysila¢ teploty a vlhkosti,

¢ P8 T 4 — nasténny Ctyrkanalovy vysilac.

Na zakladé informaci, uvedenych v napovédé k Casti EsiDet vyvojového prostfedi DetStudio, je
nutné do projektu vlozit objekty:

¢ P8R_Relay pro ovladani dvoukanalového pfijimace,

¢ P8R_Roll pro ovladani roletoveho pfijimace,

¢ P8R _Dimm pro vestavny pfijimac s DALI vystupem,

¢ P8T_Senzor pro vysilaC teploty a vihkosti (pro kazdou hodnotu jeden objekt),

¢ P8T_4 pro nasténny Ctyrkanalovy vysilac.

Roletovy pfijimac¢ se bude ovladat také pomoci tlaCitek emulovanych panelem. Pro emulaci tlaCitek
je nutné vlozit také objekt PBE_KBD.
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Projekt 1 X

_..w poseidon_p1_cz_02
. AMROPE7/P
:\3 Poznamlcy
+_J| Global

..... 7 Provozni denike

..... 10 konfigurace

== Komunikace

(-0} PSR_Relayl

..... 8 PaR_Roll1

..... @ P8T_Sensorl

..... t:é:} PET_Sensor2

..... i3 PaT 41

..... i PaE_KBD1

..... {8 P2R_Dimm1

..... 7 Vzdalené stanice

+-I=r Procesy

..... — Podprogramy

..... = Funkéni bloky

-t Objekty

+_,l Cbrazovicy

Obr. 5 — Definice periferii sité Poseidon

Kliknutim pravym tlacitkem mysSi na jednotlivé objekty Ize v panelu ,Vlastnosti“ provést nastaveni
komunikace.

Objektim P8R_Relay a P8R_Dimm je nutné nastavit poCet kanalu (v zavislosti na zptsobu parovani
— viz kapitola 4.3 ,Vytvofeni vazby mezi stanici AMiT a periferiemi®), ktery je fyzicky na periferiich
P8 R 2 N/K a P8 R DALI N. Pocet kanall je dan vlastnosti ChannelCount. Pokud bude vlastnost
obsahovat jiny poCet kanall, nebude komunikace funkéni.

Poznamka

Objektim P8R _xxx Ize mimo jiné nastavit vlastnost FailureThreshold, pomoci ktereé Ize nastavit
pocet nedoru¢enych zprav pred hlasenim chyby komunikace s periferii.

Objektiim P8T xxx (které aktivné zasilaji data bez zasahu uZivatele) Ize mimo jiné nastavit
vlastnost TimeOut, ktera udava maximalni dobu ¢ekani na zpravu od periferie.

Obé vyse zminéné vlastnosti Ize ponechat ve vychozim stavu.

Po vloZeni objektu, I1ze pracovat s jejich vlastnostmi jak na obrazovkach, tak v procesech.

4.2.1 Vlastnosti objektu na obrazovkach

Pokud je poZadavek, aby panel data nezpracovaval na regulaéni urovni, ale provadél pouze
zobrazeni obdrZzenych data na obrazovkach, pfipadné zasilal povely (napf. jako reakci na stisk
tla€itka). Neni tfeba nic programovat na urovni procesl. Pouze se vyuzije moznosti programovani
a parametrizace obrazovek.

Zobrazeni analogovych hodnot

Pfi poZadavku na zobrazeni obdrZzené analogové hodnoty od vysilae Ize vyuzit prvek
NumericView. Typickym pfikladem muze byt pozadavek na zobrazeni teploty, vihkosti, ¢i aktualni
polohy rolet nebo Zaluzii.

Po vloZeni prvku NumericView na obrazovku Ize jednoduSe za jeho vlastnost variable dosadit
pozadovanou vlastnost (napf. vlastnost Value objektu P8T_Sensorl pro zobrazeni teploty nebo
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vlastnost ActualPosition objektu P8R _Roll pro zobrazeni aktualni polohy Zzaluzii Ci rolet).
Ostatni parametry prvku NumericView Ize nastavit dle pozadavku programatora na vzhled.

Wastnosti 2 X
NumericView (MumercView -
=EE s |
> (Advanced) Reozsirene vlastnosti
(Name NumericView 1
AlamMax 24
amnMeaBackColor | [ 172
AamMaxForeColor [l 5 ]
Alzm Min 16
AlamMinFackColor [ ] 172
AlamMinForeColor [ 145 ]
BackColor L1172
Border False
CustomFormat
Fort AF Al 26 Regular
ForeColar o
Format Hit #
> Location 242 30
> Size 141: 50
Smart Float Format  False
it MiddleRight
Unit < )
Value
( Variable Poseidon.P8T_Sensor1.Val |

Obr. 6 — Nastaveni prvku NumericView

Nastaveni analogovych hodnot

Pfi pozadavku na nastaveni poZadované analogové hodnoty lze vyuzit prvek NumericEdit.

Typickym pfikladem muaze byt pozadavek na nastaveni urovné osvétleni i aktualni polohy rolet
nebo zaluzii.

Po vlozeni prvku NumericEdit na obrazovku Ize jednoduSe za jeho vlastnost Vvariable dosadit
pozadovanou vlastnost (napf. vlastnost OoutO objektu P8R Dimml pro nastaveni pozadované
intenzity osvétleni prostfednictvim DALI). Ostatni parametry prvku NumericEdit Ize nastavit dle
pozadavkl programatora na vzhled.
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Wastnosti a x
MNumericEdit] ([umericEdit -
e EIF
> (Advanced) Roz3irené vlastnosti
(Mame) NumericEdit 1
Activationkey {none)
Afterkdit None
BackColor ] 172
Border True
( Fort AF Al 76 Regular )
ForeCaolar 0
Format HitH
> _Location 276; 323
Mazdmum 100
Minimum 0
> Size 103: 50
Smart Float Format  False
StartEdit Manual
System Editar Numeric
Tablndex 1
I rit MiddleRiaht
(Uit % )
Value 0
( Variable Poseidon.P8R_Dimm1.0ut0 |

Obr. 7 — Nastaveni prvku NumericEdit

Zobrazeni binarnich hodnot

Pfi pozadavku na zobrazeni obdrzené binarni hodnoty od periferie lze vyuzit prvek
BitSwitchView. Typickym pfikladem muze byt pozadavek na zobrazeni stavu relé &i informaci
0 pohybu v mistnosti od PIR.

Po viloZeni prvku BitSwitchView na obrazovku Ize jednoduse za jeho vilastnost variable dosadit
pozadovanou vlastnost (napf. viastnost ActualOut0 objektu P8R_Relayl pro zobrazeni stavu relé
1). Ostatni parametry prvku BitSwitchView Ize nastavit dle pozadavkl programatora na vzhled.

Mastnosti a x
BitSwitchView1 (EitSwitchView -
s
> (Advanced) Roz&irfené vlastnost
(Name) Bit SwitchView1

BackColorFalse [] 172
BackColorTue [] 172

Border False

Fort AF Al 26 Regular
ForeColorFalse [ 0
ForeColorTue [ ©

ImageFalse [ adr)
ImageTrue [ #admy)

> Location 631: 221
> Size 129: 50
Text Alignment MiddleRight
TextFalse Vypnuto
Text True Zapnuto
m balse
Variable Peseidon P8R_Relay 1. ActualOut I]]

Obr. 8 — Nastaveni prvku BitSwitchView
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Nastaveni binarnich hodnot

Nastaveni binarnich hodnot Ize rozdélit do dvou skupin:
¢ povelovani,
¢ emulace stisku tlaCitka.

Povelovani

Povelovani pouziva pro komunikaci objekt P8R_xxx, ktery je v ramci prostfedi DetStudio pfimo
urCen pro ovladani zvolené periferie (napf. objekt P8R Relay je pfimo urCen pro periferii
P8 R 2 N/K).

Pfi pozadavku na nastaveni poZzadovaného stavu binarniho vystupu z obrazovek lze vyuzit napf.
prvek BitSwitchButton. Po vloZeni prvku BitSwitchButton na obrazovku lze jednoduSe za
jeho vlastnost variable dosadit pozZadovanou vlastnost (napf. vlastnost OutO objektu
P8R_Relayl pro nastaveni poZzadovaného stavu relé 1 na periferii P8 R 2 N/K). Ostatni parametry
prvku BitSwitchButton Ize nastavit dle pozadavkl programatora na vzhled.

Mastnosti 3 X

BitSwitchButton1 (EitSwitchBution -

= ENE) |

: [Advanced) Rozsifené vlastnosti
{Mame) Bit SwitchButton 1

BackColorDown  [_] 172
BackColorUp 1 172

BorderStyle Standard
DownValue True

Font AF Al 14 Bold
ForeColorDown o
ForeColorlp o

ImageAlignment MiddleCenter
ImageDisable [ (#dmy)

ImageDown [ (#dmy)
Imagellp [ (#dmy)
» Location 440: 110
+ Size 150; 50
TextAlignment MiddleCenter
TextDown OFF
TextUp ON
Variable Poseideon.PBR_Relay 1.0utD

Obr. 9 — Nastaveni prvku BitSwitchButton

Emulace stisku tlacitka

Emulace stisku tlacitka pouziva pro komunikaci objekt P8E_KBD, ktery simuluje stisk bezdratového
tlacitka. Stanice AMIT se tedy v pfipadé vyuziti objektu P8E_KBD chova stejné jako samostatné
bezdratové tlacitko. Funkci emulace bezdratového tlaCitka Ize vyuzit napf. pro ovladani Zaluzii Ci
rolet pomoci grafickych tlaCitek umisténych na displeji stanice AMIT.

Pfi praci s objektem P8E_KBD nelze na obrazovkach uzivatelsky pfivétivé vyuzit prvek
BitSwitchButton. Objekt P8E_KBD vyzaduje (po nastaveni pozadovaného chovani virtualniho
tlaCitka) nastaveni pfiznaku, ktery odeSle odpovidajici zpravu do sité Poseidon. Funkci Ize na
obrazovkach v prostfedi DetStudio naprogramovat pouze pomoci prvku, které umoznuji tzv.
skriptovani na obrazovkach (prvek BitSwitchButton vyuZiti skriptu neumoziuje). Lze vSak vyuzit
napf. prvky Button Ci TogleButton.

Po vlozeni prvku Button na obrazovku lze vyuzit jeho udalost ,OnButtonDown®. Na seznam
udalosti prvku Button se Ize pfepnout pomoci tlacitka se zlutym bleskem v panelu ,Vlastnosti“ (pfi
vybraném prvku Button).
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VMastnosti L
[BuﬂonZ ] -
(1) ()
OnButtonPress
OnButton Up
Obr. 10 — Udalosti prvku Button
Kliknutim na tlagitko ,...“ dojde k vytvofeni vybrané udalosti a pfepnuti do skriptovaci &asti
obrazovky.

Do nadefinovanych udalosti Ize vlozit poZadovany kod.

event Buttonl OnButtonDown ()
Poseidon.P8E KBD1.OFFl = true; //Informace o stisku levého dolniho tlacditka
Poseidon.P8E KBD1.ONl1 = false; //ZruSeni informace o stisku levého horniho
tlacitka
Poseidon.P8E KBD1l.Transmit = true; //Pokyn pro vyslani informace o stisku
tlacéitka
end;

event Button2 OnButtonDown ()
Poseidon.P8E KBD1.OFFl = false; //ZruSeni informace o stisku levého dolniho
tlacéitka
Poseidon.P8E KBD1.ON1 = true; //Informace o stisku levého dolniho tladitka
Poseidon.P8E KBDl.Transmit = true; //Pokyn pro vyslani informace o stisku
tlacitka
end;

Reakce na stisk emulovaného tlacitka je dana periferii, ktera ma s emulovanymi tlacitky vytvofenu
vazbu. V pfipadé vazby na P8 R R | (ovladani rolet &i zaluzii) tak mize dojit napf. k otevfieni i
zavieni zaluzii. Funkce je dana nastavenim v SW Poseidon Asistent (viz kapitola 4.3.1
~SW Poseidon Asistent®).

4.2.2 Vlastnosti objektli v procesech

Vyuziti vlastnosti komunikaénich objektll Poseidon v procesech je na stejném principu jako prace
s jinymi komunikacnimi objekty ¢i promé&nnymi.

Zpracovani analogové hodnoty od vysilaée a zaslani prijima¢i

Pfi pozadavku na zpracovani méfené teploty Ci vihkosti Ize pouze zavolat vlastnost val objekti
P8T_ Sensorl (méfena teplota) a P8T Sensor2 (méfena vihkost). Veliina, ktera je pfenasena
jednotlivymi objekty P8T_Sensorx je dana typem bezdratového vysilace a poctem veli€in, které do
sité poskytuje (viz sekce ,Parovani periferii typu vysila¢“ v kapitole 4.3.2 ,Parovaci rezim®).

Pokud by meéla stanice spinat bezdratové relé v zavislosti na méfené teploté, je mozné
funkcionalitu naprogramovat pomoci modulu Hyst nasledovné:
Hystl (In = Poseidon.P8T Sensorl.Val, Out => Poseidon.P8R Relayl.Outl);

Vyse uvedenym kédem dojde k sepnuti relé 2 na periferii P8 R 2 N/K v pfipadé, Ze teplota méfena
bezdratovym vysilatem teploty pFekroci limit (nadefinovany vlastnosti Limit bloku Hystl)
navyseny o polovinu hodnoty zadané ve vlastnosti Hysteresis bloku Hyst1.

Pokud je pozadavek na ziskani skute¢ného stavu vystupu, lze vyuzit vlastnost ATSO nebo
OutputsRead. Vlastnost ATSO nabyva hodnoty True v pfipadé&, kdy periferie zaslala aktualni stavy
svych vystupl. Vlastnost OoutputsRead nabyva hodnoty True v pfipadé, Ze jsou dotazovanim
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ziskany vSechny stavy vystupt dané periferie (viz napovéda k ¢asti EsiDet vyvojového prostiedi
DetStudio).

Aktualni stavy vystupl jsou uloZeny do vlastnosti ActualOutx.

Vyuziti vlastnosti OutputsRead a ActualOutx je napf. v pfipadech, kdy je periferie v siti Poseidon
ovladana z vice mist najednou. Typicky bezdratovym tlaCitkem a stanici AMIT.

Zpracovani stisku bezdratového tlacitka

Tlacitkové vysilace zasilaji pfi stisku tla¢itka informaci o jeho stisku a pfi uvolnéni tlagitka informaci
o jeho uvolnéni. Pokud uzivatel stiskne tla€itko na kratkou dobu, jednoduse se muze stat, Zze by
stanice AMIT stisk nezaznamenala. Z toho divodu je doporuceno vlozit zpracovani stisku tlacitek
do procesu s periodou 100 ms a méné. Navic je €asto pouzito FeSeni, kdy je jedno tlagitko na
periferii jako zapinaci a druhé jako vypinaci. | toto musi byt v ramci kédu ve stanici oSetfeno.

Po vloZeni objektu P8T_4 do projektu by pak vysledny kéd pro zpracovani tlacCitek pro zapnuti
a vypnuti mohl vypadat nasledovné.

RS1 (
Set = Poseidon.P8T 41.0N1,
Reset = Poseidon.P8T 41.0FF1,
Output => @Status

)

Alias @Status bude mit hodnotu True nebo False v zavislosti na tom, zda uzivatel stiskne levé
horni nebo levé dolni tla€itko na &tyitlaCitkovém vysilagi.

Ovladani zaluzii

Stanice AMIT umoznuje ovladani zaluzii dvéma zpUsoby:

¢+ emulaci tlacitka (viz sekce ,Emulace stisku tlacitka® v kapitole 4.2.1 ,Vlastnosti objektd na
obrazovkach®),

¢ povelovanim (zaslanim poZzadované hodnoty otevieni/naklonu Zaluzii).

Zaslani pozadované hodnoty otevieni/naklonu zZaluzii z procesu Ize vyuzit napf. v pfipadé, kdy je
pozadavek, aby Zaluzie reagovaly na aktualni polohu slunce. Polohu slunce Ize zjistit pomoci
objektu Astro (viz napovéda k €asti EsiDet prostfedi DetStudio). Zavislost otevieni ¢i naklonu
Zaluzii na poloze slunce je plné dana uzivatelskym algoritmem.

4.2.3 Vyuziti obrazovkovych prvki v kombinaci s procesy

V nékterych pfipadech je vhodné doplnit k ovladani na obrazovkach také dalSi funkce. Typickym
pfipadem mlze byt zména stavu ovladaciho prvku na obrazovce (napf. pfepinaciho tlacitka)
v zavislosti na skuteném stavu vystupu periferie (napf. stavu relé).

Stav ovladaciho prvku dle skuteéného stavu vystupu periferie

Pfepinani dle skute¢ného stavu Ize vyuzit napf. v pfipadech, kdy je periferie ovladana z vice mist
(bezdratova tlacitka, PIR detektor, stanice AMIT, atd.). Pfi feSeni zmény stavu ovladaciho prvku na
obrazovce v zavislosti na aktualnim stavu vystupu periferie (vlastnost ActualOutx) nelze
jednoduse vyuzit prvek BitSwitchButton, pouzity v sekci ,Nastaveni binarnich hodnot* kapitoly
4.2.1 ,Vlastnosti objektl na obrazovkach®. Je nutné pouzit napf. prvek ToggleButton C i
SelectButton (a jim podobné), které Ize ovladat také ze skriptu obrazovky. Dale je nutné
naprogramovat funkci, ktera po urcité dobé& od povelu zjisti aktualni stav vystupu, dle kterého
pfipadné upravi stav tlagitka na obrazovce. Pro danou problematiku je mozné vyuZit jeden blok
TimerOff a dva aliasy.

17/31 ap0051_ap cz_ 003



ANST K OMUNIKACE V BEZDRATOVE SiTI POSEIDON

automation

Ovladani binarniho vystupu se zjisténim skuteéného stavu

Pro ovladani binarniho vystupu lze vyuzit prvek ToggleButton. Po vioZeni prvku na obrazovku Ize
vyuzit jeho udalosti ,OnToggleButtonDown* a ,0OnToggleButtonUp®. Na seznam udalosti prvku
ToggleButton se Ize pfepnout pomoci tladitka se Zlutym bleskem v panelu ,Vlastnosti® (pfi
vybraném prvku ToggleButton).

Vlastnosti 3 X

[ToggleBulkJn] ToggleButton ] -

=0 aF)

OnToggleButtonUp

Obr. 11 — Udalosti prvku ToggleButton

Kliknutim na tlagitko ,...“ dojde k vytvofeni vybrané udalosti a pfepnuti do skriptovaci &asti
obrazovky.

Do nadefinovanych udalosti Ize vlozit poZzadovany kéd. V pfipadé ukazkové aplikace se nastavi
pfiznak (je tfeba nadefinovat jako alias @Change v procesu) o pozadavku na zménu stavu
a pozadovany stav relé (pfiznak o pozadavku na zménu stavu bude slouzit pro spusténi ¢asovace
bloku TimerOff).

event ToggleButtonl OnToggleButtonDown ()

Processl.@Change = true; //Nastaveni p#iznaku o zméné

Poseidon.P8R Relayl.Out0 = true; //Nastaveni poZadovaného stavu relé
end;
event ToggleButtonl OnToggleButtonUp()

Processl.@Change = true; //Nastaveni pfiznaku o zméné

Poseidon.P8R Relayl.Out0 = false; //Nastaveni poZadovaného stavu relé
end;

Dale je nutné v periodickém procesu nadefinovat blok TimerOf£, ktery bude zpozdovat sestupnou
hranu aliasu @Change. S kazdou zménou stavu ze strany panelu se tak nastavi pfiznak, ktery bude
vzapéti v procesu nastaven na hodnotu False. Po dobu zpozdéni sestupné hrany aliasu @Change
(délku Ize nastavit pomoci viastnosti Delay) bude nastaven alias @P8R2NK_CH1 dle pozadovaného
stavu relé. Jakmile dojde k ukonceni ¢asovace, bude mit alias @P8R2NK_CH1 stav dle skute¢ného
stavu relé.

TimerOffl (Input = QChange); //ZpoZdéni pfiznaku o zméné
If TimerOff1l.0ut then
@Change = false; //ZruSeni pfiznaku o zméné
@P8R2NK_CH1 = Poseidon.P8R Relayl.Out0; //Alias dle poZadovaného stavu relé
Else
@P8R2NK CH1 = Poseidon.P8R Relayl.ActualOutQ; //Alias dle skuteéného stavu relé
If Poseidon.P8R Relayl.ActualOut0 != Poseidon.P8R Relayl.OutO then
//Synchronizace aktudlniho stavu s poZadavkem ze strany panelu
Poseidon.P8R Relayl.Out0 = Poseidon.P8R Relayl.ActualOutO;
EndIf;
EndIf;

Alias @P8R2NK CH1 bude slouzit pro ucely zobrazeni stavu tladitka na obrazovce. Po zméné
pozadovaného stavu relé bude tlacitko zobrazovat poZzadovany stav relé (po dobu Delay bloku
TimerOff). Po uplynuti nastavené doby se bude stav tlaCitka zobrazovat dle aktudlniho stavu relé.

Funkcionalitu FeSi nasledujici kdd, ktery je nutné vlozit do udalosti ,OnRefresh® obrazovky, kde se
nachazi ovladaci tlacitko.

ToggleButtonl.Checked = Processl.@P8R2NK CHI1;
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VysSe uvedeny kdd fesi i situaci, kdy by doslo ke zméné stavu relé napf. z bezdratového tlacitka.
Tlagitko na panelu automaticky zméni svlj stav, dle nastaveného stavu relé ze strany
bezdratového tlacitka.

Ovladani analogového vystupu pomoci tlacitek se zjisténim skuteéného stavu

Pro ovladani analogoveého vystupu pomoci tlacitek Ize vyuzit prvek SelectButton.

Po vlozeni prvku na obrazovku Ize nadefinovat:

+ pocet tladitek,

+ hodnotu, dle které se tlaCitka pfepinaji,

+ obrazky, které se maiji zobrazovat pfi stisku i uvolnéni tlacitka (nejsou vyzadovany).

Polozky [ |
i Hodnota | Text ImagelUp  ImageDn  Event
i 0 (2] 2] [emD_OnPress
50 50 (<] [x]  [em1_OnPress
100 100 [¢] 2]  [tem2_OnPress
| Pfdat || Odstranit | [ Odstranityde |

Obr. 12 — Nastaveni tlaCitek prvku SelectButton

Po potvrzeni nadefinovanych tlacitek pomoci tlacitko ,OK*“ vznikne pro kazdé tlaitko samostatna
udalost ,SelectButton1_ItemX_OnPress()“. Dale je postup obdobny jako v pfipadé ovladani relé
pomoci tlaitka ToggleButton.

Do nadefinovanych udalosti Ize vlozZit poZzadovany kod. V pfipadé ukazkové aplikace se nastavi
pfiznak (je tfeba nadefinovat jako alias @ChangeDali v procesu) o pozadavku na zménu stavu
a pozadovany stav relé (pfiznak o poZzadavku na zménu stavu bude slouZit pro spusténi ¢asovace
bloku TimerOff).

event SelectButtonl_ Item0 OnPress ()
Processl.(@ChangeDali = true;
Poseidon.P8R Dimml.Out0 = 0.0;
end;

event SelectButtonl Iteml OnPress()
Processl.(@ChangeDali = true;
Poseidon.P8R Dimml.Out0 = 50.0;
end;

event SelectButtonl Item2 OnPress()
Processl.(@ChangeDali = true;
Poseidon.P8R Dimml.Out0 = 100.0;
end;

Dale je nutné v periodickém procesu nadefinovat blok TimerOf£, ktery bude zpozdovat sestupnou
hranu aliasu @ChangeDali. S kazdou zménou stavu ze strany panelu se tak nastavi pfiznak, ktery
bude vzapéti v procesu nastaven na hodnotu False. Po dobu zpoZdéni sestupné hrany aliasu
@ChangeDali (délku lze nastavit pomoci vlastnosti Delay) bude nastavena hodnota proménné
Actualout dle poZadované hodnoty intenzity osvétleni. Jakmile dojde k ukonceni ¢asovace, bude
hodnota proménné ActualOut nastavena dle skutec¢né hodnoty intenzity osvétleni.
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TimerOff2 (Input = QChangeDali); //ZpoZdéni pfiznaku o zméné
If TimerOff2.0ut then
@ChangeDali = false; //ZruSeni pf¥iznaku o zméné
ActualOut = Real To_Int(Poseidon.P8R Dimml.Out0) ;
Else
ActualOut
EndIf;

Real To Int(Poseidon.P8R Dimml.ActualOutO);

Hodnota ActualoOut bude slouzZit pro ucely zobrazeni stavu tlaCitek na obrazovce. Po zméné
pozadované hodnoty intenzity osvétleni budou mit tlagitka stav dle poZzadované intenzity osvétleni
(po dobu Delay bloku TimerO££). Po uplynuti nastavené doby budou mit tlaCitka stav dle aktualni
intenzity osvétleni. Funkcionalitu feSi nasledujici kéd, ktery je nutné vlozit do udalosti ,OnRefresh®
obrazovky, kde se nachazi prvek SelectButton.

SelectButtonl.Value = Processl.ActualOut;

VySe uvedeny kod fesi i situaci, kdy by doSlo ke zméné pozadované hodnoty intenzity osvétleni
Z jiné bezdratové periferie. Stavy tlaCitek na panelu se automaticky zméni, dle nastavené intenzity
osvétleni z jiné bezdratoveé periferie (pouze v pfipadé, kdy nastavenda intenzita osvétleni pfesné
odpovida hodnoté&, zadané v prvku SelectButton).

4.3 Vytvoreni vazby mezi stanici AMiT a periferiemi

Jak jiz bylo uvedeno, kazda periferie systému Poseidon ma své jedinecné ID, které je dano
vyrobcem. Pro spravnou obsluhu periferie stanici AMIT musi byt toto ID vyplnéno v patficném
objektu a do paméti pfijimace musi byt uloZzena vazba se stanici AMIT.

Vazbu se stanici AMIT Ize do periferie ulozit dvéma zpUsoby:
+ pomoci SW Poseidon Asistent od firmy ENIKA.CZ,
¢ parovacim rezimem.

431 SW Poseidon Asistent

SW Poseidon Asistent umoznuje mimo vycteni ID periferii a vytvofeni vazeb také rozsSifené
nastaveni periferii. Jakmile jsou vytvofeny vazby prostfednictvim Poseidon Asistent, je nutné
vyCtena |ID zadat také do vlastnosti ID odpovidajicich objektd P8x xxx v projektu DetStudio.

PC s nainstalovanym SW Poseidon Asistent Ize do bezdratové sité pfipojit prostfednictvim:
¢ USB vysilac pro konfiguraci P8 TR USB od firmy ENIKA.CZ,
+ stanice firmy AMIT, ktera ma rozhrani Ethernet a rozhrani Poseidon.

Z vySe uvedeného plyne, Ze jakoukoliv stanici s rozhranim Ethernet a Poseidon z produkce
firmy AMIT lze pouzit nejen jako branu pro komunikaci s periferiemi sité Poseidon, ale také jako
branu pro konfiguraci periferii v siti Poseidon.

Aby byla mozna komunikace SW Poseidon Asistent prostfednictvim stanice AMiT, musi byt ve
stanici zaveden program s objektem Poseidon, ktery ma nastavenu vlastnost AsistentEnable ha
True.

Pozor

Jakmile se ke stanici AMIT pripoji PC prostiednictvim SW Poseidon Asistent, vypne se
komunikace s periferiemi v siti Poseidon, nadefinovana v programu, ktery béZi ve stanici. Tato
bude funkéni az po ukonc¢eni komunikace se SW Poseidon Asistent.

Stanice bez ethernetového rozhrani (napf. AMR-OP70RHP) funkci brany pro SW Poseidon
Asistent neumoznuiji.

Vice informaci o pouziti SW Poseidon Asistent Ize ziskat na webovych strankach www.enika.cz.

ap0051_ap_cz_003 20/31



ANST K OMUNIKACE V BEZDRATOVE SiTI POSEIDON

automation

Jestlize neni mozné pouzit SW Poseidon Asistent, Ize vazbu mezi stanici AMiT a periferiemi
vytvofit dle nize uvedeného postupu.

4.3.2 Parovaci rezim

Parovani periferii typu pfijimac

Ukazku parovani Ize popsat na vioZzenych objektech P8R Realy a P8R _Roll. Pfed samotnym
parovanim je nutné, aby byla ve stanici AMIT zavedena vygenerovana aplikace s vybranymi
objekty. PFijimace nesmi mit vazbu se stanici AMIT jiz nadefinovanu a v dany okamzik parovani
musi byt viditelné v siti Poseidon (viz manual pro jednotlivé periferie firmy ENIKA.CZ).

Postup parovani se provede nasledujicimi kroky.

¢ Stanici AMIT i pfijimac pfipojit k napajecimu napéti.

¢ V projektu DetStudia otevfit pomoci menu ,Ladéni/Inspektor 1“ panel ,Inspektor 1. Do
otevieného okna ,Inspektor 1“ viozit (pomoci tlacitka ,+“) objekt PBR_Relayl.

Inspektor 2 o ox
HldE=%X o
i MNazev | Hodnota Format hodnoty
=1 1% Poseidon PAR_Relay1 | PER_Relay
D 0 Dekadicky
5 ChannelCount 2 Dekadicky
= outd False
= outt False
5 oue False
H oua False
B Qutd False
= outs False
7 Outs False
= out7 False
57 Error B Dekadicky
( 7 InitDevice False )

Obr. 13 — Objekt P8R_Relayl a nektere jeho vlastnosti v okné ,Inspektor 1°

¢ V nasledujicim kroku na pfijimaci 1% stisknout a uvolnit programovaci tlaitko (viz manual pro
jednotlivé periferie firmy ENIKA.CZ), tim se pfijima¢ uvede do programovaciho rezimu.

¢ Po uvolnéni programovaciho tlagitka na pfijimaci nastavit v okné ,Inspektor 1 vlastnost
InitDevice objektu P8R _Relayl na hodnotu 1" (True). Tim se spusti ze strany stanice AMIT
parovaci sekvence a v pfipadé, Ze parovani bylo uspé&sné, zobrazi se ve vlastnosti ID vy¢tena
hodnota ID pfijimae. Také se automaticky nacte hodnota odpovidajici fyzickému poctu
reléovych vystupu do vlastnosti ChannelCount, viz nasledujici obrazek.
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Inspektor 2 o x
B+ E=%X o ®
i MNazev | Hodnota Format hodnoty
=I“i% Poseidon.P3R Relayl |PER_Relay
F 1D 2098032 Dekadicky ]
= ChannelCount 2 Dekadicky
7 Qutd False
& Qutt False
Qw2 False
= out3 False
5 Outd False
E outs False
5 Outs False
5 Qut7 False
7 Error Dekadicky
4 InitDevice False

Obr. 14 — Vyctené ID pfijimace po uspésSném sparovani

Nyni Ize s pfijimaem komunikovat v siti Poseidon, tzn., Ize sledovat/ménit stav jeho reléovych
vystupl, napf. pfimo v okné ,Inspektor 1 pfipadné lze stav ménit pomoci obrazovek & pomoci
algoritmu zapsanych v periodickych procesech a inspektorem sledovat zmény.

Parovani periferii typu vysilaé

Ukazku parovani Ize popsat na vlozenych objektech P8T_Sensor. Pfed samotnym parovanim je
nutné, aby byla ve stanici AMIT zavedena vygenerovana aplikace s vybranymi objekty.

Postup parovani se provede nasledujicimi kroky.

+ Stanici AMIT pfipojit k napajecimu napéti. Vysilace jsou zpravidla napajeny baterii, ktera musi
byt ve vysilaci vlozena a mit dostateCnou uroven napéti.

¢ V projektu DetStudia otevfit pomoci menu ,Ladéni/Inspektor 1“ panel ,Inspektor 1“. Do
otevieného okna ,Inspektor 1“ viozit (pomoci tlacitka ,+“) objekt P8T_Sensorl.

Inspektor 1 1 X
A =X |0 ¥
i MNazev | Hodnota Format hodnoty
=I“t% Poseidon.PET_Sensaorl
=D 0 Dekadicky
B vl 0 Automaticky
7 Error False
ﬁ]F{eoeivedMessages 0 Diekadicky
7 Disconnected False
( 7 InitDevice False )
5 UnitPrefix Dekadicky
7 UnitType Dekadicky
2 Rssl Dekadicky
ﬁ:TimeFromHeoeption 124 Dekadicky
E5 TimeOut 700 Dekadicky

Obr. 15 — Objekt P8T_Sensor1l a jeho vlastnosti v okné ,Inspektor 1°
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¢ V okné ,Inspektor 1“ nastavit vlastnost InitDevice objektu P8T_41 na hodnotu ,1% (True). Tim
se oCekava pfichozi parovaci sekvence, kterou vysle vysilag.

+ Aktivovat parovaci sekvenci se ze strany vysilace (viz dokumentace k pouzitému vysilaci, ktera
je dostupna na www.enika.cz). Pro vysilaC teploty a vlhkosti parovaci sekvence aktivuje
stiskem spodniho tlaitka na vysilaci (na vysilaci dojde k rozsviceni dvou LED) a nasledné
stiskem horniho tlacitka (dojde k odeslani parovaci sekvence a LED zablikaji).

+ Usp&8né parovani se opét projevi vyplnénim vlastnosti ID hodnotou ID pfijimade, viz
nasledujici obrazek.

Inspektor 1 1 X
A =X |0 ¥
Mazev | Hodnota | Format hodnoty
=1 “1f Poseidon.PBT Sensorl
D 8291142 Dekadely
27 vial 26,3125 Automaticky
7 Error False
ﬁ]F{eoeivedMessages 2 Diekadicky
' Disconnectsd False
4 InitDevice False
57 UnitPrefis 0 Dekadicky
B UnitType 4 Dekadicky
= Rssl £5 Dekadicky
5P TimeFromReception | 22 Dekadicky
E5F TimeOut 700 Dekadicky

Obr. 16 — Vyplnéné ID vysilaCe po uspéSném parovani

Nyni Ize s vysilatem komunikovat v siti Poseidon, napf. Ize sledovat v okné ,Inspektor 1“ hodnoty
mérené teploty.

Pokud je pozadavek na parovani s periferii, ktera poskytuje do sité Poseidon vice informaci, je
nutné vlozZit do projektu tolik komunikacnich objektl, kolik informaci periferie sité Poseidon
poskytuje. Kazdému objektu, ktery reprezentuje dalSi veli€inu z periferie, je nutné nastavit adresu
0 jednicku vy&Si. Pokud je tedy k dispozici periferie P8 T TempRh, ktera poskytuje nejen informaci
o teploté, ale také o vihkosti musi se vihkost nadefinovat pomoci dalSiho objektu P8T Sensor,
kterému je nutné zadat adresu o jedni¢ku vy$Si (v naSem pfipadé 8191149).
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Inspektor 1 1 X
A =X |0 ¥
Mazev | Hodnota | Format hodnoty
+“1% Poseidon.PET_Sensorl
=“t% Poseidon.PET Sensor? | PET Sensor
' ID 8391149 Dekadicky )
7 val 374375 Automaticky
ﬁ] Error Falze
B ReceivedMessages |1 Dekadicky
7 Disconnected False
B InitDevice False
E5 UnitPrefix Dekadicky
2 UnitType 2 Dekadicky
2 Rssl 68 Dekadicky
7 TimeFromReception | 7 Dekadicky
Obr. 17 — VypInéné ID vysilace pro dalSi veli¢inu
Poznamka

Pokud jsou znama ID vysilact, Ize je zadat do viastnosti ID primo v panelu ,Vliastnosti“ jiz pfi
vytvareni projektu. Neni pak nutné provadét parovaci sekvenci manualné. Stanice AMIT bude
poZadavky od periferie s danym ID pfijimat automaticky.

Parovaci rezim lze naprogramovat s vyuzitim vySe uvedenych vlastnosti pfimo na obrazovky
panelu. Pro uspésné spojeni stanice AMIT s periferiemi v siti Poseidon pak nebude nutné vyuZivat
vyvojové prostfedi DetStudio — sekvence parovani probéhne prostfednictvim obrazovek panelu.
Ukézku vytvofené obrazovky Ize nalézt na obrazovce ,Screen2“ v pfikladu
poseidon_pl cz_02.dsox, ktery je soucasti této aplikacni poznamky.

4.4  Prehrani aplikace

Jestlize je nutné v uzivatelské aplikaci provést néjaké zmény a poZaduje se, aby stavajici
nastavené parametry objektl (ID periferie, poCet kanalu periferie apod.) byly zachovany po

prehrani aplikace, je mozno vyuzit nékterého z nasledujicich postupa.
¢ ID, pocet kanall apod. vyplnit do pfislusSného parametru v okné ,Vlastnosti“ u jednotlivych

objektud. Viz nasledujici obrazek znazornujici okno ,Vlastnosti“ objektu P8R_Relayl.

WViastnosti a X
P8R_Relayl (F2F_Rezl=
ek
(Name) P8R_Relay1
Comment
4 |nitiglize Property Default value
FailureThreshold 1
[ ChannelCourt 2 ]
10 2098032

Obr. 18 — Okno vlastnosti objektu P8R_Relayl
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¢ Pomoci spravce dat provést zalohu dat stavajici aplikace ze stanice AMIT a po pfehrani
aplikace data obnovit. Vice informaci Ize nalézt v napovédé EsiDet v kapitole ,Spravce dat*

¢ Pomoci zatrzeni volby ,Provadét zalohu a obnovu proménnych ve stanici®. Vice informaci
o této volbé Ize ziskat v napovédé EsiDet v sekci ,Pfenos programu“ kapitoly
./Obsah/Zavedeni aplikace/“.
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5 Diagnostikakomunikace

Stanice  AMIT automaticky hlida vnitfnimi funkcemi stav fyzického komunikaéniho modulu
bezdratové sité 868 MHz. Pokud by doSlo k zahlceni nebo jinému nestandardnimu stavu,
komunikacni modul se automaticky resetuje.

5.1 Sila signalu

Objekty, které v ramci projektu obsluhuji pfijimace i vysilace, disponuji vlastnosti RSSI. Hodnota
této vlastnosti udava silu RF signalu pfijaté zpravy od daného vysilate nebo dotazovaného
prijimace.

Hodnotu signalu Ize rozdélit nasledovné:

+ velmi dobry > -50 dBm,
¢ pouZitelny -80 dBm az -50 dBm,
+ Spatny < -80 dBm.

5.2  Stav komunikace s periferiemi

Stav komunikace s obsluhovanou periferii systému Poseidon Ize vyhodnocovat pomoci viastnosti
Error a Disconnected.

Error — chybova hlaseni prijimacu
Hodnota | Vyznam
Bez chyby.
NeocCekavany typ povelu v odpovédi.
P¥i inicializaci — typ pfijimaCe nedopovida typu objektu.
Stav vystupu se neshoduje s poZzadovanym.
Bez odpovédi.
Neocekavané Cislo kanalu v odpovédi.
Byla detekovana zména pfifazeného ID z aplikace.

O IWINIF|O

Error — chybova hlaseni vysilact
Hodnota | Vyznam

0 Baterie v pofadku.
1 Baterie je vybita.

Disconnected — chybova hlaseni vysilacu

Hodnota | Vyznam
0 Bez chyby.
1 Vysila¢ neposlal data po dobu delSi nez 10 min.

Vlastnost Disconnected je dostupna pouze u objektd obsluhujici periferie typu vysila€, kromé
objektll P8T_4 a P8T_4x8.
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6 Seznam podporovanych periferii

Tabulka niZe obsahuje k datu vytvofeni této aplikaCni poznamky typy periferii od firmy ENIKA.CZ,
které Ize v siti Poseidon obsluhovat stanicemi AMIT prostfednictvim uvedenych objektd.

Podporované periferie

Periferie Objekt Pocet objektli | Poznamka
pro obsluhu
periferie
Prijimace spinaci P8R_Relay 1 Max. 8 kanald.
P8R 1 xxx *)
P8 R 2 xxx
P8 R 4 xxx
P8 R 8 xxx
Prijimace stmivaci P8R_Dimm 1 Max. 4 kanaly.
P8R D | xxx *)
P8R01-10N
P8 R DALI xxx *)
Prijimace roletové
P8 R R xxx *) P8R_Roll 1 -
P8R4R S P8R_Roll4 1 -
Prijimace pro fizeni termohlavic [ P8R_Relay
P8 R Valve N 24V 1 -
Regulatory osvétleni **) P8T_Contact 1 Detekce pfitomnosti.
P8T_Percent 1 Viystup regulatoru osvétleni.
P8T_Sensor 1 Intenzita okolniho osvétleni.
P8 TR PSMR16 (HR)
P8 TR PS HB
P8 TR PS LR xxx *)
Vysilace s tlacitky *) P8T_4 1 Max. 4 tlacitka.
P8 T 2 xxx
P8 T 3 xxx
P8 T 4 xxx
P8 T 4a xxx
Vicekanalové vysilace s tlaCitky | P8T_4x8 4 Jeden objekt pro skupinu A az D.
P8 T 4x8a xxx *)
Vysilaée stavu kontaktii P8T_Contact 2 Jeden objekt na kontak.
P8 T(R) 2C |
Vysilace stavu kontakti a HDO | P8T_Contact 2 Jeden objekt na kontakt. Lze pouzit pouze v rezimu
,Jednotlivy vysilag”, viz manual k periferii.
P8 TR 2CDIN
P8 TR 2U DIN
Pohybové spinace P8T_Contact 1 -
P8 TPSW
P8 T PSMR16/A xxx *)
Vysilace teploty P8T_Sensor 1 -
P8 T Temp xxx
Vysilace teploty a vlhkosti P8T_Sensor 2 Jeden objekt pro jednu veli¢inu.
P8 T Temp/RH xxx *)
Vysilace CO, teploty a vihkosti | P8TContact 1 Ovladani vestavéného relé.
P8T_Sensor 3 Jeden objekt pro jednu veliCinu.
P8 T CO2 xxx *)
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Periferie Objekt Pocet objektll | Poznamka
pro obsluhu
periferie
Vysilace zaplaveni P8T_Contact 1 Detekce zaplaveni.
P8T_Sensor 1 Mé&fFeni externi teploty
P8 T AQ

*) Znaky xxx zastupuji dal8i specifikaci periferie, napf. provedeni (vestavné, do podhledu, ...)
nebo design rameéku apod.

**) U kombinovanych periferii, jako je napr. regulator osvétleni, neni nutnou podminkou pouZit pro
zpracovani zprav vSechny uvedené objekty (P8T_Contact, P8T_Percent, P8T_Sensor). Bude-li

Zadouci zpracovavat napf. jen informaci o intenzité osvétleni, pouZije se pouze objekt
P8T_Sensor.
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7 Univerzalni aplikace

Ve spolupraci s firmou ENIKA.CZ byla vytvofena aplikace pro komunikaéni jednotku, ktera
zabezpeluje zpracovani prfeddefinovaného poctu periferii typu vysila¢ a pfijimaé. Aplikaci Ize
stahnout na strankach amitomation.cz v sekci ,RESENINTYPOVA RESENI APLIKACI\‘. Jedna se
o typové feSeni s nazvem ,AMR-CP24 — bezdratova sit Poseidon®.

Pocet prfeddefinovanych periferii je nasledovny:

40x% az 8 kanalovy reléovy pfijimac,

40x roletovy pfijimac,

40x stmivaci pfijimac (Ize pouzit stmivac vestavny, 1 V az 10 V nebo DALI),
25x% az 4 tlacitkovy vysilac,

25x% vysila¢ stavu kontaktu,

40x vysilac teploty nebo vihkosti,

20x emulace stisku tlacitka jednoho 4 tlaCitkového vysilace.

® 6 6 6 ¢ o o

Konfigurace skuteéného poctu periferii v dané technologii se provadi pomoci SW Poseidon
Asistent. Konfigurace jednotlivych periferii jsou do komunikaéni jednotky uloZeny prostfednictvim
protokolu MODBUS TCP/IP. Pomoci tohoto protokolu Ize také vycitat stavy a povelovat
nakonfigurované periferie. Seznam registrd protokolu MODBUS TCP/IP je soucasti SW Poseidon
Asistent. Vice informaci Ize nalézt na strankach www.enika.cz.

Pro ¢teni stavll a povelovani vystupu periferii pomoci nadfazeného systému AMIT je v aplikaci
pfipravena komunikace DB-Net/IP. Seznam WIDU pro obsluhu jednotlivych periferii je obsazen
v dokumentaci k vySe uvedenému typovému feseni ,AMR-CP24 — bezdratova sit Poseidon®.
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8 Technicka podpora

Veskeré informace ohledné zaclenéni stanic AMIT do sité Poseidon, Vam poskytne oddéleni
technické podpory firmy AMIT. Technickou podporu mizete kontaktovat nejlépe prostfednictvim
emailu na adrese support@amit.cz.
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automation

9 Upozornéni

AMIT, spol. s r.0. poskytuje informace v tomto dokumentu, tak jak jsou, nepfejima zadné zaruky,
pokud se tyCe obsahu tohoto dokumentu a vyhrazuje si prdvo ménit obsah dokumentu bez
zavazku tyto zmény oznamit jakékoli osobé €i organizaci.

Tento dokument miize byt kopirovan a rozSifovan za nasledujicich podminek:
1. Cely text musi byt kopirovan bez uprav a se zahrnutim vSech stranek.

2. VSechny kopie musi obsahovat oznaceni autorského prava spoleénosti AMIT, spol. s r.o.
a veSkera dalSi upozornéni v dokumentu uvedena.

3. Tento dokument nesmi byt distribuovan za ucelem dosazeni zisku.

V publikaci pouzité nazvy produktd, firem apod. mohou byt ochrannymi znamkami nebo
registrovanymi ochrannymi znamkami pfislusnych vlastnik.
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