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1. Definice pouzitych pojmu

Master
Zafizeni, které aktivné vyvolava pozadavky na komunikaci s ostatnimi zafizenimi.

Slave
Zarizeni, které odpovida na pozadavky Mastera.

MGE motor
MGE motor je zafizeni z produkce firmy Grundfos s integrovanym frekvenénim ménicem
a komunikac¢nim modulem.

GENIbus Unit (GU)
Zafizeni komunikujici protokolem GENIbus.

Connection Request
Funkce protokolu GENIbus pro identifikaci pfipojenych zafizeni na siti.

Rezim LOCAL
Provozni rezim MGE motoru. Vtomto rezimu se napf. otacky motoru méni tlagitky na téle
frekvencniho ménice.

Rezim REMOTE
Provozni rezim MGE motoru. V tomto rezimu se pfedevSim vyuziva komunikace k dalkovému
ovladani motoru, nastaveni regulaénich rezimi apod.

ID Code

Pfedstavuje svou hodnotou ,povel®, dle kterého MGE motor vykona Zadanou akci, napf. spusténi
motoru, vycteni nebo zapis dat motoru atd. Seznam jednotlivych ID Code, udava vyrobce
v dokumentaci MGE motoru (Operating the MGE Motor via GENIbus or G100).
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2. GENIbus

Protokol GENIbus (Grundfos Electronics Network Intercommunications bus) byl vyvinut firmou
Grundfos k ovladani a vycitani dat z produktd této firmy, jako jsou MGE motory, Cerpadla apod.
Zarfizeni, ktera maji implementovanu GENIbus komunikaci, mohou byt pomoci tohoto protokolu
ovladana napf. prostfednictvim PLC nebo vzdalenym dispe€inkem na PC.

2.1. Popis protokolu

Charakteristické rysy pfenosu:

¢ Rozhrani: RS485, poloduplexni

Format dat: 1 start bit, 8 datovych bit(i, 1 stop bit
Parita: zadna

Rychlost: 9600 bps

Vzdalenost: az 1200 m

Rozsah adres (Master): 0 az 231

Rozsah adres (Slave): 32 az 231

Connection Request (adresa): 254

Broadcast (adresa): 255

® 6 ¢ 6 0 6 0 o

Vzhledem k velikosti komunikaéni rychlosti neni protokol vhodny pro aplikace, které vyZzaduji
regulaci rychlych dé&ja.

GENIbus protokol je primarné uréen pro komunikaci typu Single-Master (na siti je jedno zafizeni
typu Master), ale je mozné komunikovat také v reZimu Multi-Master (na siti je vice zafizeni typu
Master). Maximalni poCet zafizeni v siti GENIbus je 32. Protokol umozZniuje nastavit adresu jak
jednotlivym zafizenim (single-addressing), tak je také mozné zafizeni rozdélit do skupin a nastavit
zvolenym zafizenim adresu skupiny (group-addressing).

UziteCnou funkci protokolu GENIbus je vyslani dotazu Mastera pro identifikaci pfipojenych zafizeni
(Connection Request). Na tento dotaz odpovi vS§echna pfipojena zafizeni v siti a z jednotlivych
odpovédi Ize napf. urcit adresy téchto zafizeni.

Poznamka
Tato aplikacni poznamka popisuje komunikaci v siti GENIbus typu Single-Master.

2.2. Casové poméry ramce

Casové pomé&ry ramce znazorfiuje obr. 1. Casova mezera oznaéena pismenem A je prodleva mezi
jednotlivymi Byty uvnitf ramce a tato mezera musi byt mensi jak 1,2 ms. Pismeno B oznacuje
prodlevu odpovédi Slavea na dotaz Mastera. Tato prodleva se muize pohybovat v rozsahu 3 az 50
ms. Pismeno C oznaCuje prodlevu nasledujiciho dotazu Mastera. Tato prodleva musi trvat alespon
3 ms.

Dotaz Odpovéd Dotaz

- . HN BN BN - BN NN NN -

N3 M ¢

Obr. 1 - Casové poméry ramce protokolu GENIbus
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2.3. Format ramce

Ramec protokolu GENIbus se sklada ze tfi hlavnich &asti (viz obr. 2):
¢ Hilavicka

+ Datové pole (PDU)

+ Kontrolni soucet (CRC)

Zacatek ramce (SD)
(Start Delimiter)
Délka ramce (LE)
(Length) Hlavicka
Cilova adresa (DA)
(Destination Address)

Vysilaci adresa (SA)

(Source Address)

1. Hlavi¢ka aplika€nich dat
(APDU Head)

(2 Byty)

1. Aplikaéni data (APDU Data)
(0 az 63 Byte)

2. Hlavi¢ka aplika¢nich dat
(APDU Head)

(2 Byty)

2. Aplikacni data (APDU Data)
(0 az 63 Byte)

Datové pole
(PDU)

N-ta Hlavicka aplikaénich dat
(APDU Head)

(2 Byty)

N-ta Aplika€ni data (APDU Data)
(0 az 63 Byte)

Pozadavek od Slavea (RFS)
(Request From Slave)

Kontrolni soucet (horni Byte) . 3
(CRC) Kontrolni soucet

(CRC)

Kontrolni soucet (dolni Byte)
(CRC)

Obr. 2 - Format ramce protokolu GENIbus

Zacatek ramce (SD)

Hodnota této polozky definuje vyznam ramce.

¢ SD = 0x0027 — Pozadavek o data (Data Request)

¢ SD = 0x0026 — Zprava (Data Message) — za vyslanim ramce se zpravou nenasleduje odpovéd
¢ SD = 0x0024 — Odpoved (Data Reply)

Délka ramce (LE)
Hodnota udavajici po€et nasledujicich polozek (Bytl) ramce, bez polozek kontrolniho souctu.

Cilova adresa (DA)
Hodnota udavajici adresu zafizeni, kterému je ramec urcen.

7121 ap0049 cz_01
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Vysilaci adresa (SA)
Hodnota udavajici adresu zafizeni, které vysila dotaz nebo odpovéd.

Hlavicka aplikaénich dat (APDU Head)
V prvnim Bytu hlavi¢ky aplikacnich dat jsou obsazeny informace o tzv. tfidé dat (Class), viz
tabulka nize, dle které Master o data zada nebo Slave odpovida.

Tfrida dat (Class)
Nasledujici tabulka zobrazuje jednotlivé tfidy dat a jejich mozné operace.

Operace
Trida dat (Class) GET SET INFO
1.-
2. Méfena data X X
3. Prikazy X X
4. Konfigurace parametrud X X X
5. Referenéni hodnoty X X X
6. -
7. ASCII - text X

Ve druhém Bytu je obsazena informace o typu operace (OS/ACK) konkrétni tfidy dat (méfeni,
konfigurace apod.) a o po¢tu polozek (délce) aplikaénich dat.

OS/ACK

OS (Operation Specifier) se zadava pro typ ramce ,Data Request‘ a ,Data Message“. Uréuje typ

operace pod pfisluSnou tfidou dat dle bit(l 6 a 7 nasledovné:

¢ 00 - GET, ¢&teni hodnoty dle konkrétniho ID Code

¢ 10 - SET, zapis hodnoty dle konkrétniho ID Code

¢ 11 -INFO, ¢teni informaci o jednotkach, pocate¢ni hodnoté rozsahu arozsahu méfené
hodnoty veli€iny

ACK (Acknowledge Code) je obsazen vramci typu ,Data Reply“ ainformuje dle bitd 6 a7
o vysledku operace nasledovné:

¢ 00-0OK

¢ 01 — Neznama tfida dat

¢ 10— Neznamy ID Code

¢+ 11 — Nepovolena operace nebo zapisovy buffer tfidy dat je zapinén

Délka aplikacnich dat
Hodnota udavajici po€et nasledujicich polozek (Bytt) aplikacnich dat.

Aplikaéni data (APDU Data)
Polozka aplikaéni data obsahuje hodnotu specifického kédu (ID Code) a dale muze obsahovat
zadavanou nebo méfenou hodnotu veli€iny, nebo obsahuje informace o méfené veliciné.

Nasledujici obrazek znazorfiuje format hlaviéky aplikaénich dat a format aplikaénich dat.

bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
0o | o o | o | Ttida dat (Class)
OS/ACK Délka aplikacnich dat

Aplikacni data
(0 az 63 Byte)

Obr. 3 - Format Hlavicky APDU a Aplika¢nich dat

Pozadavek od Slavea (RFS)
Doplrikovy Byte. Muze byt vyuzit v pfipadé Multi-Master rezimu.
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Kontrolni soucet (CRC)

Kontrolni soucet protokolu GENIbus pouziva nasledujici parametry:

¢ 16 bit CCITT, s polynomem x*®+ x™ + x* + 1

¢ Inicializa¢ni hodnota OxFFFF

¢ Po vypocditani kontrolniho souctu se provede bitova negace vysledku
¢ Horni Byte je vysilan dfive

¢ Do vypoctu se nezahrnuje prvni Byte ramce (Start Delimiter)

2.4. PFiklady hlaviéky a dat APDU

Trida 2, méfena data, operace GET

Pozadavek - APDU Odpovéd - APDU
0[o]0]o0]Trida=2 0[0]0]0]Trida=2
0|0 Délka 0|0 Délka

ID Code Hodnota
ID Code Hodnota
Tfida 2, méfena data, operace INFO

Pozadavek — APDU Odpovéd - APDU
0[o]0]o0]Trida=2 0[0[0]0]Trida=2
1)1 Délka 0|0 Délka

ID Code 1 nebo 4 Byty
ID Code INFO dat
: 1 nebo 4 Byty
INFO dat
Trida 3, pfikazy, operace SET

Pozadavek — APDU Odpovéd - APDU
0/o0|0]0] Tfida=3 o0/o]o]o0] Trida=3
1/0 Délka 0|0 Délka

ID Code
ID Code
Trida 4, konfigurace parametru, operace SET

PoZadavek — APDU Odpoveéd - APDU
0[oo[o] Trida=4 0[0[0]0]Trida=4
10 Délka 00 Délka

ID Code
Hodnota
ID Code
Hodnota
Tfida 5, referenéni hodnoty, operace GET

PoZadavek — APDU Odpovéd - APDU
o|/o]o]o] Trida=5 0[o0]o0]o0]Trida=5
0|0 Délka 0|0 Délka

ID Code Hodnota
ID Code Hodnota
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Poznamka
Podrobnéjsi popis formatu ramce Ize nalézt v dokumentaci protokolu GENIbus (GENIbus Protocol
Specification).

2.5. Prepocet mérené hodnoty

Protoze zafizeni podporujici komunikaci protokolem GENIbus zpravidla umoznuji méfit rizné
fyzikalni veliCiny a tyto potom prostfednictvim protokolu GENIbus sdilet, je hezbytnym krokem po
vyCteni hodnoty méfené veliCiny tuto hodnotu pfepocitat do korektniho fyzikalniho rozméru
(jednotek a fadu). Méfena hodnota muze byt v protokolu GENIbus interpretovana jako 8, 16, 24
a 32 bitové cislo.

Udaje potiebné pro prepoéet hodnoty na fyzikalni rozmér veliginy se ziskaji vyslanim pozadavku
s operaci INFO. Na tento pozadavek zafizeni odpovi ramcem, ktery bude na pozici aplikaénich
dat obsahovat nasledujici polozky (viz obr. 4):

¢ Hilavicku INFO

+ Datové pole INFO

bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
1 o | v | BO | * | * | SIF
SZ Index jednotky (UNIT)

Poéateéni hodnota rozsahu (ZERO)
Rozsah mérené veli¢iny (RANGE)

Obr. 4 - Format Hlavicky INFO a Datového pole INFO

VI (Value Interpretation), hodnota bitu ur€uje rozsah platnych hodnot
¢ 0 - Platné hodnoty jsou v rozsahu 0 az 254, hodnota 255 znamena, ze data nejsou k dispozici
¢+ 1 — Platné hodnoty jsou v celém rozsahu 0 az 255

BO (Byte Order), hodnota bitu ur€uje charakter vy¢itaného Bytu pro 8, 16, 24, 32 bitové &islo
¢ 0 - Horni Byte (implicitni hodnota pro 8 bitové ¢islo)
¢ 1 - Dolni Byte pro 16, 24 a 32 bitové Cislo

SIF (Scale Information Format), informace, jaka je bitova interpretace vyCitané hodnoty

¢ 00 - Informace nejsou k dispozici

¢ 01 - Bitova interpretace Cisla (bez dalSich udaju UNIT, ZERO, RANGE)

¢ 10— 8/16 bitové Cislo s udajem UNIT, ZERO, RANGE

¢ 11 —Cislo s vysSi pfesnosti, 8/16/24/32 bitové Cislo s udajem UNIT, horni Byte ZERO, dolni
Byte ZERO (vice informaci o Cisle s vySSi pfesnosti Ize nalézt v dokumentaci protokolu
GENIbus).

SZ (Sign of Zero), hodnota bitu uruje kladnou/zapornou hodnotu po¢ate¢ni hodnoty rozsahu
¢ 0 - Kladna hodnota
¢ 1 - Zaporna hodnota

Index jednotky (UNIT)
Hodnota udava vtzv. tabulce jednotek® (viz ,GENIbus Unit Table“ v dokumentaci protokolu
GENIbus) fyzikalni rozmér méfené veliiny.

Pocatecni hodnota rozsahu (ZERO)
Udava pocate¢ni hodnotu rozsahu méfené hodnoty veli€iny pro prepocet.

Rozsah mérené veli¢iny (RANGE)
Udava rozsah méfené hodnoty veli€iny.

10/21 ap0049 cz 01
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2.6. Vzorce pro prepocet mérené hodnoty veli€iny

V této aplikaéni poznamce jsou uvedeny vzorce pro pfepoCet 8 a 16 bitové hodnoty veli€iny.
Informace pro prepocet 24 a 32 bitové hodnoty mérené veli€iny Ize nalézt v dokumentaci protokolu
GENIbus - GENIbus Protocol Specification.

V pfipadé interpretace 8 bitové hodnoty méfené veli€iny se hodnota do fyzikalniho rozméru musi
prepocitat v aplikaci fidiciho systému dle nasledujiciho vzorce:

x UNIT

x{zmmxxﬂ(ﬂ

Kde:

X je pfepoctena hodnota na fyzikalni rozmér

X je méfena hodnota

ZERO je pocate€ni hodnota rozsahu

RANGE je rozsah méfené hodnoty

UNIT, polozka v ,tabulce jednotek®, kterému odpovida fyzikalni rozmér méfené veliCiny

*® 6 6 o o

V pfipadé interpretace 16 bitové hodnoty méfené veli€iny se hodnota do fyzikalniho rozméru musi
prepocitat v aplikaci fidiciho systému dle nasledujiciho vzorce:

X =(ZERO+Xhi (RANGE o XM)X UNIT
254 254-256
Kde:
¢ X je pfepoctena hodnota na fyzikalni rozmér
¢ X, je horni Byte méfené hodnoty
¢+ X, je dolni Byte méfené hodnoty
¢ ZERO je pocate¢ni hodnota rozsahu
+ RANGE je rozsah mérené hodnoty
*

UNIT, polozka v ,tabulce jednotek®, kterému odpovida fyzikalni rozmér mérené veli€iny
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3. Praktické pouziti

3.1. HW zapojeni

Zatizeni komunikujici v siti GENlbus Ize pfipojit pfimo na seériove rozhrani RS485 fFidiciho
systému. Ridici systém osazeny sériovym rozhranim RS232 Ize do sité GENIlbus pfipojit pfes
prevodnik DM-232T0O485 z produkce firmy AMIT.

GU [ su | [ su |

Systém

- >
Y, GENIbus

Obr. 5 - Komunikace Fidiciho systému v siti GENIbus po lince RS485

[ su |[ eu |[ cu |

RS8232

Systém

RS232

. . 4
R3485 GENIbus

Obr. 6 - Komunikace Fidiciho systému v siti GENIbus pfes pfevodnik DM-232T0O485

Pozor

Komunikacéni rozhrani, které je vyuZivano pro komunikaci v siti GENIbus, jiz nelze pouZit pro
zarizeni komunikujici jinym komunikaénim protokolem. Na jednom komunikaénim rozhrani Ize
provozovat jeden komunikacni protokol.

3.2. Programové feseni

Ridici systémy firmy AMiT mohou v siti GENIbus komunikovat v reZimu Master i Slave. V rezimu
Slave v8ak musi tvlrce kédu na aplikaéni urovni doprogramovat obsluhu komunikace v tomto
rezimu dle specifikace protokolu GENIbus. Podobna situace nastava v rezimu Multi-Master, kdy je
na siti GENIbus pfipojeno vice Fidicich systéml firmy AMIT v rezimu Master. | vtomto pfipadé
musi tvirce kédu zabezpedit na aplikaéni Urovni obsluhu komunikace mezi jednotlivymi Mastery
dle specifikace protokolu GENIbus.

Ridici systém v rezimu Master miZe z ostatnich zaFizeni na siti GENIbus vygéitat data nebo ménit
jejich provozni reZzimy apod. JelikoZ v navrhovém prostfedi DetStudio nejsou pfimo moduly uréené
pro komunikaci protokolem GENIbus, je nutno tuto komunikaci feSit pomoci moduld uzivatelské
komunikace (tzv. UserCom). Zakladni moduly pro naprogramovani uzivatelské komunikace jsou
ComInit, ComWrite a ComRead.

Popis parametru jednotlivych modult uzivatelské komunikace je uveden v napovédé navrhového
prostfedi DetStudio.
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4. Ukazkové aplikace

Ukazkové aplikace, které jsou soucasti této aplikaéni poznamky, fesi komunikaci fidiciho systému
firmy AMIT (Master) s jednim MGE motorem (Slave) pfipojenym do sité GENIbus. Cilem téchto
ukazkovych aplikaci je naznacit zplsob sestaveni, odeslani a pfijem ramcl pro zménu nékterych
parametrl, rezima, vycitani a dekédovani dat MGE motoru.

Kazda ukazkova aplikace se zaobira konkrétnim problémem pro nastaveni rezimu, nebo
zapis/Cteni udaje poskytovaného motorem.

Ukazkové aplikace jsou vytvorfeny pro fidici systém StartKit. Lze je vSak vyuzit pro jakykoliv fidici
systém z produkce firmy AMIT. Zménu typu fidiciho systému Ize provést v navrhovém prostiedi
DetStudio pomoci volby ,Nastroje/Zménit typ stanice ...“

4.1. Popis struktury ukazkovych aplikaci

VSechny ukazkové aplikace obsahuji nasledujici procesy, podprogramy a funk&ni bloky.

Procesy:

¢ ProcINIT
Tento proces obsahuje hlavni komunikaéni modul ComInit, modul pro obsluhu pferuseni od
pfijatého znaku a modul pro obsluhu timeoutu.

¢ Proc00
V tomto procesu se pfipravi vysilany ramec do pfislusného tvaru dopinénim polozek
kontrolniho souctu.

Podprogramy:

¢ Libl100

Podprogram Lib100 zabezpecuje vysilani a pfijem ramcu pomoci stavového automatu.
¢ Libl01

Podprogram Lib101 se vyvolava pfi pferuseni od pfijatého znaku.

¢ Libl102
Podprogram Lib102 se vyvolava pfi pferudeni od vyprseni timeoutu.
¢ Lib103

Podprogram Lib103 zabezpeduje dekédovani dat z pfijatého ramce.

Funkéni bloky:

¢ fb_CrcGbus
Funkéni blok fb CrcGbus zabezpecluje vypoclet kontrolniho souctu protokolu GENIbus.

¢ fb_ChkGbus
Funkéni blok fb ChkGbus ovéfuje spravnost kontrolniho souctu protokolu GENIbus
v pfijatém ramci.

Poznamka
Pro vypocet kontrolniho souctu protokolu GENIbus a jeho kontrolu, byly vytvofeny funkéni bloky
fb CrcGbus a fb_ ChkGbus, které jsou taktéz soucasti vSech ukazkovych aplikaci. Tvirce kodu
je tak muze vyuZzit i ve svych aplikacich.
Kazda ukazkova aplikace je rozdélena do dvou Casti:
¢ Komunikaéni éast
Vysila rdmce s poZzadavkem
Pfijima ramce s pozadavkem
¢+ Dekoédovaci ¢ast
Dekédovani ramce s daty
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Komunikacni ¢ast zabezpeduje vlastni pfenos ramcu a dekédovaci ¢ast zpracovava datovy obsah
ramcu. Komunikacni ¢ast je realizovana stavovym automatem (podprogram Lib100).

Informace o stavu automatu je dana hodnotou proménné G_Status. Udalost stavového automatu,
ktera je pravé vykonavana, je dana hodnotou proménné G_Event.

Proménna G Status muze nabyvat hodnot, které jsou uloZzeny v proménnych GS xxx, viz
nasledujici tabulka:

Hodnota Proménna Vyznam
1 GS IDLE Zadna Ginnost
2 GS RECEIVE | Cekd na pfijem znaku ramce

Proménna G Event muze nabyvat hodnot, které jsou uloZzeny vproménnych GE xxx, Viz
nasledujici tabulka:

Hodnota Proménna Vyznam
1 GE_NONE Zadna udalost
2 GE_SEND Vysilani ramce
4 GE_CHAR Prisel znak ramce
8 GE_TMO Vyprsel timeout

V pfipadé uspésné komunikace se provede vypocCet kontrolniho souctu z patficnych polozek
pfijatého ramce a porovna se s kontrolnim souctem v pfijatém ramci. Pokud kontrolni soucet
souhlasi, provede se dekddovani dat dle typu pfijatého ramce. Typ pfijatého ramce (odpovédi) se
fidi hodnotou proménné TypOdp, do které se v aplikaci zapiSe prislusna hodnota pred odeslanim
konkrétniho ramce. Vyznam hodnot proménné TypOdp je uveden v tabulce nize.

Vyznam hodnot proménné TypOdp:

Hodnota Typ oekavané odpovédi
1 Potvrzeni, vyCteni stavovych nebo bezrozmérnych proménnych
2 INFO: jednotky, po&atec¢ni hodnota rozsahu a rozsah
4 Mé&rena data (veli€iny s fyzikalnim rozmérem)

Jestlize dojde pfi &teni dat k chybé, dekédovani neprobéhne. Informace o tom, Ze byla komunikace
uspésna Ci neuspésna lze nalézt v proménnych RegStatus a RegResult.

Hodnota proménné RegStatus poskytuje informaci o stavu komunikace. Vyznam jednotlivych
stavovych hodnot je uveden v nasledujici tabulce:

Hodnota Stav Vyznam
1 Idle Ceka na vloZeni pozadavku
2 Busy Vyfizuje se poZadavek
4 Finish Vyfidil se pozadavek a vysledek je v proménné RegResult

Hodnota proménné RegResult poskytuje informaci o vysledku komunikace. Vyznam jednotlivych
hodnot znazornuje nasledujici tabulka:

Hodnota Vysledek Vyznam
1 Act Zprava s potvrzenim OK
2 Nak Zprava s potvrzeni chyby
4 Data Ramec s daty
8 Error Chyba, timeout ...
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4.2. Komunikace s MGE motorem

MGE motor mize mit implementovano komunikaéni rozhrani RS485 s protokolem GENIbus a je
tedy mozné prostrednictvim tohoto komunikaéniho protokolu zapisovat/€ist data, ktera MGE motor
poskytuje, nebo ménit jeho provozni parametry.

MGE motor je v siti zapojen vzdy jako zafizeni typu Slave. Motor maze pracovat v tzv. ,LOCAL*
nebo ,REMOTE" rezimu. Jestlize ma byt motor povelovan prostifednictvim sit€ GENIbus, musi byt
nejprve odeslan ramec, ktery motor ,pfepne® do rezimu ,REMOTE®, a poté Ize pfislusSnym povelem
v odeslaném ramci napf. motor spustit, zastavit apod.

Pozor

Pokud se konkrétni motor na siti GENIbus nachazi v rezimu ,REMOTE" a do 35 s od posledni
uspésné komunikace nedojde k Zadné dal$i komunikaci, pfejde motor automaticky do reZimu
LOCAL" Jestlize je poZzadovano, aby motor zistal v rezimu ,REMOTE*, musi na tuto skutec¢nost
tvirce kbédu pamatovat a zabezpedit komunikaci tak, aby byl vyslan nasledujici dotaz do uvedené
doby 35 s.

4.2.1 Integrace ukazkovych aplikaci

Pro integraci do vasi aplikace zkopirujte z ukazkové aplikace procesy:
¢ ProcINIT

¢ Proc00

Dale zkopirujte podprogramy:

¢+ Lib100

¢ Libl01

¢ Libl02

¢ Lib103

Importujte funk&ni bloky:

¢ fb_CrcGbus
¢ fb_ ChkGbus

A také zkopirujte vSechny proménné obsazené v ukazkové aplikaci. Pokud bude poZadovana
kombinace vice ukazkovych aplikaci, zkopirujte do vasi aplikace také proménné obsahujici Zadané
ramce.

4.2.2 Komunikaéni parametry

Ridici systém komunikuje s MGE motorem nasledujicimi komunikagnimi parametry:
Sériova linka: RS485

¢ Prenosova rychlost: 9600 bps

¢ Komunikacni port: 1

¢+ Format znaku: 8 datovych bitd, 1 stop bit, Zadna parita

*

Komunikaéni parametry se v aplikaci zadavaji do hlavniho komunikaéniho modulu uZivatelské
komunikace (ComInit) v procesu Init.

4.2.3 Spusténi komunikace

Pro spusténi komunikace dat slouzi bit cti.0. Nastavenim bitu na hodnotu TRUE se spusti
komunikace. Ramce, které jsou vkonkrétni ukazkové aplikaci pouzity, jsou ulozeny
v databazovych proménnych. Nékteré povely vysilaného ramce vyzaduji, aby se motor nachazel
v rezimu ,REMOTE" (viz kapitola 4.2. Komunikace s MGE motorem). V takovém pfipadé konkrétni
ukazkova aplikace obsahuje vice databazovych proménnych, ve kterych je uloZzen ramec
s vybranou ¢&innosti. Rozhodnuti, ktery ramec (obsah konkrétni proménné) je zvolen pro vyslani,
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se Fidi hodnotou proménné NumT1g, ktera prostfednictvim SW modulu Switch vybere patficny
ramec k odeslani. Hodnoty proménné NumT1g mohou nabyvat celych Cisel z rozsahu 1 az N, kde
N je Cislo zastupujici konkrétni ramec. Po provedeni vybéru vysilaného ramce se hodnota
proménné NumT1g vynuluje.

4.2.4 Data
Nasledujici tabulka obsahuje proménné, do kterych se ukladaji dekobdovana data.
Jméno Komentar
Adr MGE Adresa MGE motoru
AlarmCode Vyc&teny kéd aktualniho alarmu (viz kapitola 5.1.11)
AlarmLogl Vycteny kéd zaznamenaného alarmu? (viz kapitola 5.1.12)
RANGE Vycteny rozsah mérené veliCiny
UNIT X Vyétena hodnota, které v ,tabulce jednotek® odpovida fyzikalni rozmér veli€iny
VALUE X Vyctena hodnota 8 bitové méfené veli€iny
VALUE hi Vy¢teny horni Byte 16 bitové méfené veli€iny
VALUE lo Vyc¢teny dolni Byte 16 bitové méiené veli€iny
VALUE Vypocitana (8/16 bitova) hodnota mérené veli€iny ve fyzikalnim rozméru
ZERO Vyctena pocateCni hodnota rozsahu méfené veli€iny
Nasledujici tabulka obsahuje fidici proménné, které se ukladaji do vysilaného ramce.
Jméno Komentar
LocalOt Ridici promé&nna pro zménu otadek v rezimu ,LOCAL"
RmtOt Ridici promé&nna pro zménu otaéek ,REMOTE"
UNIT Fyzikalni rozmér veli€iny z ,tabulky jednotek*

4.3. Komunikace s jinym zafizenim po siti GENlbus

Ukazkové aplikace Ize vyuzit i pro komunikaci fidicich systému firmy AMIT s jinymi typy zafizeni
komunikujicimi protokolem GENIbus. V tomto pfipadé je nutno ve vlastni rezii ovéfit zda souhlasi
ID Code jednotlivych povell pro dané zafizeni, popfipadé odlisné hodnoty ID Code zménit
v pfisluSnych pozicich odesilanych ramcu (viz kapitola 2.4. Pfiklady hlavi¢ky a dat APDU).

Dale je postup shodny dle kapitoly 4.2.1 Integrace ukazkovych aplikaci.
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5. Dodatek

5.1. Priklady vytvorenych ramci

Nize uvedené pfiklady sestavenych ramcu jsou pouzity v jednotlivych ukazkovych aplikacich.

5.1.1 Povel ,,REMOTE"

Jak bylo uvedeno vySe, pfed vyslanim nékterych povell, se motor musi nachazet v rezimu
LREMOTE®. Tohoto rezimu se docili napf. vyslanim nasledujiciho ramce, ktery je ulozen
v proménné PovelRemote:

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 81 | o7 99 9C

5.1.2 Identifikace pripojenych zarizeni v siti GENIbus

Odeslanim ramce na specifickou adresu 254 (OxOOFE) se aktivuje funkce protokolu GENIbus
(,Connection Request®) a v8echna pfipojena zafizeni odpovi ramcem, ze kterého je mozno vycist
napf. neznamou adresu zafizeni. Tvar ramce je v aplikaci uloZzen v proménné ConnRequest.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 06 FE 01 00 | 02 | 02 | o3 2C 3B

5.1.3 Nastaveni regula¢niho rezimu ,,Constant frequency*

Pfed vyslanim ramce s povelem pro nastaveni regula¢niho rezimu ,Constant frequency“ je nutno
uvest motor do rezimu ,REMOTE?". Tvar ramce je v aplikaci uloZzen v proménné ConstFreq.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 81 | 16 9B 8C

5.1.4 Nastaveni regula¢niho rezimu ,,Constant pressure

Pfed zménou na tento regulaéni rezim je nutno uvést motor do rezimu ,REMOTE"®. Tvar ramce je
v aplikaci uloZzen v proménné ConstPress.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 81 | 18 7A 42

5.15 Nastaveni regula¢niho rezimu ,,Proportional pressure®

Pfed zménou na tento regulaéni rezim je nutno uvést motor do rezimu ,REMOTE". Tvar ramce je
v aplikaci ulozen v proménné PropPress.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 81 | 17 8B AD

5.1.6 Povel ,START"
Pfed vyslanim povelu ,START* je nutno uvést motor do rezimu ,REMOTE". Tvar ramce je
v aplikaci uloZen v proménné PovelStart.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 81 | 06 89 BD
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ANIT

5.1.7 Povel ,,STOP*
Pfed vyslanim povelu ,STOP* je nutno uvést motor do rezimu ,REMOTE". Tvar ramce je v aplikaci
uloZzen v proménné PovelStop.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 8 | 05 B9 DE

5.1.8

Vyslany ramec vynuluje vznikly alarm. Tvar ramce je v aplikaci ulozen v proménné ResetAlarm.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 81 | 02 C9 39

Reset aktualniho alarmu

5.1.9

Motor MGE umoznuje zaznamenavat historii péti poslednich vzniklych alarmu, které se za provozu
vyskytly, do péti ,LOGU". Vynulovani téchto zaznamenanych alarml se provede vyslanim ramce,
ktery je v aplikaci uloZzen v proménné ResetAlLog.
SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 81 | 33 EF 4B

Reset zaznamenanych alarmu

5.1.10 Reset HW

Hardwarovy reset MGE motoru se provede nasledujicim ramcem, ktery je v aplikaci ulozen
Vv proménné ResetHW.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 03 | 81 | m F9 5A

5.1.11 Vyéteni aktualniho alarmu
Vycteni aktualniho alarmu se provede nasledujicim ramcem, ktery je v aplikaci uloZzen v proménné
AlarmCodeTlgq.
SD LE DA SA APDU CRC CRC
27 05 E7 01 02 | o1 | 9E A7 A4
5.1.12 Vyéteni zaznamenaného alarmu

Nasledujici ramec je sestaven pro vyéteni prvniho zaznamenaného alarmu, ktery je v aplikaci

uloZen v proménné AlarmLoglTlg.

SD

LE

DA

SA

APDU

CRC

CRC

27

05

E7

01

02

01

9F

B7

85

5.1.13 Vyéteni frekvence

Pro vyéteni aktualni frekvence motoru se pouzije nasledujici ramec, ktery je v aplikaci uloZen
Vv proménné FrekT1g.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 02 | o1 | 20 E1l B1
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5.1.14 Vyéteni otacek

Pro vyéteni otaCek motoru se pouzije nasledujici ramec, ktery je v aplikaci ulozen v proménné
SpeedTlg.
SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 02 | o1 | 23 D1 D2

5.1.15 Vyéteni provozni doby

Motory MGE pocitaji dvouhodinové pfirGstky provozni doby, tento udaj Ize vycist nasledujicim
ramcem, ktery je v aplikaci ulozen v proménné T 2hT1g.
SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 06 E7 01 02 | 02 | 18 [ 19 cC F6

5.1.16 Vyé¢teni teploty motoru (frekvenéniho ménice)

Teplota muze byt méfena v motoru nebo na modulu frekvenéniho ménice (bliz§i informace Ize
ziskat u vyrobce). Teplotu Ize vycist nasledujicim ramcem, ktery je v aplikaci uloZzen v proménné
T mTlg.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 05 E7 01 02 | o1 | 1D 06 4F

5.1.17 Zména adresy zafizeni

Zménu adresy zafizeni Ize provést nasledujicim ramcem. Nova adresa zafizeni bude 64 (0x0040).
Ramec je v aplikaci ulozen v proménné UnitAdr.
SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 06 E7 01 04 | 82 | 2E [ 40 B4 DA

5.1.18 Zmeéna otacéek v rezimu ,,LOCAL*

Otacky vrezimu ,LOCAL® se méni napf. tlaCitky na téle frekvenéniho ménice, ale je mozné je
ménit po siti GENlbus i vtomto rezimu. Napf. zapsanim hodnoty 20 (0x0014). Hodnota 20
neznamena 20 ot/min. Ramec je v aplikaci ulozen v proménné LocalOtTlg.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 06 E7 01 05 | 82 | 02 | 14 9B 94

5.1.19 Zmeéna otacek v rezimu ,,REMOTE*“

Otacky v rezimu ,REMOTE" Ize ménit po siti GENIbus. Pfiklad tvaru ramce se zapisem hodnoty 20
(Ox0014) je uveden nize aje v aplikaci ulozen v proménné RmtOtT1g. Hodnota 20 neznamena
20 ot/min.

SD LE DA SA APDU CRC | CRC
27 06 E7 01 05 | 82 | 01 | 14 CE c7

V jednom ramci Ize odeslat také vice povelQ, napf. povel pro nastaveni rezimu ,REMOTE" a povel
~START" pro spusténi motoru. Lze kombinovat i vice typl povell v jednom ramci, napf. povely pro
zménu rezimu a povely pro vycitani méfenych hodnot apod.

Poznamka

Motory MGE nedokazi zpracovat ramce del§i nez 70 Bytd. Toto omezeni plati jak pro dotazy
vysilané Masterem, tak i pro odpovédi vysilané Slavem. Na tuto skutecnost musi pamatovat tvirce
koédu. Vice informaci o moznostech vyuZiti vlastnosti konkrétnich produkta firmy Grundfos,
komunikujicich protokolem GENIbus, Ize ziskat v prislusné dokumentaci.
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6. Technicka podpora

Veskeré informace ohledné komunikace fidicich systému firmy AMIT v siti GENIlbus, Vam
poskytne oddéleni technické podpory firmy AMIT. Technickou podporu mizete kontaktovat nejlépe
prostfednictvim emailu na adrese support@amit.cz.
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7. Upozornéni

AMIT, spol. s r. 0. poskytuje informace v tomto dokumentu, tak jak jsou, nepfejima zadné zaruky,
pokud se tyCe obsahu tohoto dokumentu a vyhrazuje si pravo ménit obsah dokumentu bez
zavazku tyto zmény oznamit jakékoli osobé &i organizaci.

Tento dokument muze byt kopirovan a rozSifovan za nasledujicich podminek:
1. Cely text musi byt kopirovan bez Uprav a se zahrnutim vSech stranek.

2. VSechny kopie musi obsahovat oznaceni autorského prava spole¢nosti AMIT, spol. s r. o.
a veskera dalsi upozornéni v dokumentu uvedena.

3. Tento dokument nesmi byt distribuovan za ucelem dosazeni zisku.

V publikaci pouzité nazvy produktd, firem apod. mohou byt ochrannymi znamkami nebo
registrovanymi ochrannymi znamkami pfislusnych vlastniku.
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