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1. Definice pouzitych pojmu

Moduly DM-xxx
Moduly umoziujici, prostfednictvim komunikacni sité ARION, rozsifit poCet vstupl a vystupu
fidiciho systému.

Programovatelné nasténné ovladace AMR-OPxx

Programovatelné nasténné ovladate AMR-OP7x, AMR-OP6x, AMR-OP3x a AMR-OP3xA
komunikujici v siti ARION, které slouzi k méfeni teploty prostoru, nastaveni pozadavku korekce
teploty, nastaveni rezima a dalSich parametru (dle typu ovladace a firmware v ovladaci).

DetStudio
Vyvojové prostiedi firmy AMIT, které slouzi pro parametrizaci fidicich systému. Toto prostiedi je
volné ke staZzeni na www.amit.cz.

RS485
Je poloduplexni sériova sbérnice umoznujici komunikaci vice jednotek na jednom signalovém
paru. Vice informaci nalezete v dokumentu AP0016 — Zasady pouzivani RS485.

Sit’
Souhrnné oznaceni technickych prostfedku, které realizuji spojeni a vyménu informaci mezi
pfipojenymi zafizenimi.

Signal
Digitalni / analogovy vstup Ci vystup.

Datovy typ

Definuje druh skupiny signall. V siti ARION je mozné prenaSet rlizné datové typy: analogové
vstupy Al, analogové vystupy AO, digitalni vstupy DI, digitalni vystupy DO a data specialniho typu
Spec.

Uzel

Definuje signdly jednoho datového typu rozSifujiciho modulu na siti ARION. Kazdy rozSitujici
modul sit¢ ARION mlze byt definovan jednim nebo nékolika uzly. Podle toho se rozliSuji
jednouzlové a vice uzlové moduly.

1.1. Pozadavky na programové vybaveni

Definice sité ARION tabulkou, popisovana v této aplikani poznamce, je mozna ve vyvojovém
prostfedi DetStudio od verze 1.0.76 a podminkou je operacni systém NOS od verze 3.50.
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2. Protokol ARION

ARION je komunikacni protokol pro komunikaci Fidicich systéma firmy AMIT s rozSitujicimi V/V
moduly. Pomoci téchto rozSifujicich V/V modull Ize navysit pocet vstupl/vystupl (jak Cislicovych
tak analogovych) Fidiciho systému. Maximalni pocet rozsifujicich modult pfipojenych do jedné
komunikacni sité je 63, ¢imzZ Ize dosahnout rozsifeni Fidiciho systému napf. az o 1512 Cislicovych
(63 x DM-DI24) nebo az o 756 analogovych vstupu (63 x DM-AI12), moduly Ize libovolné
kombinovat.

Protokol ARION je sériovy poloduplexni protokol a z toho vyplyvaji jistd omezeni. Pfi vzristajicim
pocCtu pfipojenych zafizeni narlstaji Casové naroky na prenos dat z/do modult a tomu odpovida
i prodluzujici se perioda mozné komunikace s pfipojenymi moduly. Vypocet minimalni periody, se
kterou je mozné komunikovat s pfipojenymi moduly, je uveden nize.

2.1. Zpusob komunikace

Komunikace s rozSifujicimi moduly v siti ARION je mozna dvéma zpUsoby:

¢+ periodickda feSi operacni systtm NOS automaticky, ke vstupim/vystuplm se pfistupuje
pomoci SW modull podobné jako u vstupl/vystupl pfimo na systému, perioda
komunikace se zadava v defini¢ni tabulce.

+ udalostni vlastni pfenos je vyvolavan v aplikacnim programu na zakladé pozadavku.

2.2. Casové poméry

Po restartu fidiciho systému se nejprve komunikacni sit' inicializuje. Pfi inicializaci Fidici systém
posila do jednotlivych modulll informace o rezimech komunikace, a ¢eka na jejich odpovéd. Pokud
odpovéd nedostane, oznaCi dany modul jako nepfipojeny. Po inicializaci se provadi vlastni

komunikace s moduly v siti ARION.

Inicializace

}7

Komunikace

Obr. 1 - Posloupnost €innosti v siti ARION po restartu fidiciho systému

ap0025 _cz_03 6/37
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2.3. Vypocet minimalni periody komunikace s moduly

Vzhledem k tomu, Ze ARION je sériovy komunikacni protokol, trvda komunikace s moduly del$i
dobu nez pfi obsluze vstupu/vystupl pfimo na fidicim systému. Minimalni doba pro obsluhu
vstupu/vystupl na rozSifujicich modulech, se kterou je nutno kalkulovat pfi realizaci komunikaéni
sité, je uvedena dale.

Rozsifujici V/V. moduly maji jeden nebo vice typu vstupl/vystupl, podle toho se li§i doba
komunikace s jednotlivymi moduly. Podrobné udaje o jednotlivych modulech naleznete v napovédé
PseDet prostiedi DetStudio.

Poznamka

Pri pouZziti modulu ARI Select, je vhodné vzit ve vSech uvedenych vypoctech v tvahu pouze ty
moduly sité ARION, které jsou pro danou konfiguraci vybrany. Tyto vypocCty je nutné provést pro
v8echny mozné konfigurace (dle pouZiti modulu ARI Select). Za minimalni periodu komunikace
Je pak mozné dosadit nejdelsi vypocteny ¢as. Pokud je to mozné, doporuéujeme dosadit alespori
Jeho dvojnasobek.

2.3.1 Jednouzlové moduly

Jednouzlové moduly jsou takové, které maji pouze jeden typ vstupu/vystupt (napf. DM-DO18,
DM-AI12, atd.) Minimalni doporuena perioda komunikace s jednouzlovymi moduly je uvedena
v nasleduijici tabulce:

Minimalni perioda pro jednouzlové moduly

Prenosova rychlost Minimalni perioda komunikace [ms]
9600 bps Tom = 50 x DIG + 150 x ANL

19200 bps Tom=25xDIG+ 80 x ANL

38400 bps Tow=15xDIG + 45 x ANL

57600 bps Tow=12xDIG+ 35 x ANL

Kde DIG je pocet rozSifujicich modull zpracovavajicich Cislicovy signal a ANL je pocet
rozSifujicich modull zpracovavajicich analogovy signal.

Takto vypocitany udaj je minimalni mozna perioda komunikace (parametr PeriodxX v definiéni
tabulce Arion), ve které se obsluhuje sit' pfipojenych modulu. Pfi zkraceni této periody nelze zarudit
spravnou funkci pfipojenych rozsifujicich moduld. Idealni je, kdyz pouzita perioda komunikace je
delSi nez takto vypoctena hodnota.

Vychozi hodnoty pfednastavené v DetStudiu jsou stanoveny nasledovné:

¢ DI 2000 ms
¢+ DO 2000 ms
¢ Al 2000 ms
¢+ AO 2000 ms

Pokud jsou vyzadovany jiné hodnoty, Ize toto vychozi nastaveni zménit, pfipadné lze zménit
hodnotu pro konkrétni rozsifujici modul pfimo v definini tabulce. Perioda komunikace definovana
tabulkou maze byt pro kazdy modul riizna.

Poznamka

Viypocet se provadi pro vSechny typy uzli nadefinovanych roz$ifujicich moduld, které se maji
pfenaset, tj. maji hodnotu parametru PeriodxX nenulovou. Vypocltena minimalni doba periody
komunikace musi byt dodrzena ve vSech definovanych uzlech, jinak muze pfi komunikaci dochazet
ke ztraté pozadavku a nekorektni ¢innosti.

7137 ap0025 cz_03
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2.3.2 Vice uzlové moduly

Vice uzlové moduly jsou takové moduly, které maiji vice typl vstupl/vystupu. Jedna se o:
¢+ Moduly typu DM-xxx s vice vstupy/vystupy(napf. DM-PDO6NI6, DM-UI8DOS, atd.).
¢ Programovatelné regulatory AMR-xxx (napf. AMR-OPxx, AMR-RTVxXx, atd.).

U vice uzlovych modull Ize pak zvolit jeden z nasledujicich zpusobu komunikace:

¢ VS8echny kanaly se komunikuji se stejnou periodou.

¢ Analogové kanaly maji rozdilnou periodu komunikace od kanalu digitalnich.

Specialni kapitolou je pak komunikace s produkty typu AMR-OPxx (ve kterych je zaveden

firmware firmy AMIT, nebo typova aplikace, ktera pracuje s tzv. registry v siti ARION), pfipadné
obecné komunikace s regulatory AMR-xxx, které pracuji s tzv. registry.

Vypocet ¢asovych poméru pii stejnych periodach komunikace

Minimalni doporu¢ena perioda komunikace s vice uzlovymi moduly se ur€uje stejnym zplsobem
jako u jednouzlovych moduld, ale pro kazdy modul je nutno zapocitat vSechny typy vstupl/vystupu.

Napf. DM-PDOG6NI6 ma digitalni vystupy a analogové vstupy. Digitalni vystupy lze vyuzit jako
klasické DO (pocita se ve vzorci jako parametr DIG) nebo jako PDO (pocita se ve vzorci jako
parametr ANL). Pfi pouziti digitalnich vystupl jako klasické DO bude minimalni doba komunikace
s timto modulem pro rychlost 19200 bps:

Tom=25%x1+80x%x1=105ms

Komunikace s jednotlivymi typy vstupu/vystupld nemusi byt stejna, napf. je mozné Cislicové
vystupy zapisovat s periodou 500 ms a analogové vstupy Cist s periodou 2 s.

Vypocet ¢asovych poméru pfii rozdilnych periodach komunikace

V praxi mGze byt ¢asto vyhodné (a v pfipadé regulatori AMR-xxx, které vyuzivaji tzv. registry,
nebo ovladatl AMR-OPxx s firmware od firmy AMIT je to pfimo doporuc¢eno — viz nasledujici
kapitola) rozdélit periodické komunikace do dvou skupin s riznymi pozadavky na ¢etnost pfenosu
dat. Casové poméry se v takovém pfipadé uréuji nasledujicim postupem.

1. Rozdéli se vSechny periodické pfenosy v siti do dvou skupin. Jedna skupina (zpravidla
digitalni signaly) se bude pfenaset s kratsi periodou T; (tzn. rychleji), druha skupina (zpravidla
analogové signaly, ne nutné vSechny) se bude pfenaset s delSi periodou T, (tzn. pomaleji).

2. Urci se zadany pomér mezi periodami T, a T, (napf. prvni skupina bude komunikovat pétkrat
Castéji nez druha). Pro potfeby daldiho vypoctu bude tento pomér oznacen pismenem P tak,
ze plati:

T2:PXT1

Hodnota poméru P muze byt napf. 2, 3, 5 nebo 10 — ¢im vysSi hodnota, tim kratSi bude
minimalni perioda pro signaly z prvni skupiny oproti minimalni periodé signali z druhé
skupiny.

3. Pro kazdou skupinu samostatné se ur€i minimalni perioda komunikace, ktera by platila
ve fiktivnim pfipadé, kdy by se v siti komunikovalo pouze s touto skupinou samostatné. Tyto
periody budou oznaceny jako Ts; a Ts,. UrCi se postupem z predchozi kapitoly, pficemz do
vypoCtu Ts; budou zahrnuty pouze uzly a signaly z prvni skupiny (druhd skupina bude
vynechana), do vypoctu Ts, budou zahrnuty pouze uzly a signaly z druhé skupiny.

ap0025 _cz_03 8/37
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4. Pro minimalni periody T; a T, v realné situaci, kdy se obé skupiny signalt pfenaseji spole¢né
na jedné sbérnici, pak plati:

T1=TS1+TS2/P
T2=TS1x P+ TS2

Ziskana hodnota T; je minimalni periodou pro prvni skupinu uzl( (resp. signal() na vice
uzlovych uzlech, hodnota T, (P-krat del$i) je minimalni periodou pro uzly (resp. signaly) z
druhé skupiny. Tyto periody je mozné po patficném zaokrouhleni dosadit do tabulky k uzlim
prvni a druhé skupiny.

Nasténné ovladace AMR-OPxx

Nasténné ovladate AMR-OPXxXx, ve kterych je zaveden firmware firmy AMIT, nebo typova aplikace,
ktera pracuje s tzv. registry v siti ARION jsou vice uzlové moduly, definované digitalnimi vstupy
(DI) a vstupné-vystupnimi registry (REG). Zpusob komunikace s digitalnimi vstupy je jiny, nez je
pouzivan u standardnich vice uzlovych moduld a doba komunikace je tedy kratSi. Minimalni
doporucena perioda komunikace s ovladac¢i AMR-OPxx je uvedena v nasledujici tabulce:

Minimalni perioda pro ovladaée AMR-OPxx

Prfenosova rychlost Minimalni perioda komunikace [ms]
9600 bps Tp =30 x AMR

19200 bps To =16 x AMR

38400 bps Tp =10 x AMR

57600 bps To = 8 x AMR

Kde AMR je pocet ovladaci AMR-OPxx. Minimalni perioda je dana sou¢tem hodnot minimalnich
period pro DI.

Regulatory AMR-xxx

VSechny produkty fady AMR-xxx jsou volné programovatelné. UrCeni minimalni periody
komunikace je tedy zavislé na naprogramovaném zpUsobu poskytovani dat do sit¢ ARION.
Regulatory mohou do sité ARION data poskytovat:

* pomoci kanala Al, AO, DI, DO,
* pomoci tzv. registrd v kombinaci s kanalem DI,
¢ pouze pomoci tzv. registry.

Vyuziti Al, AO, DI, DO

PFi tomto zpUsobu poskytnuti dat je nutné pfi vypoctu postupovat dle vySe uvedenych kapitol, kde
je rozebrana komunikace kanalu Al, AO, DI a DO pro moduly typu DM-xxX.

Kombinace registrti s kanalem DI

Tento zpusob komunikace je shodny s postupem uvedenym pro nasténné ovladate AMR-OPXxx.
Regulator prostfednictvim kanalu DI informuje o zméné v poskytovanych registrech do sité ARION
ze strany regulatoru. Na zdkladé informace o zméné jsou pak vyc¢teny vdechny registry. Pro vlastni
vypocCet se pouzije tabulka uvedena v kapitole ,Nasténné ovladate AMR-OPxx"“. Maximalni poCet
registrd, které Ize v regulatoru nadefinovat je 9.

Vyuziti samostatnych registrui

PFi tomto zpUsobu poskytnuti dat je nutné do vypoctu zahrnout jak pocet regulatort v siti ARION
tak pocCet registrd (REG), nadefinovanych v regulatoru. Maximalni pocCet registrd, které lze
v regulatoru nadefinovat je 9. Vysledna perioda komunikace s jednim regulatorem je dana
nasledujici tabulkou.

9/37 ap0025 cz_03
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ANIT

Minimalni perioda pro komunikaci s jednim regulatorem

Prenosova rychlost Minimalni perioda komunikace [ms]
9600 bpS Treg = 50 + (25 X REG)

19200 bps Trec = 40 + (15 x REG)

38400 bps Trec = 20 + (10 x REG)

57600 bps Trec =15+ ( 8 X REG)

Kde REG je pocet registrd, komunikovanych z regulatoru v siti ARION.

Dle vySe uvedené tabulky Ize urcit dobu, za kterou prob&éhne komunikace s jednim regulatorem,
ktery obsahuje pocet registri (REG), pouzitych ve vypoctu.

2.4. Detekce ztraty spojeni (GuardTime)

Hodnota parametru GuardTime udava €as, za jak dlouho po rozpadu komunikace vystupni
moduly nastavi vSechny vystupy do bezpeéného stavu. Pokud po definované dobé& nedorazi
do rozSifujiciho modulu zadny platny komunikaéni ramec, detekuje rozsifujici modul rozpad
komunikace a v pfipadé vystupniho modulu se vSechny jeho vystupy nastavi do bezpeéného
stavu. Bezpeclny stav je dan napevno a nelze jej uZivatelsky ménit. Po obnoveni komunikace je
opét mozné nastavovat poZzadované hodnoty vystupniho modulu.

Bezpecny stav pro rizné typy vystupu

Typ vystupu Bezpecény stav
Digitalni vystupy oV

Reléové vystupy Rozepnuto
Analogové vystupy oV

Periodu detekce ztraty spojeni je vzdy nutno nastavovat (parametr GuardTime) s ohledem na
vytizeni komunikacni sité a poZadavky fizené technologie. PFi periodé komunikace s moduly kratsi
nez 10 s by hodnota GuardTime méla byt alesponn dva a pul nasobkem této periody.
U periody komunikace s moduly 10 s a delSi by hodnota GuardTime méla byt nastavena tak,
aby fizena technologie byla v pfipadé rozpadu komunikace v€as zabezpecena vypnutim vystupu.
Pro zakazani detekce ztraty spojeni se nastavuje hodnota 0.

24.1

Pfimym duasledkem pouzivani modulu AmrOp3x7xA pro komunikaci s ovladaci AMR-OPxx je
nutnost navySeni hodnoty parametru GuardTime vSech ARION moduld o €asy uvedené
v nasleduijici tabulce:

GuardTime pfi pouziti ovladactii AMR-OPxx

NavysSeni hodnoty GuardTime pfi pouziti ovladaci AMR-OPxx

Prenosova rychlost Prodlouzeni doby GuardTime [ms]
9600 bps Tep+ = 300 x AMR

19200 bps Tep:+ = 160 x AMR

38400 bps Tep+= 80 x AMR

57600 bps Tep+= 60 x AMR

Kde AMR je pocet ovladaci AMR-OPxx.
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2.5. Priklad vypoctu ¢asovych pomeéru

Sit ARION je nadefinovana dle nasledujiciho obrazku.

/m 4 b x

] ¥ Modnosti ~ Parametry sité: Port= 0 Baud= 19200 Id=DI
Modul Popis Adr Id PeriodDI PeriodDO PeriodAl Period AQ

1 |DM-AQEU &« analog OUT 0-10V, rozlifani 12 bitd 1 0 - - - 2000
DM-DN24 24y digital IN 24V ss/5t, galv. oddéleni z 0 2000

2 |DM-DO1E 18« digital OUT 24V ss, 300mA, galv. odd&leni 3 0 - 2000

4 |DM-RDO12 12« spinaci relé 250V/64 4 0 - 2000

5 |DM-PDOENIE | &x MNi100D, &x digital OUT 24% 25, 1 A, galv. oddéleni 5 0 - 2000 2000

& |AMR-OP3Tx | MNasténny oviadad AMR-OP2x nebo AMR-OP T 7 200

7 |AMBOPIT | Nasténny oviadad AMR-OP 2 nebo AMRB-OP T 8 200

g |AMR-OP 27 Masténmy oviadad AMR-0F 2x nebo AMR-OP 7 200

9 |AMROP3«7x  |MNasténny ovladad AMR-OP 2 nebo AMR-OP 7 10 200

Obr. 2 - Nadefinovana sit ARION

V tabulce byly prozatim ponechany vychozi hodnoty periody komunikace. Komunikace s moduly
DM-xxx bude probihat pouze periodicky. Pfenos hodnot typu DI u ovladacli AMR-OPxx bude také
probihat periodicky a hodnoty typu Al, AO a DO (u ovladacli AMR-OPxx) budou zapisovany
udalostné (ij. tyto hodnoty se do vypocltd nezapoditavaji). U modulu DM-PDO6NI6 budou
periodicky nacitany analogové vstupy a zapisovany digitalni vystupy, které budou vyuZzity jako
klasické DO (ne PDO).

25.1 Vypocet ¢asovych pomeéru pfi stejnych periodach komunikace

Budeme predpokladat, ze vSechny typy uzll definovanych moduld ARION se budou pfenaset
stejnou periodou. Pro rychlost 38400 bps pouzijeme z dfive uvedenych tabulek nasledujici vzorec:

Tow = 15 x DIG + 45 x ANL,
Pro nadefinovanou sit’ ARION je:
DIG = 8 (DM-DI24, DM-D0O18, DM-RDO12, DM-PDOG6NI6, 4 x AMR-OPxX),
ANL = 2 (DM-AO8U, DM-PDOG6NI6),
Dosadime a dostavame:
T=Tpou=15%x8+45%x2=120+90 =210 ms
Minimalni perioda pro vSechny uzly je 210 ms.

Pokud je to mozné, pouzijte alespon dvojnasobné dlouhou periodu, pfipadné kritické moduly
obsluhujte s kratSi periodou a méné dulezité moduly s delSi periodou — viz nasledujici vypocet.
PFi pouziti delSich period komunikace je zaruCena vySSi spolehlivost komunikace (nedojde
k ovliviiovani dalSimi komunikacemi a aplikaCnim programem).

2.5.2 Vypocet ¢asovych pomeéru pfi riznych periodach komunikace

ProtoZze je doporuceno prenaset rzné typy uzll odliSnou periodou, provedeme nyni vypocet
minimalni periody pro tento pfipad. Periodicka komunikace bude probihat riznymi periodami takto:

DelSi perioda:  pro Al (DM-PDOG6NIG6).
KratSi perioda: pro DI (DM-DI24 a AMR-OPxx), AO (DM-AO8U) a DO (DM-DO18,
DM-RDO12 a DM-PDOG6NI6).
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Pozadovany pomér delSi periody T, a kratSi periody T, zvolime 5.
Minimalni periody komunikace stanovime ze vzorc(:
T1=Ts1+Ts2/ P
To=Tsa1xP+Ts
kde P = 5.

Nejprve stanovime fiktivni minimalni periody pro skupinu uzli, komunikujicich kratsi periodou.
Pro jednouzlové a vice uzlové moduly pouzZijeme vzorec ztabulky uvedené v kapitole 2.3
pro rychlost 38400 bps:

Tow = 15 x DIG + 45 x ANL
Po dosazeni hodnot:
DIG = 8 (DM-DI24, DM-DO18, DM-RDO12, DM-PDOG6NI6, 4 x AMR-OPXxX)
ANL =1 (DM-AO08U)
dostavame
Ts1=Tpu=15x8+45%x1=120+45=165ms
Obdobné stanovime fiktivni minimalni periody pro skupinu uzl, komunikujicich del$i periodou.

Po dosazeni hodnot:

DIG=0
ANL = 1 (DM-PDOG6NIB)
dostavame

Ts2=Tpm=15%x0+45%x1=0+45=45ms
Vypoctené hodnoty dosadime do vzorcu a dostavame:

Ti=Ts1 +Ts2/ P

T,=165+45/5=174 ms =180 ms

To=Ts1 X P+ Ts2

T,=165 %5+ 45 =870 ms =870 ms
Minimalni perioda pro uzly komunikujici kratSi periodou je 180 ms.
Minimalni perioda pro uzly komunikujici del8i periodou je 870 ms.

Pokud je to mozné, pouzijte alesponn dvojnasobné dlouhou periodu. Pfi pouziti delSich period
komunikace je zaruCena vysSi spolehlivost komunikace (nedojde k ovliviiovani dalSimi
komunikacemi a aplikacnim programem).

Z vypoctenych hodnot je patrné, Ze pfi pouziti riznych period komunikace, je mozné s danymi typy
uzll komunikovat €astéji nez pfi pouziti jedné spolecné periody komunikace.

Pro aplikaci uvedené sité ARION Ize tedy ponechat nastaveni z vySe uvedeného obrazku.

2.5.3 Uréeni hodnoty parametru GuardTime

PFi pouziti period komunikace nastavenych v obrazku ,Obr. 2 - Nadefinovana sit ARION“ bude
vychozi hodnota pro vypoc€et hodnoty parametru GuardTime (Tgp) dana vztahem:

TGD = 2,5 x T
Kde T je zvolena perioda komunikace.
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Po dosazeni hodnot dostavame
Tep = 2,5 x 2000 = 5000 ms

Jelikoz se vsiti ARION vyskytuji ovladate AMR-OPxx je nutné upravit vypoltenou hodnotu
dle tabulky uvedené v kapitole 2.4.1 GuardTime pfi pouziti ovladac¢li AMR-OPxx.

Pro zvolenou komunikaéni rychlost 38400 bps bude vysledna hodnota GuardTime pro vdechny
moduly dana vztahem:

TGD = TGD + 80 x AMR
Po dosazeni hodnot dostavame
Tep = 5000 + 80 x 4 = 5320 ms = 5500 ms

2.6. Kontrola spravnosti vypoc€tu periody komunikace

Po definice sité v DetStudiu (viz kapitoly nize), je mozné pro kontrolu spravnosti vypoc&tu pouzit
pfimo funkci DetStudia (pro vypoc&et ¢asovych pomérl pfi stejnych periodach komunikace). Tato je
k dispozici v nastrojové listé zalozky ARION (menu ,MoZnosti/Vypo&et minimalni periody®).

] ¥ |MoZnosti -
Mo Mastavit periodu DI pro wyb&r l
1 |DM Mastavit periodu DO pro viber it
2 | DM Mastavit periodu Al pro wybér -En'
1 | DM Mastavit periodu AC pro wibér _\,. oddgleni
4 |DM Mastavit GuardTime pro wybér |
5 (Db Vypodet minimalni periody A, galv. oddéleni
B |[AM astenny oviadac AN neba AMRB-OP 7

Obr. 3 - Vypocet minimalni periody komunikace pomoci DetStudia
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3. Realizace sité ARION

Pro spravnou funkci celé sité ARION je nutno spravné navrhnout, zapojit, nakonfigurovat jednotlivé
moduly sité a naprogramovat komunikaci.

PFi zapojovani sité ARION je nutné drzet se doporuceni uvedenych v AP0016 — Zasady pouzivani
RS485 a dbat na kvalitni provedeni kabeladze, kterd ma zasadni vliv na spravnou funkci. Kromé
kabelaze ma vliv na funkci sité i kvalitni napajeni jednotlivych zafizeni. Je doporuceno pouziti
stabilizovanych zdroju a v zaruseném prostfedi pouziti pfepétovych ochran.

3.1. Zapojeni komunikaéni sité

Komunikace prostfednictvim protokolu ARION probiha po lince RS485 a je typu MASTER —
SLAVE (Multi SLAVE). K Fidicimu systému Ize rozSifujici moduly pfipojit pfimo na rozhrani RS485
nebo na rozhrani RS232 pres prevodnik (napf. DM-232T0485). Obé tyto moznosti ukazuje
nasledujici obrazek.

MASTER
RS485
SLAVE SLAVE SLAVE
MASTER 232
RS232 485
SLAVE SLAVE SLAVE

Obr. 4 - Pripojeni rozsifujicich modull k Fidicimu systému

Poznamka
Pfevodnik DM-232TO485 pfipojeny k RS232 fridiciho systému AMIT se nastavuje jako fizeny
signalem RTS.

3.2. HW konfigurace rozsirujicich modult

Kazdé pfipojené zafizeni musi mit nastavenou adresu a komunikacni rychlost. Adresa musi byt
jedine¢na pro kazdy rozSifujici modul na siti. Komunikacni rychlost musi mit vSechny rozsitujici
moduly shodnou, dle zadané komunikacni rychlosti v aplikaci. Adresa i komunikacni rychlost se
nastavuje pfepinaci na kazdém rozSifujicim modulu.

.FOEFFHHFF

1 2 3 4 5 6 7 8

Obr. 5 - Nastaveni komunikac¢nich parametrd rozsifujicich moduld
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ANIT

Prepinae 1 az 6 slouzi k nastaveni adresy modulu v siti ARION. Adresa muze nabyvat hodnot
1 az 63. Adresa 0 neni povolena (je vyhrazena pro MASTER).

Poznamka
Nékteré roz$ifujici moduly mohou zabirat vice adres (napf. DM-PDO6NI6). Tato informace je
uvedena v katalogovém listu kazdého roz$ifujiciho modulu.

Pro nastaveni komunikacni rychlosti slouzi pfepinate 7 a 8 (7 = BAUDO, 8 = BAUD1). Vahy
jednotlivych pFepinacl adresy i moznosti nastaveni komunikaéni rychlosti jsou uvedeny
v nasledujici tabulce.

Vahy prepinacu

ADRO |Vaha 1 BAUDO |BAUD1 |Rychlost komunikace
ADR1 |Vaha 2 OFF OFF 9600 bps

ADR2 |Vaha 4 ON OFF 19200 bps

ADR3 |Vaha 8 OFF ON 38400 bps

ADR4 | Vaha 16 ON ON 57600 bps

ADR5 |Vaha 32

Na vySe uvedeném obrazku je tedy nastavena adresa modulu 13 a komunikaéni rychlost
57600 bps.

Poznamka
Veskeré zmény polohy jednotlivych pfepinact se projevi az po restartu rozSifujiciho modulu
(odpojeni a pfipojeni napéjeni).

V pfipadé, Ze zafizeni v siti ARION neni osazeno pfepinacdi, nastavuji se mu komunikaéni
parametry:
¢ Pomoci servisniho menu (napf. AMR-OP7x),

+ aplikaéné v ramci uzivatelského programu (napf. AMR-DI2RDO2).

3.21 Vyznam LED

VSechny rozS8ifujici moduly jsou vybaveny indikaénimi LED, které umoZiuji vizualni kontrolu
¢innosti. V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny popisy jejich funkci pro rizné moduly.

Systémové LED

Modul LED Funkce
VSechny PWR Sviti v pfipadé pfipojeného napajeciho napéti.
moduly RUN Blika s periodou cca 2 s (1:1) — indikuje funk&ni stav modulu.

Komunikacéni LED

Modul LED Funkce

VSechny RxD Sviti pfi pfijmu dat ze sité ARION.

moduly TXD Sviti pfi vysilani dat do sité ARION.

DM-MPBUS RxMP Sviti pfi pfijmu dat ze sité MP-Bus.
TXMP Sviti pfi vysilani dat do sité MP-Bus.

DM-OT RxOT Sviti pfi pfijmu dat ze sité OpenTherm.
TXOT Sviti pfi vysilani dat do sité OpenTherm.
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LED indikujici stav vstupti / vystupt

Modul LED Funkce

DM-DI24 DIO az DI23 | Sviti v pfipadé, ze na pfislusny vstup je pfivedena hodnota
log. 1.

DM-DO18 DO0 az DO17 | Sviti v pfipadé, Zze na pfislusném vystupu je nastavena
hodnota log. 1.

DM-RDO12 RLO az RL11 | Sviti v pfipadé, Ze prislusny reléovy vystup je sepnut.

DM-AI12 Al0 az Al11 | Sviti v pfipadé, Ze hodnota pfivedena na vstup je v rozmezi

rozsahu AD prevodniku.")

DM-AO8U(I) AOO0 az AO7 | Sviti v pfipadé, ze zadana hodnota na vystupu je vétSi nez cca
0 V (0 mA) nebo podle zvoleného nastaveni.®

DM-PDOG6NI6 NIO aZz NI5 Sviti v pfipadé, Ze je pfipojeno &idlo Ni1000.

DOO0 az DO5 | Sviti v pfipadé, ze je hodnota na vystupu v log. 1.

DM-UIBDO8 ul0 az Ul7 Sviti v pfipadé, ze hodnota pfivedena na vstup je v rozmezi
rozsahu AD prevodniku.®

DOO0 az DO7 | Sviti v pfipadé, Ze je hodnota na vystupu v log. 1.

DM-UISRDO8 Ul0 az Ul7 Sviti v pfipadé, ze hodnota pfivedena na vstup je v rozmezi
rozsahu AD prevodniku.”)

RLO az RL7 | Sviti v pfipadé, Ze pfislusny reléovy vystup je sepnut.

DM-UIBAO8U ul0 az UI7 Sviti v pfipadé, Ze hodnota pfivedena na vstup je v rozmezi
rozsahu AD prevodniku.®

AOO0 az AO7 | Sviti v pfipadé, ze zadana hodnota na vystupu je vétSi nez cca
0 V nebo podle zvoleného nastaveni.?

Podle chovani indikaénich LED se da v nékterych pfipadech vizualné vyhodnotit pfic¢ina vzniklého
problému.

Poznamka

W presné hodnota je v intervalu 0,7 % rozsahu az 99,7 % rozsahu.

@ U modulu Ize programové prostiednictvim ARION urgit chovéni LED diod, které odpovidaji
jednotlivym analogovym vystuplim. Toto chovani Ize nastavit pomoci dvou fiktivnich vystupd,
které jsou v modulu umistény na pozicich 8 a 9. Chovani LED pak bude nasledujici:

Hodnota na vystupech bude men§i jak hodnota vystupu na pozici 8 — LED je zhasnuta.

Hodnota na vystupech bude vétsi jak hodnota vystupu na pozici 8 a menS§i jak hodnota vystupu
na pozici 9 — LED sviti.

Hodnota na vystupech bude vétsi jak hodnota vystupu na pozici 9 — LED blika.

Plati, Ze 0 az 32767 odpovida 0 % az 100 % rozsahu analogového vystupu.

Pokud se do vystupu 8 a 9 nezapiSou Zadné hodnoty (tj. budou nulové), budou LED svitit pro
hodnoty na vystupech vétsich nez nula.

3.3.  SW konfigurace — definice tabulkou

Vyvojové prostfedi DetStudio od verze 1.0.76 umoznuje definovat sit' rozSifujicich V/V modulu
ARION pomoci tabulky. Po nadefinovani tabulky ARION je nutné naprogramovat vazbu
databazovych proménnych a rozsifujicich modulu sité ARION. PFi pouZziti periodické komunikace
v siti ARION je pak kod aplikace podobny jako pfi pouziti lokalnich vstupl/vystupl pfimo na Fidicim
systému, jen misto moduld DigIn, AnOut apod. se pouZiji moduly ARI DigIn, ARI AnOut
apod. Pfi definici tabulkou je mozna dynamicka zména sestavy sit€¢ ARION, viz kapitola 3.3.4.
Chce-li uzivatel testovat stav uzlu sité a pfenost dat, ma moznost pouzit pro tento ucel specialni
moduly ARI State. Jejich pouziti silné doporu€ujeme.
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Realizace komunikace s rozsifujicimi moduly v siti ARION probiha ve tfech krocich:
1. Nastaveni parametr( komunikacni linky.
2. Sestaveni definicni tabulky.

3. Programovani vazby moduli ARION a databazovych proménnych.

3.3.1 Nastaveni parametri komunikace sité ARION

Parametry sité ARION Ize zobrazit v okné vlastnosti, kliknutim na polozku ,Arion“, ktera se nachazi
ve slozce ,Komunikace® okna projektu.

: Projekt a X

- = anon_pl2 cz_01
Start Kit1
_,:)i Pozndmicy
=-IZ Databaze
_cﬁ Promeénne
-cﬁ Aliasy
— Provozni denik
— 0 korfigurace

= |
=[] riocesy
_51 Proc0

Obr. 6 - Polozka , Arion“ ve slozce ,Komunikace”

: Vastnosti o X
Arnion (ArionLine
=4l |8
Baud 19200
Id 0

InitCauard Time 5000
Init Period_AIAD 2000
Init Period_DIDO 2000
Port 1]

TimeBroadoast Falsze

Obr. 7 - Editace parametrd komunikace ARION
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Vyznam parametrt je nasledujici:

Baud - rychlost komunikace sit¢ ARION v bps. Pfipustné hodnoty jsou 9600, 19200, 38400
a 57600 bps.
Id — identifikator sité ARION. Slouzi pro dynamickou konfiguraci, blizSi popis viz kapitola 3.3.4.

InitGuardTime — Vychozi hodnota parametru GuardTime, ktera se pouZije pfi vloZzeni nového
modulu dané sité ARION (nema vliv na jiz vlozené fadky).

InitPeriod_AIAO — Vychozi hodnota periody komunikace s uzly analogového typu. Hodnota se
vklada pfi vlozeni nového modulu dané sité ARION do parametrl PeriodAI a PeriodAO, kde to
ma smysl (nema vliv na jiz vlozené fadky).

InitPeriod_DIDO — Vychozi hodnota periody komunikace s uzly digitalniho typu. Hodnota se
vklada pfi viozeni nového fadku do parametrli PeriodDI a PeriodDO kde to ma smysl (nema vliv
na jiz vlozené fadky).

Port — Cislo komunika¢niho portu fidiciho systému, na kterém bude definovana komunikace
protokolem ARION.

TimeBroadcast — povoleni/zakazani periodické rozesilky Casové znacky (systémového casu
fidiciho systému) vSem uzllim sité, které jsou schopny pfijmu ¢asové znacky (napf. AMR-OP7x).

3.3.2 Definice rozsifujicich modulu sité ARION tabulkou

Seznam nadefinovanych moduld sité ARION Ize zobrazit dvojklikem na polozku
Komunikace/Arion v okné projektu.

A Anon 4P X

(] ¥ Mofnosti - Parametry sité: Port= 1 Baud= 28400 Id=0
Modul Popis A Id PenodD| PeriodD0 Perioddl Perioda0

1 | DM-ANZ 12¢ analogovy vstup 1 0 4000

2 |DM-ADEI &« analog OUT 0-20mA, rozliSeni 12 bitt 2 0 2000

3 |DM-AQEU B¢ analog OUT 0-10V, rozliSeni 12 bitd 3 0 - 2000

4 |DM-DI24 24 digital IN 24V s=/st, galv. oddéleni 4 0 1000

5 |DM-DO18 18« digital OUT 24V ss, 300mA, galv. odd&leni 5 0 - 3000

6 |DM-RDO12 12« spinaci relé 250V/6A 6 0 - 2000

7 |AMROPXc | Nastdnny oviadad AMR-OP ¢ nebo AMR-OP 7 7 0 3000 -

8 |DM-PDOBNIE | Fe Ni100D, B digital OUT 24V ==, 1 A, galv. oddéleni 8 0 1000 3000 0

5 |DM-U1BDO8 & univerzinich vstupl, 8 digtdinich wistupd i 0 1000 1000 3000 -

10 | DM-UIBAOSBU | 8 univerzainich vstupti, 8 analogovych napétovich vis.. |11 0 1000 - 3000 2000

Obr. 8 - Tabulka s jiz nadefinovanymi moduly sité ARION

Do tabulky lze vkladat moduly ARION pfetaZenim z okna toolboxu, pomoci tlacitka 1 vievém
hornim rohu tabulky, klavesou Insert nebo z kontextového menu.
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! Toolbox o x

= AMR
AMR-OP 2

= DM
DM-Al12
DM-ADEL
DM-ADEl
DM-DI24
DM-DI24_impuls
DM-DO18
DM-FCA
DM-FCT
DM-MPBUS
ODMOT
DM-FDOEMNIE
DM-UigA0sl
DM-UIBRDOS
DM-JIBD0E
DM-010

NOA

RM

Obr. 9 - Vybér rozsifujiciho modulu z okna toolboxu

Vybér Arion modulu @

WERE

Dibd-a08l
DiM-A080
Dbd-Dl24
DM-DI24_impuls
Dk-D018
DM_FCA
Dk_FCT
Di-MPEUS
Dk_0T
Db-FPDOEMIE
DM-ROO12
Dibd-LlIga080
DM-UIsD0s
Di-UIgRDOOG
MNOAZ0
MOA
MNOAZS
MNOAZE
MOA3R
WNOATD
MNOAFOIDS
Rt_HKMO
AMB-0P347x

Popis

124 analoqr stup

B analog OUT 0-20méd, rozlifeni 12 bitd
B analog OUT 0-100, rozlifeni 12 bitd
24w digital IM 24 g2/, galv. oddéleni
24w citac, galv. addéleni

18w digital OUT 244 22, 300ma, galv. oddéleni

Jednotka Fizeni korwektard a Fan Coil jednotek.

Jednatka fizeni konvektard a Fan Coil jednotek.

Prevodnik protok.olu Arion/tWPBIS

Ffevodnik razhrani OpenTherm+.

B MIT000, Bx digital QT 24 s, 1 4, galv. oddéleni

12w spinaci relé 2500 /B4

2 univerzalnich wstupl, 8 analogovich napétovich wostupd

8 univerzélnich vztupd, 8 digitélnich vistupd

2 univerzalnich vstupl, 8 reléowich vistupl

Mazténny ovladad HOAZ0

Masténng ovladad HOAZ

Mazténng ovladas HOAZS

Masténng ovladad HOAZR

Masténng ovladac rady MOAZ

Masténng ovladad MOATD

Masténny ovladac HOATD

4w digital IM 2230 st/ 230 g2, qalvanické oddéleni 4 reléory...
Masténny ovladac AMR-0F3x nebo AMR-0OF7x

P

[ (0] ] [ Storhio

Obr. 10 - Okno s vybérem rozSifujiciho modulu
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Kazdému rozSifujicimu modulu odpovida jeden fadek tabulky Arion. Moduly Ize smazat klavesou
Delete, pomoci tlacitka o nebo z kontextového menu.

7 Anonl 40 %
] ¥ MaoFnosti - Patarmetry sité: Port= 1 Baud= 19200 Id=0

Madul Fopiz Adr Id PeriadDI PeriodD 0 Periodal Perindés0
1 DMz 12w analogow) wetup 1 a - - 2000
2 |DM-508U : '

Obr. 11 - Tabulka s definovanymi rozsifujicimi moduly

Na pravé strané nastrojové liSty jsou parametry zvolené komunikacni linky ARION. Na levé strané
nastrojoveé listy jsou tfi tladitka — pro pfidani / odebrani modulu (nebo skupiny modult) ARION, pro
hromadnou zménu parametri PeriodxX a GuardTime a pro vypocet minimalni doporucené
periody komunikace.

RozS8ifujici moduly ARION nemaji pfistupné v8echny parametry PeriodxX, ale pouze ty
parametry PeriodxX, které maji pro dany rozsifujici modul smysl. Needitovatelné parametry jsou
oznaceny pomlckou misto hodnoty.

DetStudio pfi vlozeni nového rozsifujiciho modulu automaticky nastavuje jeho adresu na nejmensi
mozné Cislo (kontroluje, zda nedoslo ke kolizi nastavovanych adres).

Poznamka
Oznaceni nékolika roz$ifujicich modulll se provede drzenim klavesy Shift a klepnutim na konec
poZadovaného bloku nebo drzenim klavesy Ctrl a klepnutim na poZadované moduly).

Do jedné sité ARION je mozné pfidat maximalné 63 modult. Nékteré moduly mohou zabirat vice

adres (napf. DM-PDOG6NI6 zabira 2 adresy), ¢imz se o tuto hodnotu snizuje i maximalni pocet
modulti ARION (napfr. maximalné 31 modulii DM-PDOG6NI6 na jedné siti ARION).

< Arion

(] ¥ |Moznosti ~
Mal MNastavit periodu DI pro wybér
1 DM Mastavit periodu DO pro wyber
7 DM Mastavit periodu AI pro vybér bt
7 DM MNastavit periodu AQ pro wibér 2 bitl)
4 |DM Mastavit GuardTime pro wybér =i
5 |DM Viypodet minimalni periody V. oddsleni
& |DM-RDOTZ [ T2c spinact rele ZE0V/BA

Obr. 12 - Nastrojova lista — moznosti nastaveni parametrd moduld ARION

Aktivni fadek v tabulce modulll ARION je svétle Sedy. Aktivni editovatelna burika v tabulce je
zelena, needitovatelna je tmavé Seda. Parametry z aktivniho fadku tabulky moduld ARION se také
zobrazuji v okné vlastnosti, viz nasledujici obrazek.
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: Viastnosti L x
DM-PDOENIE . -

=gl 8| #

Address 1

Description 6x Ni1000, &x di

Guard Time 000

Id 0

PeradAl 2000

Ferod Al 0

PeradDO 2000

Obr. 13 - Okno vlastnosti pro modul DM-PDOG6NI6

Vyznam parametri moduli ARION je nasleduijici:

Bez popisu (v okné vlastnosti neuveden) — pofadi modulu v tabulce.

Modul (v okné vlastnosti Name) — jméno ARION modulu.

Popis (v okné vlastnosti Description) — text s popisem modulu, vychozi text Ize libovolné ménit.
Adr (v okné vlastnosti Address) — adresa modulu na siti ARION.

Id — identifikator ARION modulu. Pouziva se pfi dynamické konfiguraci sestavy, viz kapitola 3.3.4
Dynamicka konfigurace.

PeriodDI — perioda komunikace digitalnich vstupl v milisekundach.
PeriodDO - perioda komunikace digitalnich vystup( v milisekundach.
PeriodAl — perioda komunikace analogovych vstupl v milisekundach.

PeriodAO - perioda komunikace analogovych vystupu v milisekundach.

V okné vlastnosti jsou oproti tabulce ARION uvedeny navic parametry:

AdressUsed — pocet adres, které dany modulu zabira.

GuardTime — Cas pro detekci ztraty spojeni v milisekundach.

Nastaveni spravné periody obsluhy jednotlivych rozSifujicich modult (parametr PeriodxX) ma
zasadni vliv na spravnou funkci celé sité ARION. Vypocet minimalni periody je uveden vySe. Je
doporuceno takto vypocitanou hodnotu pouzit jako minimalni periodu parametru PeriodxXx. Takto

vypocitana perioda by se neméla zkracovat, jinak nelze zarucit spravnou funkci celé sité.
Doporuceni k nastaveni parametru GuardTime je uvedeno vyse.

3.33 Programova obsluha rozsifujicich modula

Komunikace s rozSifujicimi moduly ARION mUze byt periodicka nebo udalostni. Podle toho je pak
vyvolavan vlastni fyzicky pfenos mezi vyrovnavaci paméti sité ARION a vzdalenymi uzly sité. Pro
nacteni/zapis dat z/do vyrovnavaci paméti sité ARION slouZi nasledujici moduly.

¢ ARI AnIn - Ctenianalogové hodnoty z vyrovnavaci paméti sité ARION a pfepocet.

¢ ARI NumAI - Cteni numerické hodnoty analogového vstupu (hodnota A/D pfevodniku).
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¢ ARI AnOut — pfepocet a zapis analogové hodnoty do vyrovnavaci paméti sité ARION.

¢ ARI NumAO - zapis numerické hodnoty (hodnoty A/D pfevodniku) analogového vystupu.

¢ ARI DigIn - Cteni stavd digitalnich vstupl z vyrovnavaci paméti sité ARION.

¢ ARI DigOut - zapis stavu digitalnich vystupd do vyrovnavaci paméti sité ARION.

¢ ARI RegIn - Cteni hodnoty registru z vyrovnavaci paméti sité ARION.

¢ ARI RegOut —zapis hodnoty registru do vyrovnavaci paméti sité ARION.

Vybrané produkty firmy AMIT, které v siti ARION poskytuji vice rGznych informaci (napf.
AMR-OPxx), je mozné obsluhovat dvéma zpUsoby:

+ Kombinaci vyse uvedenych moduld.

¢ Samostatnym modulem, vyhrazenym pro dany typ HW.

V pfipadé zmifovanych AMR-OPxx lze pouzit modul AmrOp3x7xA — obsluha nasténnych
ovladacu fady AMR-OPxx v siti ARION.

Poznamka
Podrobny popis modulll naleznete v napovédé PseDet k vyvojovému prostredi DetStudio.

Periodicka komunikace

V pfipadé periodické komunikace s moduly sit¢ ARION jsou pfislusné periody komunikace
(parametry PeriodxX) v definiéni tabulce sité ARION nastaveny na nenulovou hodnotu. Podle
hodnoty tohoto parametru je pak automaticky vyvolavan fyzicky pfenos mezi vyrovnavaci paméti
sité ARION a rozsifujicimi V/V moduly.

Pozor

Periodické Cteni/zapis platnych dat z/do pfislusného kanalu vzdaleného uzlu se vykona vzZdy za
¢as dany periodou komunikace se vzdalenym uzlem. Je tedy zbytecné pomoci modulli ARI xxx
Cist/zapisovat data z/do vnitiniho bufferu fidiciho systému castéji, nez je dvojnasobek periody
komunikace se vzdalenym uzlem. Perioda komunikace se vzdalenym uzlem by méla byt
minimalné polovi¢ni oproti periodé c¢teni/zapisu dat z/do vnitfniho bufferu Fidiciho systému.

Udalostni komunikace

V pfipadé neperiodické komunikace (parametry PeriodxX maji nulovou hodnotu), nebo v pfipadé
pozadavku vyvolani fyzického pfenosu dat mimo nastavenou periodu komunikace, se vyuziva
modulu ARI Trig. Tento modul vyvola pfenos dat mezi vyrovnavaci paméti sité ARION
a vzdalenym uzlem sité, definovanym adresou a datovym typem (AlI/AO/DI/DO). Modul ne€eka na
dokoné&eni komunikace. Chce-li aplikace na dokon&eni komunikace reagovat, musi testovat stav
pfenost pomoci modulu ARI State. Pfed dokon€enim komunikace budou moduly ARI DigIn,
ARI AnIn apod. vracet hodnoty ziskané z posledni dokonfené komunikace, protoze obsah
vyrovnavaci paméti sité ARION dosud nebyl zmé&nén.

Priklad udalostni komunikace:

//uddlostni komunikace - zapis na dig. vystupy
ARI DigOut 1, 0, 7, Stavy[0,0], 0x0000 //zména ve vyrovnavaci paméti DO
If ZapisDO.O0
ARI Trig 1, 3 //vyvoladni vlastniho pfenosu
Let ZapisDO = 0
EndIf
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Pozor

V ramci jednoho procesu se udalostni Cteni/zapis dat modulem ARI Trig z/do konkrétniho
kanalu jednoho uzlu v siti ARION vykona pouze jedenkrat. Je tedy zbyte¢né v jednom procesu
pouzit pro udalostni Cteni/zapis z/do jednoho kanalu vice modult ARI Trig. Data budou
udalostné prectena/zapsana pouze pomoci prvniho modulu ARI Trig.

Zjist'ovani stavu prenosu

Vyzaduje-li aplikace zjiStovani stavu pfipojeného uzlu, je nutné vyuzit modulu ARI State. Tento
modul vraci pro uzel zvoleného typu a adresy momentalni stav spojeni s uzlem (parametr State)
a stav pfenosu zvoleného typu dat (parametr Transfer).

Pozor

Pri rozpadu komunikace zdstavaji ve vnitinim bufferu Fidiciho systému posledni znamé hodnoty,
nactene ze sité ARION. Vzdy doporucujeme vyuzit modul ARI State alespon pro zjisteni
rozpadu komunikace s danymi uzly v siti ARION.

Priklad kontroly rozpadu komunikace:

//7jisténi stavu uzlu v siti ARION
ARI State 13, ARN State, 5, ARN Transf

If ARN State.O0 //Pokud inicializace probéhla v poradku, komunikujeme
ARI DigOut 13, 0, 5, DataDO, 0x0000
Else
//Kéd pro pozadovanou akci ptri chybé v komunikaci
EndIf
//Uzel se nepodatilo inicializovat
Let COM Error.0 = not (ARN State.0)
ErrSig COM Error, 0x0001, COM Alarm K, 0x0001, COM Alarm.0, Com alarm I.0, 5, 20,
20000, 0, 0, O
//Doslo k rozpadu komunikace
Let COM Error.l = ARN State.l
ErrSig COM Error, 0x0002, COM Alarm K, 0x0002, COM Alarm.l, Com alarm I.1, 5, 20,
20000, 1, 0, O

3.34 Dynamicka konfigurace

Pomoci tabulky Ize nadefinovat vice variant konfigurace sité ARION, které Ize za béhu aplikace
uzivatelsky aktivovat. Po aktivaci / deaktivaci jakékoliv varianty konfigurace je nutny restart fidiciho
systému. Je tak mozné vytvofit napf. univerzalni aplikace pro vice typu feSeni, kde lze z menu
vybrat konkrétni variantu konfigurace.

Pro rozlieni jednotlivych variant konfigurace slouzi parametr 1d (viz nasledujici obrazek) a modul
ARI Select.
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< Arion 40 %

] ¥ MoZnosti + Parametry sité: Port= 1 Baud= 19200 Id=DJ
Modul Popis A {id | PeriodDl PeriodDO | PeriodAl PeriodAD

1 |DM-ANZ 12« analogovy vstup 1 1 4000

2 |DM-DI24 24 digital IN 24V s=/st, galv. oddéleni 2 2 1000

3 | DM-DO18 18« digital OUT 24V ss, 300mA4, galv. oddéleni 3 3 3000

4 JAMROP2F | Nasténmy ovladad AMR-OP 2 nebo AMR-OP 7 4 1 2000

5 |AMROPXF | Nasténmy ovladaé AMR-OP 2x nebo AMR-OP 7 5 hg_.- 2000

Obr. 14 - Parametr 14 sité ARION a rozSifujicich moduld

Do tabulky uvedeme vSechny varianty konfigurace sité, ze kterych ma byt za chodu mozno vybirat.
Jednotlivym poloZzkam tabulky pfifadime Ciselny identifikator, na ktery se pak bude odkazovat
modul ARI Select.

Pomoci modulu ARI Select je mozneé vybirat variantu konfigurace sité ARION, tj. |ze vybrat,
které rozsifujici moduly sité€ maji byt aktivni (inicializovany). Modul ARI Select se umistuje do
procesu typu INIT. Modifikaci sit&¢ ARION (tj. nastaveni pfislusné proménné ovliviiujici provadéni
modulu ARI Select) Ize nastavit za béhu aplikace v fidicim systému, ale tato zména se provede
az v okamziku inicializace systému.

Nevyvola-li se modul ARI Select, je platna cela definice, tak jak byla vytvofena v definicni
tabulce.

Pfi pouziti modulu ARI Select, je nutné vném nejprve pouzit identifikator s hodnotou O
(i v pfipadé, Ze danému 1Id neodpovida zadny roz&ifujici modul). Vyvolanim daldiho modulu
ARI Select se aktivuji pouze ty polozky definini tabulky, jejichZ identifikator (parametr 1d) se
shoduje s parametrem modulu. Ostatni poloZky jako by v tabulce nebyly. Takto Ize postupné
aktivovat nékolik mnozin polozek z definicni tabulky. Pokud by byly modulem ARI Select
aktivovany pouze skupiny zahrnujici roz$ifujici moduly s 1d rozdilnym od 0, nebyla by komunikace
v siti funkéni.

Poznamka
Pomoci modulu ARI Select lze zakazat/povolit nejen vybrané skupiny modultt ARION, ale
i celou sit’ ARION.

Priklad dynamické konfigurace

Mé&jme nadefinovanu sit rozsifujicich moduld ARION dle nasledujiciho obrazku.

< Arion b x

] ¥ Moznosti ~ Parametry sité: Port= 1Baud= 192DJ
Madul Popis Adr Id Period DI PerodDO PeriodAl Period AQ

1 |Dman2 12¢ analogovy vstup 1 o) 2000

2 |DM-ADEI & analog OUT 0-20mA, rozligeni 12 bitd 2 1 - 2000

3| DM-AOEU & analog OUT 0-10V, rozligeni 12 bitd 3 - 2000

4 |DM-DI24 24 digital [N 24V ss/st, galv. oddéleni 4 (:) 2000

5 |DM-DO18 18« digital OUT 24V ss, 300mA, galv. oddéleni 5 2 - 2000

& |DM-RDO12 12« spinaci rele 250V/6A 6 = 2000

Obr. 15 - Nadefinovana sit rozSifujicich moduli ARION
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ANIT

PoZadavkem bude pokazdé inicializovat vstupni moduly (DM-AI12 a DM-DI24) a dale moznost
vybirat mezi inicializaci moduld analogovych vystupt (DM-AO8I a DM-AO8U) a digitalnich
(reléovych) vystuptu (DM-DO18 a DM-RDO12).

Pomoci parametru Id se rozli§i moduly ARION do tfi skupin. Skupinu s Id =0, ktera bude
inicializovana pokazdé, tvofi rozSifujici vstupni moduly a samotna definice sité ARION na
komunikaénim portu 1 (v obrazku oznaceno Cervenym rameckem). Druhd skupina s 1d=1 je
tvofena moduly analogovych vystupl (v obrazku oznaceno zelenym rameckem). Treti skupinu
s Id = 2 tvofi moduly digitalnich (reléovych) vystupt (v obrazku oznaceno modrym rameckem).
Mezi inicializaci druhé a tfeti skupiny se bude vybirat dle hodnoty 0. bitu proménné AriConfig.

Pozadované funkce se dosahne vlozenim nasledujiciho kédu do procesu typu INIT:

ARI Select 0
If AriConfig.0
ARI Select 1

//Arion + DM-AI12 + DM-DI24

//DM-AO8I + DM-AOS8U
Else
ARI Select 2 //DM-D0O18 + DM-PDO12

Endif

Pfi splnéni uvedené podminky bude sit ARION v programu inicializovana dle obr. 16., pfi
nesplnéni podminky bude sit ARION inicializovana dle obr. 17.

< Arion 4 [ 2
] ¥ MoEnosti - Pararmetry sité: Port= 1 Baud= 38400 Id=0
Modul Popiz A Id PeriodD| PeriodD0 Periodd| Perioda0
1 Dk-al2 12% analogowy vstup 1 0 2000
2 DM-a08 8% analog OUT 0-20mé, rozlideni 12 bitd 2 1 2000
3 | DM-A08U Bx analog OUT 010, rozligeni 12 bitd 3 1 2000
4 DM-DIZ24 24w digital IM 24% s=/st, galv. oddéleni 4 0 2000
Obr. 16 - Konfigurace sité ARION — inicializovany skupiny 0 a 1
< Anon 4Fx
] ¥ Mofnosti - Parametry sité: Port= 1 Baud= 38400 Id=0
hadul Popiz Adr Id PeriadDI PeriodD0 PeriodAl Periods0
1 Dr-A112 124 analogowy vstup 1 0 2000
2 DM-DI24 24w digital IM 24% s=/st, galv. oddéleni 4 0 2000
3 DM-DO18 18x digital OUT 24% 25, 300ma, galy. addéleni a3 2 2000
4 |DM-RDO12 124 spinaci relé 2500 /64, £ 2 2000
Obr. 17 - Konfigurace sité ARION — inicializovany skupiny 0 a 2
Poznamka

Pokud by byly modulem ARI Select aktivovany pouze skupiny s I1d=1 a 1d =2 (bez aktivace
skupiny s 1d = 0), nebude komunikace v siti ARION funkéni.
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4. Ukazkové aplikace

Soucasti pfilohy ap0025_cz_xx.zip jsou nasledujici aplikace, vytvofené pro fidici systém StartKit,
ve vyvojovém prostfedi DetStudio. Aplikace Ize zménit pro jakykoliv jiny Fidici systém, osazeny
sériovou komunikacni linkou, pomoci menu DetStudia ,Nastroje/Zménit typ stanice... .

V nasledujici tabulce je uveden prehled dostupnych produktd firmy AMIT, které komunikuji
protokolem ARION a Ize je parametrizovat ve vyvojovém prostifedi DetStudio.

Dostupné produkty firmy AMIT pro ARION

Oznaéeni modulu Typ modulu Pocet VIV
DM-DI24 Cislicové vstupy 24
DM-DO18 Cislicovy vystupy 18
DM-RDO12 Reléové vystupy 12
DM-AI12 Analogové vstupy 12
DM-AQSI Analogové vystupy 8
DM-AO8U Analogové vystupy 8
DM-PDOG6NI6 Vice uzlovy modul 6 x Ni1000
6 x PDO
DM-UIBAO8U Vice uzlovy modul 8 x DI/ Al / Ni1000
8 x AO
DM-UI8PDO8 Vice uzlovy modul 8 x DI/ Al / Ni1000
8 x PDO
DM-UISBRDOS8 Vice uzlovy modul 8 x DI/ Al / Ni1000
8 x RDO
DM-OT Pfevodnik -
ARION/OpenTherm
DM-MPBUS Pfevodnik ARION/MP-Bus -
AMR-XXX Programovatelné regulatory v zavislosti na typu regulatoru
Poznamka

Seznam modul( je aktuélni k datu posledni dpravy této aplikacni poznamky. Aktualni prehled
vSech dostupnych modul( naleznete na www.amit.cz.

4.1. Priklad 1 — komunikace s DM-AI12

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-AI12 (adresa 1).

Modul DM-AI12 bude mit vstupy nakonfigurovany nasledovné:

Vstup Typ

AlQ, All Ni1000

Al2 OVazsVv

Al3 OVazlov
Al4 az All1l 0 mA az 20 mA

Sit ARION s rozsifujicim modulem DM-AI12 je definovana dle nasledujiciho obrazku.

Aon b x

1 ¥ Mognosti - Parametry sité: Port= 1 Baud= 38400 Id=0
tdodul Popiz A Id PeriodD| PeriodD 0 Periodd| Period&0
1 D412 12w analogow) vetup 1 0 - - 2000 -

Obr. 18 - Definice sité ARION s rozSifujicim modulem DM-AI12
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Nacteni hodnot ze vSech analogovych vstupu:

ARI AnIn 1, O, 12, Data all[0,0], param[O,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 10.000
//ptepocet napéti vstupu AIO na teplotu

Ni1000U2T Data all([0,0], AI teploty[0,0], 6180, 15.000, 3920.000

//ptepocet napéti vstupu AIl na teplotu

Nil000U2T Data all[l,0], AI teploty[l,0], 6180, 15.000, 3920.000

Pro nacteni hodnot vSech vstupu je vyuZzit jeden modul ARI AnIn. ProtoZe jednotlivé signaly
pouzivaji rizné konstanty pro prepocet na fyzikalni veli¢inu, je v parametru Conversion zadana
matice pfevodnich konstant o 12-ti fadcich (kazdy jeden fadek pro jeden signal, viz nasledujici
tabulka). Hodnota napéti na vstupech AlO a All je modulem Ni1000U2T pfepocitana na teplotu.

Nastavené hodnoty matice param

Radek Rozsah El. min El. max Fyz. min Fyz. max
0 5 0 5 0 5
1 5 0 5 0 5
2 5 0 5 0 100
3 10 0 10 0 100
4 20 4 20 0 100
11 20 4 | 20 | 0 100

Naéteni hodnoty z jednoho analogového vstupu (Al2):
ARI AnIn 1, 2, 1, AI2, NONE[O0,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 100.000

Tento pfiklad je soucasti pfilohy ap0025_cz_xx.zip pod nazvem arion_pl_cz_xx.dso.

Pozor

Po zavedeni aplikace do fridiciho systému jsou hodnoty v bufferu sité ARION nulové! V pfipadé
pouZiti modulu FiltriR pro filtraci méfenych hodnot, proto doporucujeme tento zpracovavat az
po uspésném navazani komunikace s modulem DM-AI12 (viz kapitola ZjisStovani stavu pfenosu).

4.2. Priklad 2 - komunikace s DM-AO8x

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-AO8I (adresa 1) a DM-AO8U
(adresa 2).

Sit ARION s rozS$ifujicimi moduly DM-AO8I a DM-AO8U je definovana dle nasledujiciho obrazku.

Arion r Proc00 r Proc0l r Promérng ] 4 [b 5
] ¥ MoFnosti - Pararmetry sité: Port= 1 Baud= 38400 Id=0
Modul Popiz A 14 PeriodD| PeriodD0 Penioda| Perinda0
1 |DM-208 Bx analog OUT 0-20md, rozlifeni 12 bith 1 0 - - - 2000
2 DM-a080 B analog OUT 010, rozlifani 12 bitd 2 0 - - - 2000

Obr. 19 - Definice sité ARION s rozSifujicimi moduly DM-AO8I a DM-AO8U
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Zapis hodnoty do vSech analogovych vystupu:

//zéapis do vdech vystupt DM-AOS8I
ARI AnOQut 1, 0, 8, Data all I[0,0], NONE[O,0], 20.00, 0.00, 20.00, 0.00, 100.00
//zapis do v3ech vystupu DM-AQ8U
ARI AnOQut 2, 0, 8, Data all U[O,0], NONE[O,0], 10.00, 0.00, 10.00, 0.00, 100.00

Jednotlivé signaly pouzivaji stejné konstanty pro pfepocet na fyzikalni veli€inu, proto neni nutné
zadavat matice prevodnich konstant.
Zapis hodnoty do jednoho analogového vystupu (AO7):

//%apis jednoho vystupu (AO07) DM-AOS8I
ARI AnQut 1, 7, 1, Data 1 I, NONE[O,0], 20.000, 0.000, 20.000, 0.000, 100.000
//Z&pis jednoho vystupu (AO7) DM-AO8U
ARI AnQut 2, 7, 1, Data 1 U, NONE[O,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 100.000

Tento pfiklad je soucasti pfilohy ap0025_cz_xx.zip pod nazvem arion_p2_cz_xx.dso.

4.3. Priklad 3 - komunikace s DM-DI24

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-DI24 (adresa 1).

Sit ARION s rozsifujicim modulem DM-DI24 je definovana dle nasledujiciho obrazku.

< Arion 4k x

] ¥ MoEnosti - Parametry sité: Port= 1 Baud= 38400 Id=0
hadul Popiz Adr Id PeriadDI PeriodD0 PeriodAl Periods0
1 DM-DI24 24x digital IN 24 s5/3t, galv. oddéleni 1 a 2000 - - -

Obr. 20 - Definice sité ARION s rozsifujicim modulem DM-DI24

Modul DM-DI24 Ize pouzit v rezimu digitalnich vstupt nebo v rezimu ¢&itacovych vstupt (pro &itani
pfichozich impulzi se v tabulce ARION pouzije modul ,DM-DI24_impuls®; bliz$i popis tohoto
rezimu lze nalézt v aplikaéni poznamce ,AP0017 — Citacové vstupy, méfeni otacek/impulsd®).
V tomto pfikladé se bude se vstupy modulu DM-DI24 pracovat pouze jako se standardnimi DI.
Nacteni hodnot ze vSech digitalnich vstupt:

ARI DigIn 1, 0, DataDI all, 0x0000

Tento pfiklad je soucasti pfilohy ap0025_cz_xx.zip pod nazvem arion_p3_cz_xx.dso.

4.4. Priklad 4 — komunikace s DM-DO18

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-DO18 (adresa 1).

Sit ARION s rozsifujicim modulem DM-DO18 je definovana dle nasledujiciho obrazku.

< Anon 1hx

(] ¥ Mofnosti - Pararnetry sité: Port= 1 Baud= 38400 Id=0
Modul Popiz A 14 PeriodD| PeriodD0 Penioda| Perinda0
1 DM-DO1E 18x digital OUT 244 ss. 300ma, galv. oddéleni 1 1] - 2000 - -

Obr. 21 - Definice sité ARION s rozSifujicim modulem DM-DO18
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Modul DM-DO18 Ize pouzit v rezimu standardnich digitalnich vystupt nebo v rezimu impulsnich /
PWM vystupl (pro generaci impulzi / PWM se v tabulce ARION pouzije modul ,DM-
DO18_impuls®; bliz§i popis tohoto rezimu Ize nalézt v aplika¢ni poznamce ,AP0038 — Pouziti
digitalnich vystupl jako frekvenéni nebo impulsni®). V tomto pfikladu se bude s vystupy modulu
DM-DO18 pracovat pouze jako se standardnimi DO.

Zapis hodnoty do vSech digitalnich vystupu:
ARI DigOut 1, 0, 18, dataDO, 0x0000

Tento pfiklad je soucasti pfilohy ap0025 cz_xx.zip pod nazvem arion_p4_cz_xx.dso.

45. Priklad 5 - komunikace s DM-PDOG6NI6

Modul DM-PDOG6NI6 zabira na siti 2 adresy (je tedy mozZno pfipojit pouze 31 takovych rozsifujicich
moduld do jedné sité ARION). Uzlu DO (PDO) se pfifazuje prvni z adres (nastavena na
pfepinacich modulu), uzlu Ni1000 adresa o 1 vy$Si. Stavy spojeni fidiciho systému s modulem je
mozno testovat pouze u uzlu s prvni adresou. Modul se definuje jako jeden Fadek v definicni
tabulce ARION.

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-PDOG6NI6 (adresa 1 a 2).

Sit ARION s rozsitujicim modulem DM-PDOG6NI6 je definovana dle nasledujiciho obrazku.

Aron r Procesy r Proc00 r Froménng l 4rx

] ¥ Modnosti - Pararmetry sité: Port= 1 Baud= 32400 Id=0
tadul Popiz Adr Id PeriodD| PeriodD0 Periodal PeriodA0
1 D-FDOBNIE | B Nil0O0, B2 digital OUT 24V 55, 1 &, galv. oddéleni 1 1} - 2000 2000 a

Obr. 22 - Definice sité ARION s rozsifujicim modulem DM-PDOG6NI6

Modul obsazuje 2 adresy (X a X+1, kde X je nastaveno na prepinaci DM-PDOG6NI6). Pro uvedeny
pfiklad jsou na adrese 1 digitalni vystupy a na adrese 2 jsou vstupy Ni1000.

Vystupy modulu DM-PDOG6NI6 Ize pouzit v rezimu standardnich digitalnich vystupl nebo v rezimu
PWM vystupl (blizSi popis PWM rezimu lze nalézt v aplikaéni poznamce ,AP0038 — Pouziti
digitalnich vystupl jako frekvencni nebo impulsni“). V tomto pfikladu se bude s vystupy modulu
DM-PDOG6NI6 pracovat pouze jako se standardnimi DO.

Nacteni hodnot ze vSech vstuptl Ni1000:

ARI AnIn 2, 0, 6, AI napeti[0,0], NONE[O,0], 5.000, 0.000, 5.000, 0.000, 5.000
//prepocet napé&ti na teplotu

Nil00OOU2T AI napeti[0,0], AI teplota[0,0], 6180, 15.000, 3920.000
Ni1000U2T AI napeti[1l,0], AI teplota[l,0], 6180, 15.000, 3920.000
Nil000U2T AI napeti[2,0], AI teplota[2,0], 6180, 15.000, 3920.000
Ni1000U2T AI napeti[3,0], AI teplotal3,0], 6180, 15.000, 3920.000
Nil0OOOU2T AI napeti[4,0], AI teplota[4,0], 6180, 15.000, 3920.000
Nil00OOU2T AI napeti[5,0], AI teplota[5,0], 6180, 15.000, 3920.000

Pozor

Po zavedeni aplikace do ridiciho systému jsou hodnoty v bufferu sité ARION nulové! V pfipadé
pouZziti modulu FiltrlR pro filtraci méfenych hodnot, proto doporucujeme tento zpracovavat az
po uspésném navéazani komunikace s modulem DM-PDOG6NI6 (viz kapitola ZjiStovani stavu
prenosu).
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Zapis hodnoty do vSech digitalnich vystupu:
ARI DigOut 1, 0, 6, DO data, 0x0000

Tento pfiklad je soucasti pfilohy ap0025_cz_xx.zip pod nazvem arion_p5_cz_xx.dso.

4.6. Priklad 6 — komunikace s DM-RDO12

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-RDO12 (adresa 1).

Sit ARION s rozsifujicim modulem DM-RDO12 je definovana dle nasledujiciho obrazku.

< Arion Proc00 b=

] ¥ Mofnosti - Parametry sité: Port= 1 Baud= 38400 Id=0
hadul Popiz Adr Id PeriadDI PeriodD0 PeriodAl Periods0
1 DM-RDOTZ 124 spinaci relé 2800 /64, 1 1] - 2000 - -

Obr. 23 - Definice sité ARION s rozsifujicim modulem DM-RDO12

Zapis hodnoty do vSech reléovych vystupt:
ARI DigOut 1, 0, 12, dataRDO, 0x0000

Tento pfiklad je soucasti pfilohy ap0025_cz_xx.zip pod nazvem arion_p6_cz_xx.dso.

4.7. Priklad 10 — komunikace s DM-UI8DOS8

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-UIBDO8 (adresa 1) na kterém
budou prvni &tyfi univerzalni vstupy nakonfigurovany jako analogové a druhé C¢&tyfi budou
nakonfigurovany jako digitalni. Po strance HW budou prvni &tyfi univerzalni vstupy v rezimu
analogovém nakonfigurovany dle nasledujici tabulky.

Univerzalni vstup Typ

ulo Ni1000

Uil OVaz5V

ul2 OVazi10V
UlI3 0 mA az 20 mA

Sit ARION s rozS$ifujicim modulem DM-UI8DOS je pro takovy pfipad definovana dle nasledujiciho
obrazku.

Arion Froc00 48

] ¥ Moinosti - Farametry sité: Port= 1 Baud= 33400 Id=0
Maodul Popis Adr Id Period D PeriodDO PeriodAl Period A0
1 DM-UI2DO3 8 univerzainich vstupd, & digitéinich vystupd 1 0 2000 2000 2000 =

Obr. 24 - Definice sité ARION s rozSifujicim modulem DM-UI8DO8

Zapis hodnoty do vSech digitalnich vystupu
ARI DigOut 1, 0, 8, dataDO, 0x00000000

Nacteni prvnich ¢étyr univerzalnich vstupd v analogovém rezimu

ARI AnIn 1, 0, 4, dataAI[0,0], paramuI(0,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 10.000
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//PrepocCet zmé&feného napéti na teplotu
Nil000U2T dataAI[0,0], UIO teplota, 6180, 15.000, 3920.000

Pro nacteni v8ech Ctyf analogovych vstupud je vyuZit jeden modul ARI AnIn. ProtoZe jednotlivé
signaly pouzivaji rizné konstanty pro prepocet na fyzikalni veli¢inu, je v parametru Conversion
zadana matice prevodnich konstant o étyfech fadcich (kazdy jeden fadek pro jeden univerzalni
vstup v analogovém rezimu, viz nasledujici tabulka). Hodnota napéti vstupu AlO je prepocitana na
teplotu modulem N11000U2T. Zbyvajici méfené hodnoty jsou pfepocteny na rozsah 0 az 100.

Nastavené hodnoty matice paramuUl

Radek Rozsah El. min El. max Fyz. min Fyz. max
0 5 0 5 0 5

1 5 0 5 0 100

2 10 0 10 0 100

3 20 4 20 0 100
Pozor

Po zavedeni aplikace do fridiciho systému jsou hodnoty v bufferu sité ARION nulové! V pfipadé
pouZiti modulu FiltriR pro filtraci méfenych hodnot, proto doporuéujeme tento zpracovavat az
po uspésném navazani komunikace s modulem DM-UIBDO8 (viz kapitola Zjistovani stavu
pfenosu).

Nacteni druhych étyr univerzalnich vstupt v digitalnim rezimu
ARI DigIn 1, 4, dataDI[0,0], 0x00000000

Tento pfiklad je soucasti pfilohy ap0025_cz_xx.zip pod nazvem arion_p10_cz_xx.dso.

4.8. Priklad 11 — komunikace s DM-UIBRDOS8

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-UISBRDOS8 (adresa 1) na
kterém budou prvni Ctyfi univerzalni vstupy nakonfigurovany jako analogové a druhé Ctyfi budou
nakonfigurovany jako digitalni. Po strance HW budou prvni Ctyfi univerzalni vstupy v rezimu
analogovém nakonfigurovany dle nasledujici tabulky.

Univerzalni vstup Typ

ulo Ni1000

ull OVaz5V

ul2 OVazi10V
Ul3 0 mA az 20 mA

Sit ARION s rozS8ifujicim modulem DM-UIBRDO8 je pro takovy pfipad definovana dle
nasledujiciho obrazku.

Arion FrocO0 10 x
] ¥ Moinosti ~ Parametry sité: Port= 1 Baud= 33400 Id=0
Modul Popis Adr Id PeriodD| PeriodDO PeriodAl PeriodAD
1 DM-UIBRDOE | 8 univerzainich wstupd, 8 reléovych wistupl 1 0 2000 2000 2000 =

Obr. 25 - Definice sité ARION s rozSifujicim modulem DM-UISRDO8

Zapis hodnoty do vSech reléovych vystupt

ARI DigOut 1, 0, 8, dataRDO, 0x00000000
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Nacteni prvnich étyr univerzalnich vstupa v analogovém rezimu

ARI AnIn 1, O, 4, dataAr(0,0], paramuIf(o,o0j, 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 10.000
//Ptepocet zmé&feného napéti na teplotu
Ni1000U2T dataAI[0,0], UIO teplota, 6180, 15.000, 3920.000

Pro nacteni v8ech Ctyf analogovych vstupu je vyuZit jeden modul ARI AnIn. ProtoZe jednotlivé
signaly pouzivaji rizné konstanty pro prepocet na fyzikalni veli¢inu, je v parametru Conversion
zadana matice pfevodnich konstant o Ctyfech fadcich (kazdy jeden fadek pro jeden univerzalni
vstup v analogovém rezimu, viz nasledujici tabulka). Hodnota napéti vstupu AlQ je pfepocitana na
teplotu modulem N11000U2T. Zbyvajici méfené hodnoty jsou pfepoctteny na rozsah 0 az 100.

Nastavené hodnoty matice paramUl

Radek Rozsah El. min El. max Fyz. min Fyz. max
0 5 0 5 0 5

1 5 0 5 0 100

2 10 0 10 0 100

3 20 4 20 0 100
Pozor

Po zavedeni aplikace do fridiciho systému jsou hodnoty v bufferu sité ARION nulové! V pfipadé
pouZiti modulu FiltriR pro filtraci méfenych hodnot, proto doporucujeme tento zpracovavat az
po uspésném navazani komunikace s modulem DM-UISBRDOS8 (viz kapitola ZjiStovani stavu
pfenosu).

Nacteni druhych étyr univerzalnich vstupt v digitalnim rezimu
ARI DigIn 1, 4, dataDI[0,0], 0x00000000

Tento priklad je soucasti pfilohy ap0025 cz_xx.zip pod nazvem arion_p11_cz_xx.dso.

49. Priklad 12 - komunikace s DM-UISBAO8U

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s DM-UIBAO8U (adresa 1) na
kterém budou prvni Ctyfi univerzalni vstupy nakonfigurovany jako analogové a druhé &tyfi budou
nakonfigurovany jako digitalni. Po strance HW budou prvni Ctyfi univerzalni vstupy v reZzimu
analogovém nakonfigurovany dle nasledujici tabulky.

Univerzalni vstup Typ

ulo Ni1000

Uil OVaz5V

ul2 OVazi10V
UlI3 0 mA az 20 mA

Sit ARION s rozS8ifujicim modulem DM-UIBAO8U je pro takovy pfipad definovana dle
nasledujiciho obrazku.

Arion FrocO b x
] ¥ Moinosti ~ Parametry sité: Port= 1 Baud= 33400 Id=0
Modul Popis Adr Id PeriodD| PeriodDO PeriodAl PeriodAQ
1 DM-UIBA0EL | 8 univerzalnich vstupd, 8 analogovych nap&tovych vys... | 1 0 2000 - 2000 2000

Obr. 26 - Definice sité ARION s rozsifujicim modulem DM-UIBAO8U
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ANIT

Zapis hodnoty do vSech analogovych vystupt
ARI AnOut 1, 0, 8, dataAO[0,0], NONE[0,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 100.000

Jednotlivé signaly pouZivaji stejné konstanty pro pfepocet na fyzikalni veliinu, proto neni nutné
zadavat matice prevodnich konstant.

Nacteni prvnich Etyf univerzalnich vstupa v analogovém rezimu

ARI AnIn 1, O, 4, dataAI1[0,0], paramUI[O,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 10.000
//Prepocet zméfeného napéti na teplotu
Nil000U2T dataRAI[0,0], UIO teplota, 6180, 15.000, 3920.000

Pro nacteni v8ech &tyf analogovych vstupu je vyuZit jeden modul ARI AnIn. ProtoZe jednotlivé
signaly pouzivaji rizné konstanty pro prepocet na fyzikalni veli¢inu, je v parametru Conversion
zadana matice prevodnich konstant o &tyfech fadcich (kazdy jeden fadek pro jeden univerzalni
vstup v analogovém reZimu, viz nasledujici tabulka). Hodnota napéti vstupu AlQO je pfepocitana na
teplotu modulem N11000U2T. Zbyvajici méfené hodnoty jsou pfepodteny na rozsah 0 az 100.

Nastavené hodnoty matice paramUl

Radek Rozsah El. min. El. max. Fyz. min. Fyz. max.
0 5 0 5 0 5

1 5 0 5 0 100

2 10 0 10 0 100

3 20 4 20 0 100
Pozor

Po zavedeni aplikace do fridiciho systému jsou hodnoty v bufferu sité ARION nulové! V pfipadé
pouZiti modulu FiltriR pro filtraci méfenych hodnot, proto doporuéujeme tento zpracovavat az
po uspésném navazani komunikace s modulem DM-UIBAO8U (viz kapitola ZjiStovani stavu
pfenosu).

Nacteni druhych étyr univerzalnich vstupt v digitalnim rezimu

ARI DigIn 1, 4, dataDI[0,0], 0x00000000

Tento priklad je soucasti pfilohy ap0025_cz_xx.zip pod ndzvem arion_p12_cz_xx.dso.

4.10. Programovatelné nasténné ovladace AMR-OP7x / AMR-OP6x

Tyto ovladaCe jsou dodavany s firmwarem, ktery umoznuje meéreni teploty prostoru, nastaveni
pozadavku korekce teploty, zjiSténi/nastaveni rezimi CASOVY PLAN/KOMFORT / UTLUM,
pfipadné dalSich hodnot, dle zvolené varianty ve firmware.

Oproti modulim vzdalenych vstupl a vystupl se komunikacni parametry (adresa, komunikacni
rychlost) nastavuji pfimo pres displej AMR-OP7x ¢i AMR-OP6x (viz jeho navod na obsluhu).

4.10.1 Priklad 13 — komunikace s AMR-OP7x / AMR-OP6x

Realizace komunikace protokolem ARION (port 1, 38400 bps) s regulatorem AMR-OP7x (nebo
s regulatorem AMR-OP6x) na adrese 1, ve kterém je zaveden firmware z produkce firmy AMIT.

Sit ARION s regulatorem AMR-OP7x nebo s regulatorem AMR-OP6x je definovana dle
nasledujiciho obrazku.
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Arion Proc00 4 b 58
] ¥ Moinosti - Farametry sité: Port= 1 Baud= 33400 Id=0
Modul Popis Adr Id PeriodDI PeriodDO PeriodAl PeriodAD
1 AMR-OP3«7x | Nasténny ovladat AMR-OP3x nebo AMR-OP7x 1 0 2000 - - -

Obr. 27 - Definice sité ARION s AMR-OP7x / AMR-OP6Xx

Praci se v8emi hodnotami regulatoru umoznuje modul Amrop3x7xA. Pomoci tohoto modulu Ize
data jak Cist, tak zapisovat (viz popis modulu v napovédé k ¢asti PseDet, prostfedi DetStudio).

Ctenil/zapis vSech pozadovanych hodnot
AmrOp3x7xA 1, OP State, 0, Ts, Tscor, RoomMode, FanMode, NONE.O, Ti, NONE

Tento priklad je soucasti pfilohy ap0025 cz_xx.zip pod nazvem arion_p13_cz_xx.dso.

4.11. Programovatelné nasténné oviladaée AMR-OP3x(A)

Tyto ovladage jsou dodavany bez firmwaru, ktery by umoznoval komunikaci v siti ARION. Na
www.amit.cz jsou vSak v sekci ,Produkty/Typova fe$eni/AMREG - typova feSeni“ k dispozici
typova feseni, ktera umozni z AMR-OP3x(A) C&teni/zapis vybranych dat. Po jejich zavedeni do
AMR-OP3x(A) Ize s ovladaci komunikovat stejnym zplisobem, jako je popsan v pfedchozi kapitole
u AMR-OP7x.
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VA &4

5. Nejcastéjsi problémy

5.1. Nedari se navazat komunikaci

Jsou vSechny moduly pfipojeny na napajeni?
Pokud ano, sviti na vSech modulech LED PWR.

Jsou vSechny moduly pIné funkéni?
Pokud ano, blika na vSech modulech LED RUN s periodou cca 2 s (1:1).

Je spravné nastavena komunikaéni rychlost a adresa kazdého modulu?

Pokud ano, sviti nebo blikaji (s rGznou periodou i stfidou) LED RxD i TxD na pfisluSnych
modulech. Pokud blika pouze LED RxD, znamena to, Ze sit’ je sice spravné zapojena, ale je
Spatné nastavena komunikaéni rychlost nebo adresa na daném rozsifujicim modulu nebo v SW.

5.2. Komunikace je navazana, ale nefunguje spolehlivé

Je mozné, ze je pretizena komunikacni sit'.

Pokud ano, LED TxD na fidicim systému neustale sviti nebo zhasina jen na kratkou dobu.

¢ Je mozné, ze komunikacni sit zahltily pozadavky na detekci ztraty spojeni (parametry

GuardTime V definiéni tabulce) — je nutno prodlouzit jejich periodu.

¢ Pfi malé periodé komunikace s pfipojenymi moduly, nizké komunikaéni rychlosti a vétSim
poctu modull mlze tato situace nastat — je nutno zvétsit periodu komunikace nebo zvysit

komunikacni rychlost.

V okoli komunikaénich linek se mize vyskytovat silné ruseni.

Je nutno provést kabelaz linky RS485 v souladu s doporu¢enim z dokumentu ,AP0016 — Zasady

pouzivani RS485“ a je nutno pouzit vhodné prepétové ochrany.
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6. Technicka podpora

Veskeré informace ohledné komunikace v siti ARION vam poskytne oddéleni technické podpory
firmy AMIT. Technickou podporu muzete kontaktovat nejlépe prostfednictvim emailu na adrese
support@amit.cz.
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7. Upozornéni

AMIT spol. s r. 0. poskytuje informace v tomto dokumentu, tak jak jsou, nepfejima zadné zaruky,
pokud se tyCe obsahu tohoto dokumentu a vyhrazuje si pravo ménit obsah dokumentu
bez zavazku tyto zmény oznamit jakékoli osobé Ci organizaci.

Tento dokument muze byt kopirovan a rozSifovan za nasledujicich podminek:
1. Cely text musi byt kopirovan bez Uprav a se zahrnutim vSech stranek.

2. VSechny kopie musi obsahovat oznaceni autorského prava spole¢nosti AMIT, spol. s r. o.
a veskera dalsi upozornéni v dokumentu uvedena.

3. Tento dokument nesmi byt distribuovan za ucelem dosazeni zisku.

V publikaci pouzité nazvy produkt(, firem apod. mohou byt ochrannymi znamkami nebo
registrovanymi ochrannymi znamkami pfislusnych vlastniku.
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