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Mﬂ_ KOMUNIKACE V SiTI 868 MHz

Historie revizi

Verze Datum Zmény
001 3. 1. 2008 | Novy dokument
002 16. 5. 2008 | Zména cisla bitl pro ziskani urovné signalu modulem
TRX Termo. Oprava pfiloh.
003 7. 6. 2010 | Oprava délky kabelu u RFC-ANT-S, aplikace p1 vyuziva

noveéjsich moduld sité ARION a byla doplnéna o ukazku
komunikace s vybranymi zafizenimi firmy Jablotron.
Zménéna kapitoly 5. Programova obsluha periferii,
doplnéna kapitola 6.1.1 Autodetekce periferii v siti

868 MHz. Zména Fidiciho systému v aplikaci p2.

Souvisejici dokumentace

1)
2)
3)
4)
5)

6)

Napovéda k navrhovému prostfedi DetStudio
soubor: DetStudioHelp.chm

Katalogovy list k modulu DM-RFC
soubor: dm-rfc_d_cz_xxx.pdf

Katalogovy list k ovladaci NOA51
soubor: noa51_d_cz_xxx.pdf

Aplika¢ni poznamka AP0005 — Komunikace v siti ARION
soubor: ap0005_cz_xx.pdf

Aplika¢ni poznamka AP0016 — Zasady pouzivani RS485
soubor: ap0016_cz_xx.pdf

Aplika¢ni poznamka AP0025 — Komunikace v siti ARION — definice tabulkou
soubor: ap0025_cz_xx.pdf
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Mﬂ_ KOMUNIKACE V SiTI 868 MHz

1. Definice pouzitych pojmu

Moduly DM-xxx
Moduly umoznujici, prostfednictvim komunikacni linky RS485, snadno rozSifit pocet vstupl
a vystupu fidiciho systému.

ARION

Komunikaéni protokol pro komunikaci fidicich systému firmy AMIT se vzdalenymi moduly DM-xxx
po lince RS485. Vice informaci o tomto komunika&nim protokolu |ze nalézt v aplikaéni poznamce
AP0025 — Komunikace v siti ARION — definice tabulkou.

DetStudio
Navrhové prostiedi firmy AMIT, které slouzi pro parametrizaci fidicich systém(. Toto prostfedi je
volné ke stazeni na www.amit.cz.

ap0021 _cz 03 4/23



Mﬂ_ KOMUNIKACE V siTI 868 MHz
2. Prenos dat v siti 868 MHz

VF sit 868 MHz umozniuje komunikaci bezdratovych jednotek a modulu DM-RFC, ktery
komunikuje s fidicim systémem prostfednictvim protokolu ARION. Modul DM-RFC tvofi v siti
ARION samostatny uzel a obsahuje vyrovnavaci pamét, do které uklada doslé datové ramce od
periferii. Na dotaz z fidiciho systému pak po sbérnici ARION tyto ramce Fidicimu systému zasila.
Bézné periferie sité 868 MHz, zasilaji data do pfijimaée z vlastni iniciativy periodicky (s relativné
dlouhou periodou, fadové minuty, viz technicka dokumentace konkrétniho typu periferie) nebo
napf. pfi zméné zadané hodnoty.

Poznamka

Komunikace v pasmu 868 MHz spada do vefejného pasma. To pfinasi na jedné strané vyhodu,
protoze toto pasmo nepodléha zadnym poplatkim, na druhé strané nevyhodu v podobé omezeni
sily signalu tak, aby nedochazelo k vzajemnému ruSeni dalSich siti ve vzdéalenych lokalitach,
pracujicich na této frekvenci. Ve volném prostranstvi muze byt vzdalenost mezi vysilatem
a periferii sité 868 MHz cca 1,5 az 2 km. V domé projde signal pfes cca 5 az 6 podlazi. Tyto udaje
je tfeba chapat pouze orientacné, protoZe pokles urovné signalu se vzdalenosti od vysilace zavisi
na materialech, kterymi signal na cesté k prijimaci prochazi. Umisténi jednotlivych ¢lent sité 868
MHz v daném objektu musi byt provedeno tak, aby sila signal(, prichazejicich od jednotlivych
periferii, byla v misté prijimace vy$si nez -100 dB.
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Mﬂ_ KOMUNIKACE V SiTI 868 MHz

3. HW pro komunikaci v siti 868 MHz

DM-RFC

Modul, ktery slouzi k bezdratovému pFenosu dat z periferii komunikujicich v siti 868 MHz
a k pfenosu téchto dat do fidiciho systému. Jeden modul DM-RFC dokaze komunikovat az s 30-ti
periferiemi v siti 868 MHz.

RFC-ANT-L

Anténa pro modul DM-RFC. Samolepici provedeni s kabelem délky 2 m. Pouziva se tehdy, je-li
zaruCena dostate¢na uroven signalu od vSech nasténnych ovladacl v objektu. V pfipadé
nedostateéného signalu je nutno pouzit externi anténu RFC-ANT-S.

RFC-ANT-S
Externi anténa pro modul DM-RFC s kabelem délky 1,2 m. Provedeni pro uchyceni na vhodné
misto s dostateCnou Urovni signalu.

NOAS51

Nasténny ovladag, ktery slouzi k méfeni teploty prostoru a k nastaveni korekce Zadané hodnoty
teploty. Korekce se nastavuje otoénym koleCkem. Pomoci koleCka lze jednotku i kalibrovat
a pfipadné identifikovat. Ovlada¢ zasila Udaje s periodou cca 4 min nebo po zméné korekce
Zadané hodnoty.

Pozor, ovlada¢ je dodavan s plastickym prouzkem na kontaktu baterie. Aby se stal provozu-
schopnym, je nutno tento plasticky prouzek vyjmout.

Ostatni periferie

Modul DM-RFC umoznuje komunikaci také s vybranymi zafizenimi firmy Jablotron, které mohou
komunikovat v systému OASIS. Na technické podpore firmy AMIT byly otestovany nasledujici
zarizeni:

JA-80P (bezdratovy detektor pohybu)

JA-80PB (bezdratovy detektor pohybu a rozbiti skla)

JA-80M (bezdratovy magneticky snimac)

JA-80S (bezdratovy pozarni detektor)

RC-80 (bezdratova kli¢enka)

RC-88 (nasténné tlacitko)

AC-82 (dvoukanalovy bezdratovy vystupni modul)

® 6 6 ¢ 0 0 0
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Mﬂ_ KOMUNIKACE V SiTI 868 MHz

4. HW konfigurace modulu DM-RFC

Modulu DM-RFC je nutno nastavit adresu (musi byt jedine¢na v ramci sité ARION) a komunikacni
rychlost, ktera musi byt shodna s komunikacni rychlosti zadanou v fidicim systému SW modulem
ARION.

Obr. 1 - Nastaveni komunika¢nich parametri modulu DM-RFC

Nastaveni téchto parametrd se provadi pfepinaci umisténymi na modulu DM-RFC.

Prepinace 1 .. 6 slouzi k nastaveni adresy modulu v siti ARION. Adresa muze nabyvat hodnot
1 .. 63. Adresa 0 neni povolena. Pro nastaveni komunikacni rychlosti slouzi pfepinace 7 a 8. Vahy
jednotlivych pFepinadu adresy i moznosti nastaveni komunikaéni rychlosti jsou uvedeny
v nasledujici tabulce.

Vahy prepinaci

ADRO | Vdha 1 Rychlost
ADR1 | Vaha 2 BAUDO | BAUD1 komunikace
ADR2 | Vaha 4 OFF OFF 9200 bps
ADR3 | Vaha 8 ON OFF 19200 bps
ADR4 | Vaha 16 OFF ON 38400 bps
ADR5 | Vaha 32 ON ON 57600 bps

Na vySe uvedeném obrazku je tedy nastavena adresa modulu 13 a komunikacni rychlost 57600
bps.

Poznamka
Veskeré zmény polohy jednotlivych prepinacli se projevi aZz po restartu DM-RFC (odpojeni
a pfipojeni napéjeni).

Vyznam LED
Modul DM-RFC je vybaven indikaénimi LED, které umozfuji vizualni kontrolu jeho c¢innosti.
V nasledujici tabulce je uveden popis jejich funkce.

Popis funkce LED na modulu DM-RFC

LED Funkce
RxD Sviti pfi pfijmu dat ze sité ARION.
TxD Sviti pfi vysilani dat do sité ARION.
VALID Sviti pfi pfijmu dat v siti 868 MHz.
PWR Sviti v pfipadé pfipojeného napajeciho napéti.

7/23 ap0021 _cz 03




Mﬂ_ KOMUNIKACE V SiTI 868 MHz

5. Programova obsluha periferii

Pro obsluhu modulu DM-RFC a periferii sité 868 MHz prostfednictvim protokolu ARION slouzi SW
moduly:

ARION — definice sité¢ ARION

ARI_WLNode — obsluha jednoho DM-RFC

WL_Detect —fizeni detekce adresy v bezdratoveé siti 868 MHz

WL_State — zjisténi stavu modulu v bezdratové siti 868 MHz

WLM_Termo — definice termostatu (NOA51) v bezdratové siti 868 MHz

WLM_Sensor — definice senzoru v bezdratové siti 868 MHz

WLM_Xmi t — definice vysilaCe v bezdratové siti 868 MHz

® 6 6 6 O ¢ o

Popis vSech vySe uvedenych modull Ize nalézt v napovédé k navrhovému prostiedi DetStudio.

5.1. Definice komunikace v siti 868 MHz

Jak jiz bylo uvedeno vySe, modul DM-RFC komunikuje s fidicim systémem prostfednictvim
protokolu ARION. Nejprve je tedy nutné v fidicim systému nadefinovat komunikaci na urcitém
komunikaénim portu prostfednictvim protokolu ARION.

Pro definici sité ARION zalozime proces INIT (typu ST) do kterého vlozime modul ARION
s pfislusnymi parametry.

1000 ARION 1, 57600, 3

Poznamka

Komunikaéni rychlost zadana do modulu ARION se musi shodovat s parametry nastavenymi na
pfepinacich modulu DM-RFC (v naSem pfipadé 57600 bps). Vice informaci viz napovéda
k navrhovému prostredi DetStudio, pfipadné AP0005 — Komunikace v siti ARION. V pfipadeé, Ze
Jsou dalsi moduly sité ARION v navrhovém prostredi DetStudio definovany pomoci tabulky, musi
mit modul ARI10ON v INIT procesu nadefinovany stejné komunikacni parametry, jako jsou nastaveny
v tabulce.

Pro obsluhu komunikace s modulem DM-RFC slouzi SW modul ARI_WLNode. Tento se umistuje
do procesu INIT za definici sit¢ ARION (SW modul ARION).

11100 ARI_WLNode :1000, 13, 1000, 20000, 300.000

VysSe uvedenym kédem jsme nadefinovali komunikaci s modulem DM-RFC, ktery ma adresu 13
s periodou 1 s. Detekce ztraty spojeni (viz AP0025 — komunikace v siti ARION — definice tabulkou)
je 20 s a timeout pro €ekani na ramec od periferie v pfipadé autodetekce (viz kapitola 6.1.1
Autodetekce periferii v siti 868 MHz) je 5 minut (300 s).

Pozor

V pripadé, Ze modul DM-RFC ztrati spojeni s NOA51 (v proménné dosazené za parametr Stav
bude hodnota 2), budou ve vSech parametrech modulti WLM_XXX zachovany naposledy nactené
hodnoty.

5.2. Priklad komunikace s ovladaci NOA51

Za definici modulu DM-RFC umistime kéd pro definici tfi ovladacd NOAS51, od kterych budeme
oCekavat pfichozi ramec minimalné alespon jednou za 10 minut (600 sekund).

//1_ NOA51
WLM_Termo :1100, 1, 0, 600.000
//2. NOA51
WLM_Termo :1100, 2, 0, 600.000
//3. NOA51
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Mﬂ_ KOMUNIKACE V SiTI 868 MHz

WLM_Termo :1100, 3, 0, 600.000

Dfive, nez budeme programovat obsluhu interpretace dat z NOA51, si zalozime 7 proménnych
a 3 aliasy tak, jak je uvedeno v nasledujici tabulce. V programu pak budou jednotlivym fadkam
matic odpovidat jednotlivé NOA51 (s vyjimkou proménné NOx_data, kde jednotlivym NOAS51
odpovidaji sloupce matice).

Proménné a aliasy

Proménna/Alias Typ Vyznam
NOx_Adresa ML[3,1] | Adresa NOA51 v siti 868 MHz.
NOx_Data MF[2,3] | Hodnoty nadtené z NOA51.
NOx_Detekce MI[3,1] | Proménna pro autodetekci NOAS51 v siti 868 MHz.
NOx_Priznaky MI[3,1] | Pfiznaky NOA51 v siti 868 MHz.
NOx_ Stav MI[3,1] | Stav spojeni DM-RFC s NOA51.
RFC_Stav I Stav spojeni RS s modulem DM-RFC.
XBits I Pomocné bity.
@NOA51_1_ClIr Alias | Pokyn k vymazani autodetekéniho ramce (nulty bit proménné
Xbits).
@NOAS1_2_ClIr Alias | Pokyn k vymazani autodetekéniho ramce (prvni bit proménné
Xbits).
@NOA51_3 ClIr Alias | Pokyn k vymazani autodetek&niho ramce (druhy bit proménné
Xbits).

Vzhledem k tomu, Ze data z NOA51 jsou modulu DM-RFC zasilana s periodou fadové minut
(v pfipadé, ze nedojde ke zméné hodnoty korekce, €i k pozadavku na autodetekci) a vzhledem
k tomu, ze perioda komunikace s modulem DM-RFC je v INIT procesu nadefinovana jako 1 s, piné
postaci SW moduly umistit do procesu s periodou fadové vtefin. ZaloZime tedy proces Normal
(typu ST) s periodou 2 s a vlozime do néj nasledujici kéd, ktery zajisti interpretaci dat ze ffi
nasténnych ovladacti NOA51:

ARI_State 13, RFC_Stav, 4, NONE

//1. NOA51

WL_Detect 1, NOx_Adresa[0,0], NOx Detekce[0,0], @NOA51 1 Clr

WL_State 1, NOx_Stav[0,0], NOx Priznaky[0,0]

WL_AnIn 1, 0, 2, NOx_Data[0,0], NONE[O,0], 128.000, -128.000, 128.000, -128.000,
128.000

//2. NOA51

WL_Detect 2, NOx_Adresa[1,0], NOx Detekce[1,0], @NOA51 2 Clr

WL_State 2, NOx_Stav[1,0], NOx_Priznaky[1,0]

WL_AnIn 2, 0, 2, NOx_Data[0,1], NONE[O,0], 128.000, -128.000, 128.000, -128.000,
128.000

//3. NOA51

WL_Detect 3, NOx_Adresa[2,0], NOx_Detekce[2,0], @NOA51_3 CIr

WL_State 3, NOx_Stav[2,0], NOx_Priznaky[2,0]

WL_AnIn 3, 0, 2, NOx_Data[0,2], NONE[O,0], 128.000, -128.000, 128.000, -128.000,
128.000

PFfi nastaveni aliasu @NOA51_1_ Clr dojde k vymazani pfedchoziho autodetekéniho ramce
prvniho ovladate NOA51 (viz kapitola 6.1.1 Autodetekce periferii v siti 868 MHz), pfi nastaveni
aliasu @NOA51_2 Clr dojde k vymazani pfedchoziho autodetekéniho ramce druhého ovladace
NOAS51, atd. V proménné RFC_Stav je pak uloZen stav komunikace fidiciho systému s modulem
DM-RFC.
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Mﬂ_ KOMUNIKACE V SiTI 868 MHz

Do jednotlivych fadkd matice NOX_Adresa se zada ru¢né nebo pomoci autodetekce (viz kapitola
6.1.1 Autodetekce periferii v siti 868 MHz) adresa periferii v siti 868 MHz. Matici NOx_Detekce
vyuzijeme v pfipadé, kdy provedeme autodetekci periferie v siti 868 MHz.

Stav spojeni s periferii se uklada do jednotlivych Fadkl matice NOx_Stav (oekava se pfichozi
ramec od periferie min. alespori jednou za 10 minut = 600 sekund).

Hodnoty pozadovanych korekci z jednotlivych ovladacdu jsou ukladany do nultého fadku matice
NOx_Data. Kazdému ovladaci pak odpovida pfislusny sloupec matice NOx_Data. Hodnoty
vnitfnich teplot z jednotlivych ovladacu jsou ukladany do prvniho fadku matice NOx_Data. Stejné
jako v pfedchozim pfipadé pak kazdému ovladaci odpovida pfislusny sloupec matice NOx_Data.

Aplikace je souclasti pfilohy ap0021 _cz_03.zip. Jedna se o ukazkovy projekt s nazvem
sit868mhz_p1_cz_03.dso vytvofeny v navrhovém prostfedi DetStudio. Tento projekt je vytvofen
pro Fidici systém StartKit. Lze jej vS8ak zménit pro jakykoliv jiny Fidici systém, osazeny sériovou
komunikacni linkou, pomoci menu DetStudia "Nastroje/Zménit typ Stanice ...".

5.3. Priklad komunikace s jinymi periferiemi

Pomoci modulu DM-RFC mohou fidici systémy firmy AMIiT komunikovat s vybranymi zafizenimi
firmy Jablotron, které podporuji systém OASIS. Seznam zafizeni, s nimiz byla komunikace
ovéfena na oddéleni technické podpory firmy AMIT je uveden v kapitole 3. HW pro komunikaci v
siti 868 MHz.

5.3.1 JA-80P (bezdratovy detektor pohybu)

Bezdratovy detektor pohybu JA-80P, Ize v aplikaci nadefinovat pomoci SW modulu WLM_Sensor,
ktery umistime za definici modulu DM-RFC (viz kapitola 5.1 Definice komunikace v siti 868 MHz).

WLM_Sensor :1100, 4, 0, 600.000

Vyse uvedenym kédem byl nadefinovan PIR detektor tak, Ze Fidici systém od néj oCekava rdmec
vzdy minimalné jednou za 10 minut (600 sekund).

Dfive, nez budeme programovat obsluhu interpretace dat z bezdratového detektoru pohybu, si
zaloZzime 4 proménné a 1 alias tak, jak je uvedeno v nasledujici tabulce.

Proménné a aliasy

Proménna/Alias Typ Vyznam
PIR _Adresa L Adresa PIR detektoru v siti 868 MHz.
PIR Detekce I Proménna pro autodetekci PIR detektoru v siti 868 MHz.
PIR_Priznaky I Pfiznaky PIR detektoru v siti 868 MHz.
PIR_Stav I Stav spojeni DM-RFC s PIR detektorem.
@PIR_ClIr Alias | Pokyn k vymazani autodetekéniho ramce (tfeti bit proménné

Xbits).

Vzhledem k tomu, Ze data z bezdratového detektoru pohybu jsou modulu DM-RFC zasilana
s periodou fadové minut (v pfipadé, Ze nedojde k pohybu, €i k poZadavku na autodetekci)
a vzhledem k tomu, ze perioda komunikace s modulem DM-RFC je v INIT procesu nadefinovana
jako 1 s, pIné postaci SW moduly umistit do procesu s periodou fadové vtefin. Moduly pro
interpretaci dat z PIR detektoru tedy vloZime do stejného procesu jako moduly pro interpretaci dat
z NOAS51(viz kapitola 5.2 Pfiklad komunikace s ovladaci NOA51). Kéd pro obsluhu bezdratového
detektoru pohybu bude vypadat nasledovné:

WL_Detect 4, PIR_Adresa, PIR Detekce, @PIR_Clr
WL_State 4, PIR_Stav, PIR_Priznaky

Pfi nastaveni aliasu @PIR_CHIr dojde k vymazani pFfedchoziho autodetekéniho ramce
bezdratového detektoru pohybu (viz kapitola 6.1.1 Autodetekce periferii v siti 868 MHz).
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Mﬂ_ KOMUNIKACE V SiTI 868 MHz

Do proménné PIR_Adresa se zada ru¢né nebo pomoci autodetekce (viz kapitola 6.1.1
Autodetekce periferii v siti 868 MHz) adresa bezdratového detektoru pohybu v siti 868 MHz.
Proménnou PIR_Detekce vyuZijeme v pfipadé, kdy provedeme autodetekci bezdratového
detektoru pohybu.

Stav spojeni s bezdratovym detektorem pohybu se uklada do proménné PIR_Stav (olekava se
pfichozi ramec od bezdratového detektoru pohybu min. alespori jednou za 10 minut = 600
sekund).

Informace o pohybu od bezdratového detektoru pohybu je ukladana do bitd 0 .. 3 proménné
PIR_Priznaky nasledovné:

hodnota 0000 — aktivace (pohyb) okamzité smycky

hodnota 0001 — aktivace (pohyb) zpozdéné smycky

hodnota 0100 — sabotazni kontakt (sejmuti ochranného krytu apod.)

hodnota 1111 — vS8echny smycky neaktivni, vée v pofadku

L 4

* & o

5.3.2 JA-80PB (bezdratovy detektor pohybu a rozbiti skla)

Definice bezdratového detektoru pohybu a rozbiti skla JA-80PB se od definice bezdratového
detektoru pohybu JA-80P li8i v po&tu adres. Detektor JA-80PB je nutno nadefinovat pomoci dvou
moduldl WLM_Sensor se dvéma riznymi hodnotami zadanymi za parametr Module a se dvéma
riznymi adresami. Veskeré parametry bezdratového detektoru pohybu a rozbiti skla se budou
chovat stejné jako u bezdratového detektoru pohybu JA-80P popsaného v pfedchozi kapitole.

5.3.3 JA-80M (bezdratovy magneticky snimac)

Bezdratovy magneticky snima¢ JA-80M, Ize v aplikaci nadefinovat pomoci SW modulu
WLM_Sensor, ktery umistime za definici modulu DM-RFC (viz kapitola 5.1 Definice komunikace
v siti 868 MHz).

WLM_Sensor :1100, 5, 0, 600.000

VySe uvedenym kdédem byl nadefinovan magneticky snimac tak, zZe fidici systém od néj ocekava
ramec vzdy minimalné jednou za 10 minut (600 sekund).

Dfive, nez budeme programovat obsluhu interpretace dat z magnetického snimace, si zalozime 4
proménné a 1 alias tak, jak je uvedeno v nasledujici tabulce.

Proménné a aliasy

Proménna/Alias Typ Vyznam
JA Adresa L Adresa magnetického snimace v siti 868 MHz.
JA Detekce I Proménna pro autodetekci magnetického snimace v siti 868 MHz.
JA Priznaky I Pfiznaky magnetického snimace v siti 868 MHz.
JA Stav I Stav spojeni DM-RFC s magnetickym snimacdem.
@JA_ClIr Alias | Pokyn k vymazani autodetek&niho ramce (&tvrty bit proménné

Xbits).

Vzhledem k tomu, Ze data z magnetického snimace jsou modulu DM-RFC zasilana s periodou
fadové minut (v pfipadé, Ze nedojde ke spojeni/rozpojeni, & k pozadavku na autodetekci)
a vzhledem k tomu, Ze perioda komunikace s modulem DM-RFC je v INIT procesu nadefinovana
jako 1 s, plné postaci SW moduly pro interpretaci dat umistit do procesu s periodou fadové vtefin.
Moduly pro interpretaci dat z magnetického snimace tedy vioZzime do stejného procesu jako
moduly pro interpretaci dat z NOA51(viz kapitola 5.2 Pfiklad komunikace s ovladadi NOA51). Kéd
pro obsluhu magnetického snimade bude vypadat nasledovné:

WL_Detect 5, JA Adresa, JA Detekce, @JA Clr
WL_State 5, JA Stav, JA Priznaky
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Pfi nastaveni aliasu @JA_Clr dojde k vymazani pfedchoziho autodetekéniho ramce magnetického
snimace (viz kapitola 6.1.1 Autodetekce periferii v siti 868 MHz).

Do proménné JA Adresa se zada rucné nebo pomoci autodetekce (viz kapitola 6.1.1
Autodetekce periferii v siti 868 MHz) adresa magnetického snimace v siti 868 MHz. Promé&nnou
JA Detekce vyuzijeme v pfipadé, kdy provedeme autodetekci magnetického snimace.

Stav spojeni s magnetickym snimadem se uklada do proménné JA_Stav (oCekava se pfichozi
ramec od magnetického snimace min. alespor jednou za 10 minut = 600 sekund).

Informace o aktivaci magnetického spinace je ukladana do bitu ¢. 6 proménné JA Priznaky
nasledovné:

+ hodnota false — snima€ neni aktivovan (neni rozpojen — v3e v pofadku)

¢ hodnota true — snimac aktivovan (je rozpojen)

5.34 JA-80S (bezdratovy pozarni detektor)

Definice bezdratového pozarniho detektoru je stejna jako definice bezdratového magnetického
snimace JA-80M. Veskeré parametry bezdratového pozarniho detektoru se budou chovat stejné
jako u bezdratového magnetického snimace JA-80M popsaného v pfedchozi kapitole.

5.3.5 RC-80 (bezdratova klicenka)

Bezdratovou kli¢enku RC-80, Ize v aplikaci nadefinovat pomoci SW modulu WLM_Sensor, ktery
umistime za definici modulu DM-RFC (viz kapitola 5.1 Definice komunikace v siti 868 MHz).

WLM_Sensor :1100, 6, 0, 600.000

Vyse uvedenym kédem byla nadefinovana bezdratova klicenka tak, Ze fidici systém od ni oCekava
ramec vzdy minimalné jednou za 10 minut (600 sekund).

Dfive, nez budeme programovat obsluhu interpretace dat z bezdratové klicenky, si zalozime 5
proménnych a 1 alias tak, jak je uvedeno v nasleduijici tabulce.

Proménné a aliasy

Proménna/Alias Typ Vyznam
Kic_Detekce Proménna pro autodetekci bezdratove kli¢enky v siti 868 MHz.

y
Klc Adresa L Adresa bezdratoveé klicenky v siti 868 MHz.
I
I
I
I

Klc_Priznaky PFiznaky bezdratové kli€¢enky v siti 868 MHz.
Kic_Stav Stav spojeni DM-RFC s bezdratovou kli¢enkou.
Kic_DI Pfiznak stisku tlaCitka na bezdratové kliCence.
@Klc_Clr Alias | Pokyn k vymazani autodetekéniho ramce (paty bit proménné

Xbits).

Vzhledem k tomu, Ze data z bezdratové klicenky jsou modulu DM-RFC zasilana nahodné
(v pfipadé, Ze dojde ke stisku tlacitka, €i k poZzadavku na autodetekci), viozime SW moduly pro
interpretaci dat z bezdratové kliCenky do procesu, u kterého zvolime periodu vykonavani dle
pozadavku na rychlost odezvy od stisku tlaCitka bezdratové kli¢enky. Pfi poZadavku na rychlé
odezvy nestaci pouze snizit periodu procesu, je nutné snizit také periodu komunikace s modulem
DM-RFC. V nasem pfipadé viozime moduly pro interpretaci dat z bezdratové kli€enky do stejného
procesu jako moduly pro interpretaci dat z NOA51 (viz kapitola 5.2 Pfiklad komunikace s ovladaci
NOAS51). Kéd pro obsluhu bezdratové kliCenky bude vypadat nasledovné:

WL_Detect 6, Klc_Adresa, Klc _Detekce, @Klc _Clr
WL_State 6, Klc_Stav, Klc_Priznaky
WL_Digln 6, 0, Klc_DI, 0x00000000

Pfi nastaveni aliasu @KIc_Clr dojde k vymazani predchoziho autodetekéniho ramce
magnetického snimace (viz kapitola 6.1.1 Autodetekce periferii v siti 868 MHz).
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Do proménné Klc_Adresa se zada ru¢né nebo pomoci autodetekce (viz kapitola 6.1.1
Autodetekce periferii v siti 868 MHz) adresa magnetického snimace v siti 868 MHz. Proménnou
Klc_Detekce vyuzZijeme v pfipadé, kdy provedeme autodetekci magnetického snimace.

Stav spojeni s magnetickym snimacem se uklada do proménné KIlc_Stav (ofekava se pfichozi
ramec od magnetického snimace min. alespon jednou za 10 minut = 600 sekund).

Informace o stisku tlaCitka na bezdratové kli€ence je ukladana do proménné Kic_DI. Tato bude
nabyvat hodnot:

¢+ hodnota 1 — zam¢eni dvefi

+ hodnota 2 — odemcCeni dveri

Pozor
Aby dokazal modul DM-RFC (a poté i fidici systém) rozeznat stisk tlaCitka na bezdratové kli¢ence,
musi byt tlacitko bezdratové kli¢enky stisknuto dvakrat.

5.3.6 RC-88 (nasténné tlacditko)

Nasténné tlacitko RC-88, |ze v aplikaci nadefinovat pomoci SW modulu WLM_Sensor, ktery
umistime za definici modulu DM-RFC (viz kapitola 5.1 Definice komunikace v siti 868 MHz).

WLM_Sensor :1100, 7, 0, 600.000

VySe uvedenym kédem bylo nadefinovano nasténné tlacitko tak, ze fidici systém od néj oCekava
ramec vzdy minimalné jednou za 10 minut (600 sekund).

Dfive, nez budeme programovat obsluhu interpretace dat z nasténného tlacitka, si zalozime 5
proménnych a 1 alias tak, jak je uvedeno v nasleduijici tabulce.

Proménné a aliasy

Proménna/Alias Typ Vyznam
RC_ Detekce Proménna pro autodetekci nasténného tlacitka v siti 868 MHz.

y
RC_ Adresa L Adresa nasténného tlacitka v siti 868 MHz.
I
I
I
I

RC_Priznaky Pfiznaky nasténného tlacitka v siti 868 MHz.
RC_ Stav Stav spojeni DM-RFC s nasténnym tlacitkem.
RC_DI PFiznak stisku tladitka na nasténném tlacitku.
@RC_ClIr Alias | Pokyn k vymazani autodetekéniho ramce (Sesty bit proménné

Xbits).

Vzhledem k tomu, ze data znasténného tlaCitka jsou modulu DM-RFC zasilana nahodné
(v pfipadé, Ze dojde ke stisku tlacitka, ¢i k poZzadavku na autodetekci), viozime SW moduly pro
interpretaci dat z nasténného ovladace do procesu, u kterého zvolime periodu vykonavani dle
pozadavku na rychlost odezvy od stisku nasténného tladitka. Pfi pozadavku na rychlé odezvy
nestaCi pouze snizit periodu procesu, je nutné snizit také periodu komunikace s modulem
DM-RFC. V naSem pfipadé vloZime moduly pro interpretaci dat z nasténného tla¢itka do stejného
procesu jako moduly pro interpretaci dat z NOA51(viz kapitola 5.2 Pfiklad komunikace s ovladaci
NOAS51). Kéd pro obsluhu nasténného tlacitka bude vypadat nasledovné:

WL _Detect 7, RC_Adresa, RC Detekce, @RC Clr
WL_State 7, RC _Stav, RC_Priznaky
WL_Digln 7, 0, RC_DI, 0x0000

Pfi nastaveni aliasu @RC_Clr dojde k vymazani pfedchoziho autodetekéniho ramce nasténného
tlaCitka (viz kapitola 6.1.1 Autodetekce periferii v siti 868 MHz).

Do proménné RC_Adresa se zada ru¢né nebo pomoci autodetekce (viz kapitola 6.1.1
Autodetekce periferii v siti 868 MHz) adresa nasténného tlaCitka v siti 868 MHz. Proménnou
RC_Detekce vyuzijeme v pfipadé, kdy provedeme autodetekci nasténného tlacitka.
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Stav spojeni s nasténnym tlacitkem se uklada do proménné RC_Stav (oCekava se pfichozi ramec
od magnetického snimace min. alespori jednou za 10 minut = 600 sekund).

Informace o stisku nasténného tlacitka je ukladana do proménné RC_DI. Tato bude nabyvat
hodnot v zavislosti na nastaveni nasténného tlacitka (viz dokumentace k nasténnému tlacitku od
firmy Jablotron).

5.3.7 AC-82 (dvoukanalovy bezdratovy vystupni modul)

Bezdratovy vystupni modul AC-82, Ize v aplikaci nadefinovat pomoci SW modulu WLM_Xmit, ktery
umistime za definici modulu DM-RFC (viz kapitola 5.1 Definice komunikace v siti 868 MHz).

WLM_Xmit :1100, 8, 15, O

VySe uvedenym kdédem byl modul DM-RFC nadefinovan jako vysila¢ v siti 868 MHz bez
automatické periodické komunikace (viz popis modulu WLM_Xmit v napovédé DetStudia).

Dfive, neZ budeme programovat obsluhu zapisu dat na vystupni modul, si zaloZime 3 proménné
a 2 aliasy tak, jak je uvedeno v nasledujici tabulce.

Proménné a aliasy

Proménna/Alias Typ Vyznam
AC_Adresa L Adresa vystupniho modulu v siti 868 MHz.
AC_ Detekce I Proménna pro autodetekci vystupniho modulu v siti 868 MHz.
AC DO I Proménna, jejiz hodnota je zapsana na vystupni modul.
@AC_Cir Alias | Pokyn k vymazani autodetekéniho ramce (sedmy bit proménné
Xbits).
@AC_Zapis Alias | Pokyn k zapisu AC_DO na vystup modulu AC-82 (patnacty bit

proménné Xbits).

Vzhledem k tomu, ze komunikace s modulem DM-RFC je naprogramovana s periodou 1 s, vlozime
moduly pro zapis dat na vystupni modul do stejného procesu jako moduly pro interpretaci dat
z NOA51(viz kapitola 5.2 Pfiklad komunikace s ovladagi NOA51). Kéd pro obsluhu vystupniho
modulu bude vypadat nasledovné:

WL _Detect 8, AC_Adresa, AC Detekce, @AC Clr

IT @AC_zapis
WL_DigOut 8, 0, 8, AC_DO, 0x0000
WL_Trig 8, 3
Let @AC zapis = False

EndIf

Proménnou AC_Adresa a alias @AC_CIlr nebudeme vyuzZivat. Proménnou AC_Detekce
vyuzijeme v pripadé, kdy provedeme autodetekci nasténného tladitka (viz kapitola 6.1.1
Autodetekce periferii v siti 868 MHz).

Po nastaveni aliasu @AC_Zapis se provede ulozeni hodnoty AC_DO do vysilaciho bufferu Fidiciho
systému a jeji nasledné odeslani vystupnimu modulu. Modul bude reagovat na nastavené hodnoty
dle jeho parametrizace (viz dokumentace k vystupnimu modulu od firmy Jablotron).

Takovymto zpusobem Ize ovladat jedno relé vystupniho modulu (vice informaci viz napovéda
k modulu WLM_Xmit v navrhovém prostfedi DetStudio).
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6. Prenos dat do fidiciho systému

Po spravném zapojeni linky RS485 (viz AP0016 — Zasady pouzivani RS485) a zavedeni nami
vytvofené aplikace do fidiciho systému nejprve zkontrolujeme, zda se podafilo navazat spojeni
s modulem DM-RFC. Tuto informaci Ize nalézt v proménné RFC_Stav, dosazené za parametr
State modulu AR1_State. V pfipadé, Ze proménna nabyva hodnoty 1, bylo spojeni s modulem
DM-RFC uspésné navazano a Ize provést identifikaci periferii v ramci sité 868 MHz.

6.1. Identifikace periferie v ramci sité 868 MHz

Jednotlivé periferie se v siti 868 MHz identifikuji 24-bitovym €iselnym identifikdtorem (adresou).
Tato adresa je pevné a jedineCné nastavena ve vyrobé a je uvedena na Stitku s Carovym koédem,
ktery je umistén na periferii.

Adresu konkrétni periferie je mozno zadat v aplikaci napevno v pfislusném parametru pfislusného
modulu WL_Detect (v nadem pfFipadé pro NOA51 pfislusny fadek matice NOx_Adresa). To vSak
muze byt nepraktické hned z nékolika davodu:

+ Nastane-li nutnost vymény nékteré periferie, neni mozno zajistit, aby nahradni kus mél stejnou
adresu jako plvodni. Pfi pevném urceni adresy by tedy bylo nutno po servisnim zasahu zménit
hodnotu databazové proménné, popfipadé i rekompilovat aplikaci v Fidicim systému kvali
zméné inicializacni hodnoty této proménné.

¢ Pouzité periferie mohou byt fyzicky obtizné pfistupné, mohou mit Stitek s adresou
znehodnocen nebo z jakychkoliv divodi nemusi byt adresa fyzicky zjistitelna.

Z téchto dlvodu implementuji jak periferie, tak obsluzné moduly WL_Detect mechanismus,
umoziujici adresu periferie pfifadit az za chodu. Jedna se o tzv. autodetekci periferie.

6.1.1 Autodetekce periferii v siti 868 MHz

Provedeni autodetekce periferii komunikujicich v siti 868 MHz Ize rozdélit do dvou kroku:

+ Vyvolani zaslani autodetekéniho ramce od pfisludné periferie.
+ Nastaveni fidiciho systému na pozadovany typ autodetekéniho médu.

Pofadi téchto dvou krokl je zavislé na zvoleném autodetekénim modu. Jsou definovany ffi
autodetekéni mody.

¢ Predetekéni méd — Uzivatel u periferie vyvola vyslani autodetekéniho ramce. Poté urcitym
zpusobem oznami Fidicimu systému, at’ autodetekéni ramec zpracuje.

¢ Postdetekéni méd — Uzivatel urcitym zplsobem oznami Fidicimu systému, at oCekava pfijeti
autodetekéniho ramce a poté u periferie vyvola vyslani autodetekéniho ramce.

+ Kombinovany mdéd — je kombinaci vySe uvedenych moda. Pfi nastaveni tohoto modu Fidici
systém zkontroluje, zda jiz neobdrzel autodetekéni ramec, v pfipadé Ze ne, pfepne se do stavu
¢ekani na autodetekcni ramec.

Poznamka

Zpusob vyvolani vyslani autodetekéniho ramce nalezneme v technické dokumentaci konkrétniho
typu periferie. Mize se jednat napr. o vypnuti a znovuzapnuti (zpravidla vyjmutim a vracenim
baterie) dané periferie, pficemz ihned po zapnuti tato periferie vySle specialni autodetekéni ramec.
U jinych typt periférii se muze vyslani autodetekcéniho ramce dosahnout dlouhym drzenim tlacitka
(po dobu urcenou v technické dokumentaci periferie).

Predetekéni moéd

+ Vyvolame vyslani autodetekéniho ramce detekovanou periférii (viz poznamka vySe). To, zda
modul DM-RFC pfijal prostfednictvim sité 868 MHz ramec, pozname zablikanim LED VALID
umisténé na tomto modulu.
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Do proménné, dosazené za parametr Detection (v nasem pfipadé pfisluSny fadek matice
NOx_Detekce) pfislusného modulu WL _Detect zapiSeme hodnotu 1 (napf. pomoci
inspektora vyvojového prostfedi DetStudio)

Byl-li autodetekéni ramec uspédné pfijat (je uloZzen ve vyrovnavaci paméti modulu
ARI_WLNode), zapiSe po svém vyvolani modul WL_Node do svého parametru Detection
(v naSem pfipadé pfislusny fadek matice NOx_Detekce) hodnotu 16 (Uspéch) a nastavi
pfijatou adresu do proménné pfedané za svuj parametr Address (v nasem pfipadé pfislusny
fadek matice NOx_Adresa).

Nebyl-li autodetek&ni ramec pfijat, zapiSe modul WL_Detect po svém vyvolani do proménné
dosazené do parametru Detection (v naSem pfipadé pfislusny Fadek matice NOx_Detekce)
hodnotu 32 (neuspéch).

Proti nezadouci, mylné interpretaci pfipadnych starych autodetekénich ramcu Ize tento
mechanismus chranit dvéma zpusoby:

1. Je-li do parametru Timeout modulu ARI_WLNode zadana nenulova kladna hodnota

(v nasem pripadé 300), autodetekéni ramce star$i nez zadana doba v sekundach se
povazuji za neplatné a ignoruji se.

2. Pfed vyvolanim pozadavku na zaslani autodetekéniho ramce (viz poznamka vyse)

zapiSeme jedni¢ku do bitu pfedaného za parametr Clear modulu WL_Detect (v nasem
pfipadé se jedna o alias @NOA51_x_CIr). Autodetekéni ramce pfijaté pfed timto zapisem
se povaZzuji za neplatné a budou ignorovany.

Postdetekéni mod

*

Do proménné, dosazené za parametr Detection (v naSem pfipadé pfislusny fadek matice
NOx_Detekce) modulu WL Detect =zapiSeme hodnotu 2 (napf. pomoci inspektora
navrhového prostfedi DetStudio)

Modul WL_Detect pak ¢eka na autodetekeni ramec. Pfipadny dfive pfijaty autodetekéni
ramec ve vyrovnavaci paméti modulu ARI_WLNode se v tomto mddu ignoruje.

Po uspésném pfijmu autodetekéniho ramce nastavi pfijatou adresu do proménné pfedané za
svlj parametr Address (v naSem pfipadé pfisluSny fadek matice NOx_Adresa) a do svého
parametru Detection (v naSsem pripadé pfisluSny fadek matice NOx_Detekce) zapiSe
hodnotu 16 (Uspéch).

Je-li do parametru Timeout modulu ARI_WLNode zadana nenulova kladna hodnota (v naSem
pfipadé 300), pak po vyprSeni zadané doby v sekundach modul WL_Detect zapiSe do svého
parametru Detection (v naSem pfipadé pfislusny fadek matice NOx_Detekce) hodnotu 32
(neuspéch).

Cekani Ize kdykoliv pfedéasné ukongit zapisem hodnoty 0 do promé&nné dosazené za parametr
Detection (v nadem pfipadé pfislusny fadek matice NOx_Detekce).

Kombinovany moéd

*

Do proménné, dosazené za parametr Detection (v naSem pfipadé pfislusny fadek matice
NOx_Detekce) modulu WL _Detect =zapiSeme hodnotu 3 (napf. pomoci inspektora
navrhového prostiedi DetStudio).

Detekce pak prob&hne nejprve v predetekénim méddu, viz vyse.

Selze-li predetekce z nékterého z dlvodl uvedenych v jejim popisu, nezahlasi se okamzité
neuspéch, ale hodnota parametru Detection se prepiSe na 2 a pokracuje se v postdetekénim
modu, viz vyse.

Efekt parametrd Timeout a Clear modull ARI_WLNode a WL_Detect, jakoz i moznost
zruSeni probihajici detekce, je kombinaci vySe popsanych vlastnosti obou pfedeslych maoda.

V pfipadé uspésného zadani adresy periferie (at uz autodetekci ¢i manualné) by mél byt fidici
systém schopen naditat hodnoty, které periferie nabizi (v naSem pfipadé hodnota vnitini teploty
a hodnota korekce zadané uZivatelem).
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Autodetekce adresy modulu u vystupnich zarizeni (pfijimacu)

V tomto pfipadé naopak pfijimaC potfebuje znat adresu, ze které mu vysila data Ffidici systém.
Modul DM-RFC je schopen vysilat na az 16-ti riznych adresach (20 biti 24bitové adresy modulu
je napevno nastaveno vyrobcem, 4 bity Ize ménit ze strany fidiciho systému), ¢emuz odpovida
vlozeni az 16-ti pfisluSnych modult WLM_XXX s rdznou hodnotou parametru Address (0 az 15).
Vystupni zafizeni maji mechanismus, ktery umozfniuje pfijima¢ "naucit" na dany vysila¢ (na
kompletni 24bitovou adresu vzniklou zplisobem popsanym v pfedeslém odstavci). V ramci tohoto
uciciho mechanismu je vyzadovano, aby vysila¢ (v tomto pfipadé Ffidici systém, resp. jeden ze
16-ti vysilacl modulu DM-RFC) v jistém okamziku (viz dokumentace pfislusného pfijimace) vyslal
specialni ucici ramec. Toho se dosahne vyvolanim modulu WL_Detect nad pfislusnym modulem
WLM_XXX s hodnotou parametru Detection rovnou 1.
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7. Diagnostika prenosu dat

Po uvedeni vSech komunikaci do provozu za stavu, kdy se periferie sit¢é 868 MHz nachazely
v blizkosti modulu DM-RFC, je tfeba provést diagnostiku komunikace za stavu, kdy jsou periferie
umistény na predpokladanych mistech.

7.1. Kontrola sily signalu

V pfilozené aplikaci (soubor sit868mhz_p1 cz 03.dso) se v periodickém procesu ,Signal®
vyhodnocuje sila signalu jednotlivych ovladacl. Pfepoctena sila signald je pro jednotlivé ovladace
NOA51 uloZena do pfisluSnych FadkGi matice NOx_Signal. Hodnota sily signalu by méla byt
v pasmu -85 dB aZ -100 dB. Pokud se toto podafi, I1ze k jednotce DM-RFC ponechat pfipojenou
anténu RFC-ANT-L. V pfipadé, Ze je signal horsi (hodnota v proménné je mensi jak -100 dB), je
nutno pouzit anténu s oznacenim RFC-ANT-S, pfipadné modul DM-RFC premistit v objektu tak,
aby bylo dosazeno vy3e uvedeného kritéria.

7.2. Stav spojeni s periferiemi

Stav spojeni s periferiemi Ize testovat na zakladé hodnoty stavové proménné dosazené za
parametr State modulu WL_State. Proménna mize nabyvat hodnot dle nasledujici tabulky.

Stav spojeni

Hodnota | Vyznam
0 ¢eka se na prvni ramec od periferie, dosud nevyprsela maximalni doba ¢ekani dle
parametru Timeout modulu WLM_XXX.
1 spojeni s VF-modulem je v poradku.
2 spojeni s VF-modulem je ztraceno — od posledniho doslého ramce uplynula doba
delSi, nez urCuje parametr Timeout modulu WLM_XXX.
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8. Pomocné aplikace

Soucasti pfilohy ap0021 _cz_03.zip je aplikace, vytvofena pro Fidici systém AMiNi4DS
v navrhovém prostiedi DetStudio (sit868mhz_p2 cz 03.dso), ktera vyhodnocuje uroven signalu az
od 12-ti ovladadti NOA51. Urover signal(i Ize archivovat piimo v Fidicim systému. Archiv, véetné
aktualnich hodnot urovné signalu lze zobrazovat na displeji fidiciho systému AMiNi4DS, pfipadné
graficky, pomoci projektu sit868mhz_p3 cz 01.mdb, vytvofeného v servisnim prostfedi ViewDet.
S pomoci tohoto software Ize pak snadno ur€it, zda v objektu postaci pouzit anténu RFC-ANT-L Ci
zda bude nutno pouzit anténu RFC-ANT-S.

Poznamka

Firma AMIT poskytuje zdarma moZzZnost zapujceni Fidiciho sytému (s ukazkovou aplikaci
sit868mhz_p2 cz 03.dso) a 12-ti periferii sité 868 MHz, pomoci kterych Ize otestovat, zda bude
potreba pro vasi aplikaci zakoupit anténu RFC-ANT-S nebo zda postacéi anténa RFC-ANT-L.

8.1. Monitoring sité

Po zavedeni aplikace sit868mhz_p2 cz_03.dso do fidiciho systému se na displeji fidiciho systému
zobrazi obrazovka menu, ze které Ize dale pokraCovat na obrazovku s prehledem udrovni signall
od vSech dvanacti ovladacd NOA51 (polozka ,VSechny signaly“) nebo na obrazovky s parametry
jednotlivych ovladadu (polozka ,Ovladale jednotlivé®), pfipadné na obrazovku se zakladnim
nastavenim archivu (polozka ,Nastaveni archivace®).

P UEechhg =1i9nslg

O]l adade Jednot] iuvé
Hazstauveni archivace

Obr. 2 - Zakladni menu aplikace
Nejprve provedte zakladni nastaveni aplikace prostfednictvim polozky ,Nastaveni archivace®.
M-RFC: !

< Ent xFeriod: F2Z2 min.
<. —xHrchiw Hulua

LEsc rlEEt

Obr. 3 - Nastaveni archivace

Na prvnim fadku je dostupna informace o spojeni fidiciho systému s modulem DM-RFC. Stav
spojeni mize nabyvat tfi hodnot:

+ Il — Spojeni nebylo navazano.
¢ OK - Spojeni bylo uspésné navazano.
¢ LOST - Spojeni bylo ztraceno.

Poznamka
V pfipadé, Ze je hodnota riizna od OK, nelze provadét test sily signalu a je nutné prekontrolovat
spojeni s modulem DM-RFC a nastaveni jeho komunikacnich parametrd.
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Pomoci klavesy , na fidicim systému, Ize nastavit periodu archivace urovné signall. Po stisku
klavesy se rozblika nastavena hodnota periody a klavesami a Ize nastavit hodnotu
periody v daném fadu. Mezi fadem desitek a jednotek se pak pfepina pomoci klaves a .

Poznamka
Archivace probiha periodicky a udalostné. Tzn., Ze se do archivu bude hodnota trovné signalu
ukladat se zvolenou periodou a navic i v pfipadé, Ze dojde ke zméné urovné signalu.

Stiskem klavesy (=J1ze vynulovat cely archiv.

Po nastaveni potfebnych parametrl pro archivaci a po kontrole spojeni Fidiciho systému
s modulem DM-RFC, se stiskem klavesy vratte zpét do uvodniho menu, kde vyberte polozku
,Ovladace jednotlivé“. Prostfednictvim této polozky se otevie menu s vybérem jednotlivych
ovladacu.

To, ktery ovladaC NOA51 bude odpovidat pofadovému ¢islu 1 .. 12 voli uZivatel pfi nastaveni
aplikace. Vyberte tedy libovolnou polozku menu, &imZz se otevie obrazovka s parametry
konkrétniho ovladace.

Hdr1: ]
~19nal: —-11dB
S4+xHrc: =111 B-10806
< Ent xDetelk <Esc:lrét

Obr. 4 - Parametry ovladace

ProtoZe jesté nebyly detekovany Zadné ovladace, zobrazi se v8e s vychozimi hodnotami. Detekce
je v této aplikaci naprogramovana postdetekénim modem. Nejdfive tedy musite fidicimu systému
oznamit, Ze bude provadéna detekce. Toto se ucini pomoci klavesy . Po jejim stisku se vedle
polozky ,Adr1“ zobrazi text ,Det-ON®. To znamena, Ze se ¢eka na obdrzeni autodetekéniho ramce
od vybraného ovladace. Jednim z jiz uvedenych postupu tedy zajistéte, aby ovlada¢ zaslal
autodetekéni ramec. V pfipadé, Ze tento ramec obdrzi modul DM-RFC a fidici systém jej uspésné
zpracuje, zméni se text na ,Det-OK" a vyplIni se také Ciselny udaj s adresou daného ovladace. Po
urcité dobé také dojde k nacteni aktualni hodnoty signalu, ktera je zobrazena u polozky ,Signal®.
Pokud je zobrazena hodnota signalu 999, doSlo ke ztraté spojeni s ovladaCem NOAS51.

Hdr1: 12324 Det—-0K
~19nal: —-S8dB

<+ FHErCE H| H-s18468
< Ent xDetelk <Esc:lrét

Obr. 5 - Obrazovka s uspésné provedenou autodetekci

Autodetekci provedte pro vSechny ovladace, které budete vyuZivat.

Po uspésSné detekci vSech potiebnych ovladacl, v padé potfeby, spustte archivaci urovni
signalu. Tuto lze spustit/zastavit stiskem Klavesy ze kterékoliv obrazovky s parametry
ovladacu.

Poznamka

Archiv je jeden spoleény pro vSechny ovladace (jednomu ovladadi NOA51 odpovida jeden radek
archivni matice). Pokud tedy v jedné obrazovce stisknete klavesu a spustite archiv, tak bude
opétovnym stiskem klavesy ve kterékoliv z obrazovek archivace zastavena.
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Jednotlivé polozky archivu (konkrétniho ovladace) Ize prochazet pomoci klaves a . Aktualni
pozice, na které se v archivu nachazite, je uvedena dvéma Cisly xxx/xxx, kde prvni €islo udava
pozici v archivu, jejiz hodnota je pravé zobrazovana a druhé Cislo (za lomitkem) udava aktualni
pozici indexu archivu (pozice do které se aktualné archivuje).

Poznamka
V pfipadé, Ze se na obrazovce s parametry ovladace objevi népis ,Batt* je nutno vyménit baterii
v ovladaci.

V pfipadé Zze pozadujete uceleny piehled aktualnich hodnot signall od jednotlivych ovladacd,
vyberte v ivodnim menu polozku ,VS8echny signaly*.

Obr. 6 - Prehled signall od jednotlivych ovladaci

Na této obrazovce je graficky zobrazena aktualni Uroven signalu kazdého ovladacCe. Stiskem
klaves a Ize vybirat jednotlivé ovladace (vybrany ovlada€ je znazornén blikanim
pfislusného Cisla na obrazovce). Pokud stisknete klavesu na fidicim systému, dojde opét
k zobrazeni obrazovky s parametry konkrétniho vybraného ovladace. Pokud chcete obrazovku
s pfehledem signall opustit, stisknéte klavesu [Esc],

8.2. Grafické zobrazeni monitoringu sité

V pfipadé, Ze mate k dispozici PC, Ize zobrazit archivni hodnoty urovni signalu (uloZzené v fidicim
systému se zavedenou aplikacisit868mhz_p2_cz_03.dso) ve formé grafu pomoci projektu
sit868mhz_p3_cz_01.mdb, vytvofeného v servisnim prostfedi ViewDet. Vice informaci o ovladani
projektu vytvorenych v prostfedi ViewDet Ize nalézt v napovédé k tomuto prostredi. Instalace
prostfedi ViewDet je volné dostupna na www.amit.cz.
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9. Technicka podpora

Veskeré informace ohledné komunikace produktd firmy AMIT v siti 868 MHz, Vam poskytne
oddéleni technické podpory firmy AMIT. Technickou podporu muzete kontaktovat nejlépe
prostfednictvim emailu na adrese support@amit.cz.
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10. Upozorneéni

AMIT, spol. s r. 0. poskytuje informace v tomto dokumentu, tak jak jsou, nepfejima zadné zaruky,
pokud se tyCe obsahu tohoto dokumentu a vyhrazuje si pravo ménit obsah dokumentu bez
zavazku tyto zmény oznamit jakékoli osobé Ci organizaci.

Tento dokument muze byt kopirovan a rozSifovan za nasledujicich podminek:

1. Cely text musi byt kopirovan bez Uprav a se zahrnutim vSech stranek.

2. VSechny kopie musi obsahovat oznaCeni autorského prava spolec¢nosti AMIT, spol. s r. 0.
a veskera dal$i upozornéni v dokumentu uvedena.

3. Tento dokument nesmi byt distribuovan za ucelem dosazeni zisku.

V publikaci pouzité nazvy produktl, firem apod. mohou byt ochrannymi znamkami nebo
registrovanymi ochrannymi znamkami pfislusnych vlastniku.
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