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Verze Datum Autor zmény Zmény
001 28.11. 2008 | Riha Z. Novy dokument
002 08. 09. 2011 | Riha Z. Oprava maximalni mozné hodnoty ¢itani modulu

DM-DI24, oprava aplikace. Ukazkové aplikace
vytvoreny v DetStudiu verze 1.7.0.

003 20. 12. 2012 |Riha Z. Do kapitoly 6.1.1 doplnéna informace o problému se
zapisem hodnoty ¢&itacu ve firmware 1.65.

004 | 26.05.2015|Riha Z. Uprava kapitol 4.1, 5, 5.3.1 a 5.3.5.

005 14. 08. 2019 | Riha Z. Zména nazvu AP, aktualizace seznamu HW dle

aktualni nabidky, aprava HW v ukazkach dle aktualni
nabidky, zména struktury dokumentu.
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1 Definice pouzitych pojmu

DetStudio
Vyvojové prostredi firmy AMIT, které slouzi pro parametrizaci fidicich systému. Prostfedi je mozné
stdhnout z amitomation.cz.

Citadové vstupy
Jsou Cislicové vstupy, které jsou vybavené rychlymi Citacdi a Ize je vyuzit pro Citani prichozich
impulst pomoci modulll IRCxxx.

Kanal
Skupina az Sestnacti signalt (vstupl/vystupll) stejného typu (digitalni/analogové).

RS485
Je poloduplexni sériova sbérnice umozriujici komunikaci vice jednotek na jednom signalovém
paru. Vice informaci nalezete v aplikacni poznamce AP0016 — Zasady pouZzivani RS485.

ARION

Je sériovy poloduplexni komunikacni protokol pro komunikaci Fidicich systémua firmy AMIT
s rozSifujicimi  V/V' moduly. Pomoci téchto rozsifujicich V/V. modull Ize navysit pocet
vstupl/vystup fidiciho systému.

MODBUS RTU

Je otevieny protokol pro vzajemnou komunikaci riznych zafizeni, ktery umoznuje pfenaset data
po rlznych sitich a sbérnicich. Komunikace funguje na principu pfedavani datovych zprav mezi
klientem a serverem (master a slave).

Vzdaleny bod
Jedna se o definici registru/binaru, pfipadné definici skupiny registri/binart, které odpovidaji
vstuplm/vystuplm na zafizeni (slave) komunikujicim prostfednictvim protokolu MODBUS RTU.

Moduly DM-xxx
Moduly umozhujici, prostfednictvim komunikacni sit¢ ARION, rozsSifit pocet vstupl a vystupu
fidiciho systému. Do jedné sité ARION Ize pfipojit az 63 téchto modulu.

Moduly DMM-xxx

Moduly umoznujici prostfednictvim komunikacni sité MODBUS RTU rozsifit pocet vstupu
a vystupu u zafizeni, které komunikuje prostfednictvim protokolu MODBUS RTU a je masterem
na této siti. Do jedné sité MODBUS RTU Ize pfipojit az 63 téchto modulu.
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2 CitaGové vstupy, méreni otaéek/impulsii

VSechny fidici systémy firmy AMIT, které jsou osazeny Cislicovymi vstupy, Ize vyuzit pro gitani
impulsl resp. méfeni otacek.

Citani impulst resp. méFeni otacek mize byt realizovano (dle typu konkrétniho fidiciho systému)
nasledujicimi zpusoby:

¢+ Programovy ¢itac
¢ Programovy ¢itaC INT
+ Hardwarovy citac

Pokud neni fidici systém vybaven &islicovymi vstupy a je vybaven komunikaéni linkou RS485 nebo
RS232 (pro RS232 je nutné pouzit pfevodnik RS232/RS485), Ize pro Citani impulst (do frekvence
25 Hz) vyuzit rozsitujici moduly DM-DI24 (komunikace protokolem ARION) nebo DMM-DI24
(komunikace protokolem MODBUS RTU). Tyto skuteénosti jsou popsany v kapitole 6 ,Citani
impulst pomoci rozSifujicich moduld*.

Programovy ¢itac

Kazdy Cislicovy vstup Ize programové obsluhovat v Hi_x procesech. Programovou obsluhou lze
tyto vstupy pouzit jako ¢itaové. Omezeni kmitoCtu vstupniho signalu je dano programem. Typicky
Ize pouzit do kmito¢tu 250 Hz. BliZSi informace jsou uvedeny v kapitole 3 ,Programovy ¢itac".

Programovy ¢itac INT

Nékteré Cislicové vstupy mohou generovat hardwarové prerusSeni (interrupt). Programovou
obsluhou Ize pomoci Interrupt_x procesu tyto vstupy pouzit jako CitaCové, resp. pro méreni otacek.
Omezeni kmito&tu vstupniho signalu je dano programem. Typicky Ize pouZzit do kmitoétu 10 kHz.
BlizSi informace jsou uvedeny v kapitole 4 ,Programovy Cita¢ INT*.

Hardwarovy citaé

Nékteré fidici systémy jsou vybaveny hardwarové podporovanymi itaCovymi vstupy, resp. vstupy
pro inkrementalni Cidla polohy. Programova obsluha je zajiStovana pomoci modulll IRCxxx. BlizSi
informace jsou uvedeny v kapitole 5 ,Hardwarovy ¢&itac".

5/18 ap0017_cz_05



ANST CITACOVE VSTUPY, MERENi OTACEK/IMPULSU (PSEDET)

automation

3 Programovy ¢itac

Je-li fidici systém vybaven Cdislicovymi vstupy, je mozné tyto vstupy programové obsluhovat
v rychlych procesech a vyuzit je tak pro €itani impulst. Parametrizace se provadi ve vyvojovém
prostfedi DetStudio pomoci modulll ImpIn a DImp.

Omezeni kmito¢tu vstupniho signalu je dano programem. Typicky Ize pouzit do kmito¢tu 250 Hz.

Modul DImp se umistuje v kterémkoliv fadném procesu. Modul ImpIn se umistuje v rychlém
procesu (proces typu Quick nebo Hi_x), jehoZ perioda se voli v zavislosti na délce impulsu.
Perioda procesu s modulem ImpIn musi byt mensi nebo rovna poloviné délky impulsu, tzn., pokud
impuls = 10 ms tak perioda rychlého procesu musi byt 5 ms nebo mensi.

3.1 Programova obsluha

3.1.1 Modul Implin

Modul ImpIn oSetfuje az Sestnact impulsnich vstupl, nacitanych z vybraného logického kanalu DI.
Zpracované hodnoty neuklada do databaze, ale uchovava je ve svych vnitfnich proménnych. Tyto
hodnoty se dale zpracovavaji pomoci modulu DImp. Modul ImpIn musi byt umistén v rychlém
procesu (proces typu Quick nebo Hi_x).

Kazdy ze Sestnacti signall muze mit aktivni vzestupnou nebo sestupnou hranu pfipadné obé
hrany. U netvarovanych signalu byva vétSinou aktivni pouze vzestupna hrana.

3.1.2 Modul DImp

Modul DImp Cte udaj z impulsniho vstupu a prepoéte ho na fyzikalni rozmér. Modul spolupracuje
s modulem pro obsluhu impulsnich vstup( ImpIn. Modul DImp se umistuje v kterémkoli fadném
procesu (Proc00 az Proc15). Pfi naéitani impulst na vice vstupech se modul DImp do aplikace
vloZzi vicekrat.

Modul DImp zpracovava udaje z Cidel s impulsnim vystupem typu ,1 impuls = N fyzikalnich

jednotek®. Na zakladé této hodnoty N (konstanty Cidla) odvozuje stav pribézného pocitadla (napf.
pocitadlo vodoméru, plynoméru, elektroméru atd.) a odhaduje okamzitou hodnotu.

Pozor
Pri pouZiti jednoho modulu ImpIn nelze pfistupovat ke stejnému signalu pomoci vice modult
DImp!

3.2 Priklad €. 1 — programovy ¢ita¢

K Fidicimu systému bude na vstup DI0.0 pfipojeno zafizeni, které vysila impulsy o délce 100 ms.
Minimalni mezera mezi impulsy je 100 ms. Fyzikalni vyznam jednoho impulsu je 0,25 MJ. Hodnoty
CitaCe budou nacitany kazdych 5 s. Pfi dosazeni hodnoty 1 GJ se bude ¢ita€ nulovat.

Modul ImpIn je nutné umistit do takového rychlého procesu, aby jeho perioda byla mensi nebo
rovna poloviné délky impulsu. Pro uvedené zadani je to proces s periodou 50 ms.

Pozadovanou funkci plni nasledujici kod.
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Proces Quick, perioda 50 ms

// obsluha 16-tice impulsnich vstupt kanalu 0
:10000 ImpIn #0, 100, 30, OxFFFF, 0x0000

Radny proces, perioda 5 s

// nadteni a pfepodet impulsniho vstupu DIO.0

DImp :10000, 0, Delta, Suma, Okamzita, Konstanta, SyncIn.0, NONE.O
// pfi dosazZeni hodnoty 1 milién vynulovat &itaé

Let SyncIn = if (Suma >= 1000000, 1, O0)

Proménna Suma je pribéznym pocitadlem, proménna Delta je prirustek poditadla od minula,
proménna Okamzita obsahuje odhad okamZité hodnoty, v proménné Konstanta je konstanta
méfidla (0,25 MJ/impuls).

VySe uvedeny prfiklad je soulasti pfilohy ap0017 _cz 03.zip  pod nazvem
citacovevstupy_pl cz xx.dso. Aplikace je vytvofena pro fidici systém AMiNi4DW2. Lze ji vSak
zmeénit pro jakykoliv jiny Fidici systém, osazeny Cislicovymi vstupy, pomoci volby ,Nastroje/Zménit
typ stanice®.
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4  Programovy ¢ita€ INT

Nékteré Cislicové vstupy mohou generovat hardwarové preruseni (interrupt). Programovou obsluhou
Ize pomoci Interrupt_x proces( tyto vstupy pouzit pro nacitani impulsu.

Omezeni kmito&tu vstupniho signalu je dano programem. Typicky Ize pouzit do kmito¢tu 10 kHz.

4.1 Interrupt procesy

V aplikaci |ze vytvorit az 16 interrupt procesua (ve vyvojovém prostiedi DetStudio oznaCované jako
Interrupt_0 az Interrupt_15), které se vyvolavaji na zakladé preruSeni od vnéjSi udalosti. Touto
vnéjSi udalosti se rozumi zména hladiny Cislicového signalu pfivedeného na vstup fFidiciho
systému. Spusténi procesu muze byt odvozeno od nabézné hrany signalu nebo od sestupné hrany
signalu, pfipadné od obou hran signalu. Polet moznych interrupt procesu a jejich navazani
na prislusné vstupy je zavislé na pouzitém typu fidiciho systému, jak ukazuje nasledujici tabulka.

Proces ADIS AMINi-ES
(AD-CPUW?2 + 2x AD-FDI8)
Interrupt O FDIO.0 DI0.0
Interrupt_1 FDIO.1 DI0.1
Interrupt_2 FDIO.2 Dl0.2
Interrupt_ 3 FDIO.3 DI0.3
Interrupt_4 FDIO.4 DI0.4
Interrupt 5 FDIO.5 DI0.5
Interrupt_6 FDIO.6 DI0.6
Interrupt_7 FDIO.7 Dlo.7
Interrupt_ 8 FDI1.0 —
Interrupt 9 FDI1.1 —
Interrupt_10 FDI1.2 -
Interrupt_11 FDI1.3 -
Interrupt_12 FDI1.4 -
Interrupt_ 13 FDI1.5 —
Interrupt_14 FDI1.6 -
Interrupt_15 FDI1.7 -

Poznamka

U ridiciho systému ADIS jsou procesy Interrupt_ 0 az Interrupt_7 navazany na prvni modul
AD-FDI8 v sestavé (AD-FDI8 nejblize CPU modulu). Procesy Interrupt_8 aZz Interrupt_15 jsou
navazany na druhy modul AD-FDI8 v sestavé. Na prifazeni logickych kanalt téchto modult
nezalezi.

Pozor
Pokud je v sestavé fridiciho systéemu ADIS osazen jeden modul AD-AOS8x, Ize pouZit pouze
8 interrupt procest. Pokud jsou moduly AD-AO8x osazeny dva, nelze vyuZit Zadny interrupt
proces.

4.2 Programova obsluha

Interrupt_x proces Ize jednodu$e vyuzit pro &itani impulst tak, Ze se impulsy budou pfivadét
na vstup Fidiciho systému, od kterého se vyvolava preruSeni (tedy i pFislusny proces Interrupt_x,
viz tabulka vyse). V tomto procesu se pak bude provadét gitani pfichozich impulsa.

ap0017_cz_05 8/18
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42.1 Meéreni otacek

Pro méfeni otaCek za minutu pomoci impulsniho €idla Ize vyuzit modul RPM1. Modul méfi otacky
na jednom Cdislicovém vstupu (ktery vyvolava preruseni). Pfi méfeni otaCek na vice vstupech se
modul RPM1 do aplikace vloZi vicekrat. Modul se umistuje do Interrupt_x procesu pfislusného
k vstupu, na kterém chceme méfit otacky. Jazyk procesu musi byt typu LA nebo RS.

V parametrech pfislusného procesu Interrupt_x se nastavi, zda se ma proces (a tim i modul RPM1)
spoustét pfi nabézné nebo sestupné hrané signalu. Az na vyjime¢né pripady se dlrazné
nedoporuéuje nastavovat spousténi Interrupt_x procesu na obé& hrany — zpravidla by to mélo
neblahy vliv na pfesnost méfeni. Do Interrupt_x procesu s modulem RPM1 se nedoporucuje vkladat
jakékoliv dalsi funk&ni moduly.

Bez ohledu na etnost impulsu je obsah vystupni proménné aktualizovan kazdych 10 ms, vystupni
proménna muze byt ¢tena v jakémkoliv procesu.

Celkovy pocet impulst za jednotku €asu pro vSechny moduly RPM1 pouzité v aplikaci nesmi
dohromady pfesahnout 80000 impulst za minutu. Je vSak tfeba dale uvazit, ze pocinaje hranici
40000 impulsti za minutu muze zpusobena spotfeba €asu procesoru zpusobit chyby v sériové
komunikaci. VySe uvedena Cisla se mohou liSit v zavislosti na typu Fidiciho systému.

4.3 Priklad €. 2 — programovy ¢€itac¢ INT, méreni otacek

K Fidicimu systému bude pfipojeno na vstup DI0.0 zafizeni, které vysila impulsy. Fyzikalni vyznam
jednoho impulsu je 1 m®. Pfi dosaZzeni hodnoty 1 mil. m* se bude &ita& nulovat.

Dale bude na vstup DIO.1 pfiveden signal z impulsniho ¢&idla pro méfeni otaéek. Cidlo generuje
v pribéhu kazdé otacky 8 impulsu.

PoZadovanou funkci pIni nasledujici kéd.

Proces Interrupt O

// &itani impulsd pf¥ivedenych na vstup DI0.0, aktivni je vzestupnad hrana
IncDec cit _hodnota, 1, 1.000

Celkovy pocet naétenych impulst (resp. hodnota v m®) je v proménné cit_hodnota.

Proces Interrupt_1

// méfeni otaddek z impulst pfivedenych na vstup DIO.1l, aktivni je vzestupna hrana
RPM1 0x0808, 10.000, Otacky

Pro eliminaci vibraci a nepfesnosti v umisténi osmi znacek na méficim kotouli se pouziva
klouzavy pramér osmi poslednich délek impulsu. MéFi se otacky od hodnoty 10 ot./min. Naméfrené
otacky se ukladaji do proménné Otacky.

Radny proces, perioda 1's

// vyhodnoceni nadtené hodnoty &itade, pfipadné nulovani
Let cit hodnota = if (cit_hodnota > 1000000, 0, cit hodnota)

VySe uvedeny  pfiklad je  sou€asti pfilohy  ap0017_cz_03.zip pod nazvem
citacovevstupy_p2_cz_xx.dso. Aplikace je vytvofena pro fidici systém AMiNi-ES.
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5 Hardwarovy ¢itac

Hardwarovymi &itaovymi vstupy je vybaven fidici systém AMIiNi-ES. Ridici systém je osazen
tfemi CitaCovymi vstupy (oCislovanymi 0, 1 a 2). Napétové urovné signalu musi byt 24 V ss.
Maximalni mozna frekvence citani je 160 kHz. Jedna se o rychlé (hardwarové podporované)
CitaCové vstupy, resp. vstupy pro inkrementalni ¢idla polohy. Pro kazdy ¢&itacovy vstup Ize zvolit,
pro jaky konkrétni icel ma byt pouzivan, popfipadé jaky typ ¢idla je k nému pfipojen.

5.1 Rezimy vstupu

Citadovy vstup v jednotlivych reZimech reaguje odli$né na rGzné kombinace vstupnich signall
(F1 aF2) ahran.

1 I ‘ | ‘ | |
Signal F1 | | | |

0 —

Signal F2

0 ——— 1 : : ‘ 1 R

Udalost: | | | | | |
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Obr. 1 — Definice udalosti

V nasledujici tabulce znamena ,+“ zvySeni hodnoty Citace, ,-“ znamena sniZeni hodnoty cCitace,
prazdné poli¢ko znamena, ze &ita€ na udalost nereaguje.

Reakce na udalosti

Rezim Volba aktivni Reakce na udalost:
vstupu hrany 1 2 3 4 5 6 7 8 9
IRC F1-F2 | Nebere se + + + + + -
v Uvahu
IRC F2-F1 |Nebere se - - - - - +
v Uvahu
Smér +/- Nabézna -
Sestupna +
Obé hrany - +
Smér -/+ Nabézna +
Sestupna -
Obé hrany + -
Nahoru Nabézna +
Sestupna +
Obé hrany + +
Dolu Nabézna -
Sestupna -
Obé hrany - -
ap0017_cz_05 10/18
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5.2 Vlastnosti €itacovych vstupu

Parametry a rezimy CitaCovych vstupu u fidiciho systému AMiNi-ES.

Vstup ,,0“
Cislo vstupu 0
Signal F1 DI0.1
Signal F2 DI0.0
Rozsah interniho Citace 32 bitli (-2.147.483.648 az 2.147.483.647)
Vstupy pro pozi¢ni (indexové) Nejsou. PouZijte libovolny volny €islicovy vstup pro
znacky v automatickém rezimu poloautomaticky rezim obsluhy pozi¢nich znacek.
Podporované kombinace rezimu a volby aktivnich hran:
Rezim Hrany Poznamka
IRC F1-F2 Nebere se v uvahu | Jedné uplné periodé vstupnich signali odpovidaji
IRC F2-F1 Nebere se v Gvahu | 4 jednotkové zmény interniho &itace. (Citac se méni
pfi kazdé hrané kteréhokoliv vstupniho signalu.)
Smér +/- Nabézna
Sestupna
Obé hrany
Smér -/+ Nabézna
Sestupna
Obé hrany
Nahoru Nabézna Vstupni signal F1 nema vliv na ¢innost vstupu, odpovidajici
Sestupna Cislicovy vstup muze byt pouzit obvyklym zplsobem.
Obé hrany
Doll Nabézna
Sestupna
Obé hrany
Vstup ,,1“
Cislo vstupu 1
Signal F1 DI0.3
Signal F2 DI0.2
Rozsah interniho CitaCe 32 bitl (-2.147.483.648 az 2.147.483.647)
Vstupy pro pozi¢ni (indexové) Nejsou. Pouzijte libovolny volny Eislicovy vstup pro
znacky v automatickém rezimu poloautomaticky rezim obsluhy pozi¢nich znacek.

Podporované kombinace rezimu a volby aktivnich hran:

Rezim | Hrany | Poznamka

Stejné jako pro vstup ,0".

11/18 ap0017_cz_05



ANST CITACOVE VSTUPY, MERENi OTACEK/IMPULSU (PSEDET)

Vstup ,,2“

Cislo vstupu 2

Signal F1 DI0.5

Signal F2 DI0.4

Rozsah interniho ¢itace 32 bitli (-2.147.483.648 az 2.147.483.647)

Vstupy pro pozi¢ni (indexové) Nejsou. PouZijte libovolny volny €islicovy vstup pro
znacky v automatickém rezimu poloautomaticky rezim obsluhy pozi¢nich znacek.
Podporované kombinace rezimu a volby aktivnich hran:

Rezim | Hrany | Poznamka

Stejné jako pro vstup , 0"

Poznamka

Bez ohledu na to, jestli se pouziji funkéni moduly pro vyuZiti vstup( DI0.0 az DI0.5 jako Citacovych
vstupu/vstupl pro inkrementalni Cidla polohy, jsou signaly z téchto vstupl pristupné
v odpovidajicich logickych kanalech DIO a DIOAC (Cisla 0 a 1). Nic tedy nebrani vyuZiti téchto
signalt jako obycejnych Cislicovych vstupl obvyklym zptisobem.

5.3 Programova obsluha

Pro obsluhu ¢itacovych vstup, resp. vstupl pro inkrementalni ¢idla polohy slouzi moduly:

¢ IRCMode — Nastaveni rezimu a konstant hardwarového ¢itaCového vstupu.

IRCPreset — Nastaveni vychozi hodnoty (pozi¢ni znacky) hardwarového &itacového vstupu.
IRCSet — Nastaveni hodnoty hardwarového ¢itaCoveého vstupu.

IRCIn — Cteni hodnoty z hardwarového &itadového vstupu.

* o o

Podrobny popis modulll Ize nalézt v napovédé k ¢asti PseDet vyvojového prostredi DetStudio.

Citagové vstupy, resp. vstupy pro inkrementalni &idla polohy jsou definovany dvéma vstupnimi
signaly F1 a F2, pfipadné vstupy pro pozi¢ni znacky, viz kapitola 5.2 ,Vlastnosti Citacovych
vstup(®.

5.4  Priklad €. 3 — hardwarovy ¢itac

K Fidicimu systému bude pfipojeno zafizeni, které vysila impulsy (pouze 1 signal). Hodnoty
z CitaCe budou nacitany kazdych 10 s. Zaroven bude vyzadovano pocitat rozdil po¢tu impulst od
predeslého nadteni. Pfi dosazeni hodnoty Citace 5 miliont nebo po restartu fidiciho systému bude
¢ita¢ nulovan.

Parametry citace

Zvoleny Fidici systém disponuje tfemi hardwarové podporovanymi CitaCovymi vstupy. Pro Citani
impulst z jednoho pfipojeného signalu bude pro nas ucel nejvhodnéjsi rezim ,nahoru®, kdy
s kazdou aktivni hranou (nabézna/sestupna/obé hrany) na vstupu F2 dochazi ke zvétSovani
hodnoty ¢itace. Vstupni signal F1 nema v tomto rezimu na €innost CitaCe vliv. Uvedeny rezim je
mozné pouzit u obou E&itaCovych vstupl. Pouzijeme &ita¢ ,0% kdy signal ze zafizeni bude pfiveden
na vstup F2, tj. vstup DIO.O.

Vlastni program je tvofen nasledujicim kédem.
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Proces INIT

V procesu INIT je nastaven &itaé ,0“ do rezimu ,nahoru®. Citadovy vstup bude reagovat
na nabéznou hranu. S kazdym pfichozim impulsem se zvétSi o 1. Pokud nastaveni rezimu ¢itace
probéhne uspésné, je nastaven 0. bit proménné nastaveno na hodnotu 1. Dale je v tomto procesu
nastaveni pocateCni hodnoty &itae na 0.

// inicializace reZimu &itaéového vstupu
IRCMode 0, 4, 1, 0.000, 1.000, nastaveno.0
// vynulovani é&itade

IRCSet 0, 0.000

Let cit 0old = 0

Radny proces, perioda 10 s

V tomto procesu se nacitd hodnota z CitaCe. Z této hodnoty se pak pocita rozdil oproti pfedchozi
hodnoté gitaCe. V pfipadé piekroCeni stanovené hodnoty je ¢ita€ vynulovan.

// naéteni hodnoty &itacde
IRCIn 0, cit_hodnota
// vyhodnoceni naétené hodnoty
Let ok = if ((cit_old < cit hodnota) AND (cit_hodnota < 5000000), 1, 0)
If ok.0
// vypodet rozdilu
Let cit_delta = cit_hodnota - cit_old
Let cit_old = cit_hodnota
Else
// vynulovani é&itade
IRCSet 0, 0.000
Let cit 0old = 0
EndIf

Vy8e uvedeny prfiklad je soulasti pfilohny ap0017_cz _03.zip  pod nazvem
citacovevstupy p3_cz_xx.dso. Projekt je vytvoren pro fidici systém AMIiNi-ES.
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6 Citani impulsti pomoci rozsifujicich moduld

Pokud je fidici systém vybaven komunikacni linkou RS485 nebo RS232, Ize pro Citani impulsu
vyuzit rozsSifujici moduly. Rozsifujici moduly DM-DI24 nebo DMM-DI24 umozniuji vyuzivat funkci
¢itani prichozich impulst na kterémkoliv z jejich vstupld. Tato funkce alespori Castec¢né fesi
problémy se zachycovanim kratkych impulsu. Pfi pouziti této funkce je ovSem nutno brat v potaz
nasledujici vlastnosti:

¢ Maximalni mozna nacitana hodnota je 16383 (Cislo 14 bit) pro modul DM-DI24 a pro modul
DMM-DI24 je maximalni mozna nacitana hodnota 32767 (Cislo 15 bit). Po pfi¢teni dalSiho
impulsu se zacina Citat opét od nuly.

¢ Maximalni mozna frekvence prichozich impulsi mGze byt 25 Hz. Pfi vyS$Si frekvenci neni
mozné zarucit, ze vSechny prichozi impulsy budou zaznamenany.

¢ Interni Cita€ modulu je nulovan pfi odpojeni napajeciho napéti, pfipadné je mozno jej nulovat
programove.

+ Programové je nutno oSetfit pfeteCeni interniho &itace.

6.1  RozSirujici modul DM-DI24

Komunikace s rozsifujicim modulem DM-DI24 se déje pomoci protokolu ARION. Vice informaci
naleznete v aplikaéni poznamce AP0025 — Komunikace v siti ARION — definice tabulkou.

Poznamka
Funkce Ccitani prichozich impulsi na kterémkoli ze vstupl rozSifujiciho modulu DM-DI24 je
k dispozici od firmware verze 1.65.

6.1.1 Priklad €. 4 — ¢itani impulst na DM-DI24

Priklad realizace komunikace protokolem ARION (38400 bps, port 1) s DM-DI24 (adresa 1).
Sit ARION s rozS$ifujicim modulem DM-DI24 je definovana dle nasledujiciho obrazku.

a3 4bx
] ¥ MoEnosti - Parametry sité: Port= 1 Baud= 38400 Id=0
todul Popis Adr Id PeriodD| PeriodD O Perindal Period&0
1 DM-DI24 impulz | 24w citac, galv. oddéleni 1 0 0 - 2000 ARILTRIG

Obr. 2 Definice sité ARION s rozSifujicim modulem DM-DI24

Pro pouziti modulu DM-DI24 v rezimu ¢&itani impulsu, je nutné v tabulce Arion0O nadefinovat modul
s nazvem DM-DI24 impuls. Hodnota parametru PeriodDI se nastavi na 0 a parametr PeriodAl se
nastavi na pozadovanou hodnotu. Modul Ize sou€asné pouzit pro nacitani stavu Cislicovych
vstupu. V tomto pfipadé se parametry PeriodDI a PeriodAl nastavi na pozadované hodnoty. Poté
je mozné modulem ARI DigIn Cist aktualni stav vstupl DI rozSifujiciho modulu DM-DI24
a modulem ARI_An1In Cist stav ¢itacu ze vstupt DI.

Nacteni hodnot ¢itacli ze vSech vstupu

ARI AnIn 1, 0, 24, DataCit all[0,0], NONE[O,0], 16384.0, 0.0, 16383.0, 0.0, 16383.0

Poznamka

U &itaé je nutno oSetfit jejich pretedeni! Rozsah éitace je 0 az 16383. Citac tedy vytvéfi radu 0, 1,
2, ..., 16382, 16383, 0, 1, 2, ... Bude tedy tfeba Citat poCet pretoceni ,p“ éitae a vysledna suma
impulst pak bude rovna: suma = p x 16384 + ¢itac.
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Nastaveni hodnoty vSech ¢itacu

ARI AnOut 1, 0, 24, NastavCit[0,0], NONE[O,0], 16384.0, 0.0, 16383.0, 0.0, 16383.0
// nastaveni hodnot é&itaédu
If Nastav.0
// vyvolani vlastniho pfenosu do DM-DI24
ARI Trig 1, 1
// vynulovani p#iznaku pro nastaveni
Let Nastav = 0
EndIf

Po nastaveni hodnot do vyrovnavaci pameti pomoci modulu ARI_AnOut je nutné vyvolat vlastni
pfenos modulem ARI_Trig, protoze se hodnoty do uzlu typu AO u DM-DI24 nepfenasi periodicky.

Pozor!

Ve firmware verze 1.65 se vyskytl problém se zapisem poZadované hodnoty do jednotlivych
¢itacu. Hodnota zapisovana do AOO se zapisuje do AO7, hodnota zapisovana do AO1 se zapisuje
do AOG6, atd. Tento problém se vyskytuje vzdy v osmici, tzn., Ze hodnota zapisovana na AO8 se
zapisuje do AO15, hodnota zapisovana na AO16 se zapisuje na AO23, atd. Problém reSi firmware
verze 1.66. Pokud tedy provadite vyménu modulu DM-DI24 je nutna dle verze firmware
v DM-DI24 také dprava SW v Fidicim systému!

Vy8e uvedeny prfiklad je soulasti pfilohy ap0017_cz _03.zip  pod nazvem
citacovevstupy_p4_cz_xx.dso. Projekt je vytvofen pro Fidici systém AMiNi4ADW2. Lze jej vSak
zmeénit pro jakykoliv jiny Fidici systém, osazeny sériovou komunikacni linkou, pomoci menu
DetStudia ,Nastroje/Zménit typ stanice®.

6.2 RozSifujici modul DMM-DI24

Komunikace s rozsifujicim modulem DMM-DI24 se dé&je pomoci protokolu MODBUS RTU. Vice
informaci naleznete v aplikaéni poznamce AP0008 — Komunikace v siti MODBUS RTU (PseDet).

6.2.1 Priklad €. 5 — ¢itani impulsti na DMM-DI24

Pfiklad realizace komunikace protokolem MODBUS RTU (38400 bps, suda parita, jeden stop bit,
port 1) s DMM-DI24 (adresa 1).

Pozice vzdalenych bodu (registrii/binart) v jednotlivych modulech je vzdy dana &islem daného
vstupu/vystupu modulu DMM-DI24.

Pro nacteni/zapis hodnot &itace z/do modulu DMM-DI24 Ize pouzit nasledujici funkce MODBUS.

Funkce |Vyuziti u DMM-DI24
3 Cteni hodnot gitadu.
4 Cteni hodnot g&itadil (stejné jako funkce 3).
6 Zapis hodnoty jednoho Eitace.
16 Zapis hodnot vSech gitaca.
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Cteni hodnoty é&itaéti na vSech vstupech

Modul DMM-DI24 umoziuje ¢teni stavu CitaCl jak pomoci vstupnich registrld, tak pomoci
uchovavacich registrd. V ramci aplikaéni poznamky budou pro &teni vyuzity vstupni registry dle
nasledujiciho obrazku.

DMM_Di24 1k x
Holding registers | Input registers | Coils | Discrete inputs

Adresa (Modicon) Adresa koncova (Modicon) Pocet Proménna Priorita cteni MNaveésti

0(30001) 23 (30024) 24 Dle: MNormal

Obr. 3 — Definice éteni hodnot vSech &itact

Proménna DIc je matice typu MI o velikosti [1, 24], tato konstrukce zabezpeci ¢teni hodnot v8ech
¢itacu rozsifujiciho modulu s periodou 1 s (priorita ,Normal®).

Poznamka

U é&itadu je nutno osetfit jejich pfeteceni! Rozsah Gitade je 0 az 32767. Citaé tedy vytvéfi fadu 0, 1,
2, ..., 32766, 32767, 0, 1, 2, ... Bude tedy tfeba Citat pocet pretoceni ,p“ CitaCe a vysledna suma
impulsu pak bude rovna: suma = p x 32768 + citac.

Nastaveni hodnoty c¢itact

Nastaveni pozadovanych hodnot ¢itacl Ize nadefinovat prostfednictvim uchovavacich registri dle
nasledujiciho obrazku.

DMM_DI124 1k x

Holding registers | Input registers | Coils | Discrete inputs

Adresa (Modicon)  Adresa koncova (Modicon) PoZet  Proménna Priorita cteni Pﬁﬂﬁfa Furkce zdpisu  Navésti
0 (40001) 22 (4D023) 23 Dlex ~mariual- Auto nomal Modbus
23 (40024) 23 (40024) 1 Dlex1 —mariual— Auto nomal Modbus

Obr. 4 — Definice nastaveni hodnoty vice ¢itacim a jednomu ¢itaci

Proménna DIcx je matice Ml o velikosti [1,23]. PFfi zapisu do kterékoliv buriky matice dojde
k vyvolani zapisu vSech hodnot v matici do ¢itacl na vstupech DIO az DI22. Zapis je proveden
i v pripadé, kdy je do bunnky matice zapsana stejna hodnota.

Proménna DIcx1 je skalarni proménna typu Integer. Pfi zapisu do proménné dojde k vyvolani
zapisu hodnoty proménné do CitaCe na vstupu DI23. Zapis je proveden i v pfipadé, kdy je do
proménné zapsana stejna hodnota.

VySe uvedeny  pfiklad je  sou€asti pfilohy  ap0017_cz_03.zip pod nazvem
citacovevstupy_p5_cz_xx.dso. Projekt je vytvofen pro Fidici systém AMiNiADW2. Lze jej vSak
zménit pro jakykoliv jiny fidici systém, osazeny sériovou komunikaéni linkou, pomoci menu
DetStudia ,Nastroje/Zménit typ stanice”.
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7 Technicka podpora

Veskeré informace ohledné citacovych vstupl, Vam poskytne oddéleni technické podpory firmy
AMIT. Technickou podporu muzete kontaktovat nejlépe prostfednictvim emailu na adrese
support@amit.cz.
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8 Upozornéni

AMIT, spol. s r.o. poskytuje informace v tomto dokumentu, tak jak jsou, nepfejima zadné zaruky,
pokud se tyCe obsahu tohoto dokumentu a vyhrazuje si pravo ménit obsah dokumentu bez
zavazku tyto zmény oznamit jakékoli osobé &i organizaci.

Tento dokument muze byt kopirovan a rozSifovan za nasledujicich podminek:
1. Cely text musi byt kopirovan bez uprav a se zahrnutim vSech stranek.

2. V8echny kopie musi obsahovat oznaceni autorského prava spole¢nosti AMIT, spol. s r.o.
a veSkera dalSi upozornéni v dokumentu uvedena.

3. Tento dokument nesmi byt distribuovan za ucelem dosazeni zisku.

V publikaci pouzité nazvy produktd, firem apod. mohou byt ochrannymi znamkami nebo
registrovanymi ochrannymi znamkami pfislusnych vlastnika.
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