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1 Definice pouzitych pojmu

ARION

Komunikaéni protokol pro komunikaci fidicich systému firmy AMIT se vzdalenymi moduly DM-xxx
po lince RS485. Vice informaci o tomto komunika¢nim protokolu Ize nalézt v aplikaéni poznamce
AP00025 — Komunikace v siti ARION — definice tabulkou.

DetStudio
Vyvojové prostiedi firmy AMIT, které slouzi pro parametrizaci fidicich systému. Toto prostredi je
volné ke staZeni na amitomation.cz.

Kanal

Skupina signall stejného typu.
Signal

Digitalni / analogovy vstup Ci vystup.
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2 Prenos dat v siti MP-Bus

Kromé& konvenéniho zplsobu fizeni umoziiuje firma Belimo u svych produktovych Fad,
oznacovanych jako MFT, MFT(2) a MP, digitalni fizeni pomoci komunika¢niho protokolu MP-Bus.
Pfepnuti z konvenéniho provozu na sbérnicovy provoz se déje automaticky, jakmile je pohonu
pridélena v siti MP-Bus adresa. Prostfednictvim sit¢ MP-Bus mlze byt vzajemné propojeno az
8 zafizeni (i rlznych) podporujicich technologii MFT, MFT(2) ¢i MP. Tato zafizeni jsou pak pfimo
pfipojena na nadfazené systémy (napf. fidici systémy firmy AMIT ¢i PC).

Servopohony navic také umozniuji pfimé pfipojeni Cidel a spinacu, kdy digitalizuji analogové
signaly Cidel a jejich hodnoty posilaji pomoci sité MP-Bus.

Pozor
Komunikace fidicich systéma firmy AMIT s periferiemi v siti MP-Bus fe$i prenos provoznich
parametr( a adresaci. K nastaveni servisnich parametr( slouzi SW nastroje firmy Belimo.

2.1  Struény popis protokolu MP-Bus

¢ Urceno pro jeden master (napf. konfiguraéni zafizeni, PC, fidici systém) a 1 az 8 slaveu
(typicky servopohony).
¢ Sériova komunikace master-slave, slave pouze odpovida na pfikazy mastera.
Datovy pfenos je obousmérny, poloduplexni, signal je modulovany na vodici ,U5“ a vztazeny
vuci zemi.
Parametry komunikace: 1200 bps, 1 start bit, 8 datovych bitd, 1 stop bit, bez parity.
Komunikac&ni protokol je chranén kontrolnim souctem (16 bit().
Komunika&ni protokol je pfipraven na budouci roz$ifeni diky rezervovanym adresam.
Dva komunikacni médy:
¢ PP mdd (Point-to-Point): 1x master, 1x slave, pouze propojeni (neni to sbérnicovy maod)
bez adresace.
+ MP mdd (Point-to-Multipoint): 1x master, az 8x slave, sbérnicovy méd s adresami pro
kazdy slave.
¢ V PP mddu, pokud se nekomunikuje, mize byt analogovy signal na vodici ,U5“ stale
aktivni (napf. 0 V az 10 V). Béhem komunikace je analogovy signal prerusen.
¢+ V MP médu se vstup ,U5" chova jako digitalni, analogovy signal nepodporuje.
+ V MP mddu se rozlisuji tfi zpisoby komunikace:
¢+ Addressed: Adresovany slave provede a odpovi na pfikaz okamzité.
¢ Broadcast: Kazdy slave na siti provede pfikaz od mastera, ale neodpovida na néj.
+ OnEvent: Pfikaz vykona a odpovi na n&j pouze slave detekujici definovanou udalost.

L 4

* 6 o o
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3 HW pro komunikaci v siti MP-Bus

DM-MPBUS

Modul, ktery slouzi pro komunikaci s periferiemi v siti MP-Bus. S fidicim systémem komunikuje
prostfednictvim protokolu ARION. Jeden modul DM-MPBUS dokéazZe prostfednictvim protokolu
MP-Bus komunikovat az s 8mi periferiemi.

Periferie od firmy Belimo
Jakékoliv zafizeni od firmy Belimo vybavené technologii MFT, MFT(2) ¢i MP.

RS AMIT

) 3

;;;;;

DM-MPBUS

oD - e D
o i oL

Belimo cCidlo teploty Belimo cCidlo teploty

Obr. 1 — Zapojeni jednotlivych zafizeni do sité ARION a MP-Bus

ap0002_cz_05 6/17



M\ﬂ_ KOMUNIKACE V SiTi MP-Bus

4 Realizace sité

Pro uspésnou realizaci komunikace v siti MP-Bus je nutno spravné provést nasledujici kroky:
¢ Zapojeni sité RS485

¢ Zapojeni sité MP-Bus

¢ HW konfigurace modulu DM-MPBUS

¢+ Naprogramovani obsluhy modulu DM-MPBUS v siti ARION

+ Pfifazeni adresy periferiim v siti MP-Bus

4.1  Zapojeni sité RS485
Pfi realizaci sité RS485 se drzte doporuéeni, uvedenych v AP0016 — Zasady pouZivani RS485.

4.2  Zapojeni sité MP-Bus

Sbérnice MP-Bus nevyZaduje Zadné specialni kabely nebo zakon&ovaci odpory a nema ani zadné
omezeni pokud jde o topologii. Je tedy mozné zapojeni do hvézdy, kruhu, trojuhelniku i jejich
kombinace.

MP
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DM-MPBUS zdroj servo 1 servon

Obr. 2 — Zapojeni sité MP-Bus

PFi realizaci sit¢ MP-Bus Ize vychazet z dodatku A — Ur€eni délky vodi¢l pro MP-Bus. Dale se
drzte doporuéeni danych firmou Belimo.

Poznamka

Pfevodnik se obvykle napaji ze stejného zdroje jako zarizeni v siti MP-Bus. V pfipadé pouZiti
rtiznych zdroju je nutné propojit svorku GND linky MP-Bus i svorku GND pfevodniku se zemi
napajeni zafizeni v siti MP-Bus.

Pozor!
Zafizeni bez napajeni musi byt odpojeno od vodice MP, jinak muze byt pferuSena komunikace se
vSemi zbyvajicimi zafizenimi v siti.

4.3 HW konfigurace modulu DM-MPBUS

Modulu DM-MPBUS je nutno nastavit adresu (musi byt jedinend v ramci sité ARION)
a komunikacni rychlost, ktera musi byt shodna s komunikacni rychlosti zadanou v fidicim systému
tabulkou ArionO.

Nastaveni téchto parametrl se provadi pfepinaci umisténymi na modulu DM-MPBUS.
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Obr. 3 — Nastaveni komunikacnich parametrli modulu DM-MPBUS

PfepinaCe 1 az 6 slouzi k nastaveni adresy modulu v siti ARION. Adresa mlze nabyvat hodnot
1 az 63. Adresa 0 neni povolena. Pro nastaveni komunika¢ni rychlosti slouzi pfepinace 7 a 8.
Vahy jednotlivych pfepinacli adresy i moznosti nastaveni komunikaéni rychlosti jsou uvedeny
v nasledujici tabulce.

Vahy prepinacu
ADRO Vadha 1 Rychlost
ADR1 Vaha 2 BAUDO | BAUD1 komunikace
ADR2 Vaha 4 OFF OFF 9600 bps
ADR3 Vaha 8 ON OFF 19200 bps
ADR4 Vaha 16 OFF ON 38400 bps
ADR5 Vaha 32 ON ON 57600 bps

Na vySe uvedeném obrazku je tedy nastavena adresa modulu 13 a komunikacni rychlost
57600 bps.

Poznamka

Veskeré zmény polohy jednotlivych pfepinaci se projevi az po restartu DM-MPBUS (odpojeni
a pfipojeni napéajeni).

Vyznam LED

Modul DM-MPBUS je vybaven indikaénimi LED, které umozriuji vizualni kontrolu jeho Cinnosti.
V nasledujici tabulce je uveden popis jejich funkce.

Popis funkce LED na modulu DM-MPBUS

LED Funkce

PWR Sviti v pfipadé pfipojeného napajeciho napéti.
RUN Blikanim signalizuje chod firmware.

RxD Sviti pfi pfijmu dat ze sité ARION.

XD Sviti pfi vysilani dat do sité ARION.
RxMP Sviti pfi pfijmu dat ze sité MP-Bus.

TXMP Sviti pfi vysilani dat do sité MP-Bus.

Poznamka

Modul DM-MPBUS, hned po pripojeni k napéajecimu napéti, zacne do sité MP-Bus vysilat data
(LED TxMP neustale blika). U nékterych moduli DM-MPBUS pak muzZe dochéazet k tomu, Ze
zaroveri s TxMP bude blikat také RxMP (i pfi nepfipojené lince MP-Bus). Jedna se o vlastnost
modulu DM-MPBUS.
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4.4  Programova obsluha modulu DM-MPBUS v siti ARION

K obsluze jednoho DM-MPBUS, ktery je jako samostatny uzel (urCité adresy) pfipojeny do
komunikacni sité ARION (viz AP0025 — Komunikace v siti ARION — definice tabulkou), slouzi
jedna polozka tabulky, pro definici protokolu ARION v DetStudiu, s nazvem DM-MPBUS. Tato je

v tabulce dostupna ve verzi DetStudia 1.2.2 a vys$s$i*). Modul DM-MPBUS pak obsahuje v siti
ARION vsechny typy kanalt (DI, DO, Al, AO).

*) Pro snimani signalu z aktivnich ¢&idel v rozsahu 0 V az 32 V ss. byl modul DM-MPBUS upraven
tak, aby byla zachovana kompatibilita. Novy modul je dostupny ve verzi DetStudia 1.7.3.24
a vyssi.

441 Kanal DI

Kanal DI na modulu DM-MPBUS obsahuje 24 signall jejichz vyznam je nasledovny:

¢ DI 0az 7-informace o Castém pohybu serva s adresou 1 az 8 (stop and go ratio).

¢ DI 8az15-Informace o tom, Ze se servo s adresou 1 az 8 pfekro€ilo ur€itou minimalni /
maximalni operacni mez (increase travel).

¢ DI 16 az 23 — Informace o tom, Ze se servo s adresou 1 az 8 nedostalo na pozadovanou pozici
(mechanical overload).

442 Kanal DO

Kanal DO na modulu DM-MPBUS obsahuje 24 signall jejichz vyznam je nasledovny:

¢ DO 0az 7-Nastaveni adresy pro periferie 1 az 8.

¢ DO 8 az 15— Reakce na okenni spina¢ (Override open) pro jednotku s adresou 1 az 8.
¢+ DO 16 az 23 — Reakce na okenni spina¢ (Override close) pro jednotku s adresou 1 aZ 8.
¢ DO 24 az 31 — Reset poruchy jednotky s adresou 1 az 8.

443 Kanal Al

Kanal Al na modulu DM-MPBUS obsahuje 24 signalu jejichz vyznam je nasledovny:

¢ Al Oaz 7- Skutecna poloha serva s adresou 1 az 8.

¢ Al 8az 15 - Hodnota €idla na servu s adresou 1 az 8 (rozsah dle kanalu AO 8 az 15).

+ Al 16 az 23 — Méfena hodnota pritoku VAV jednotky (rozsah 0 % az 127 %) s adresou 1 az 8/
detekce spojeni (ztraty spojeni) s periferiemi s adresou 1 az 8.

444 Kanal AO

Kanal AO na modulu DM-MPBUS obsahuje 24 signalu jejichz vyznam je nasledovny:

¢ AO 0Oaz 7-Zadana poloha serva s adresou 1 aZ 8 (rozsah 0 % az 127 %).

¢ AO 8az15- Rozsah pro ¢idlo na servu s adresou 1 az 8 (0 Q az 50000 Q).

¢ AO 16 az 23 — Definice typu pfipojeného ¢idla, 0 = pasivni &idlo, 1 = aktivni €idlo (rozsah
0az 127)

4.5  Prifazeni adresy periferiim v siti MP-Bus

Kazda periferie musi byt v siti MP-Bus jednoznacné identifikovatelna. Je tfeba ji pfidélit vlastni
jedine¢nou adresu od 1 do 8.

Pfifazeni adresy Ize provést nékolika zpUsoby:

¢ Pomoci DM-MPBUS prostfednictvim protokolu ARION (viz kapitola 5.1 Adresace).

¢ Pomoci servisnich nastroju firmy Belimo (je mozna adresace pomoci vyrobniho Cisla periferie).
+ Na pfani zdkaznika Ize pfifadit adresu pfimo ve vyrobé firmy Belimo.

PFi adresovani je tfeba zajistit, aby se v jedné siti neopakovaly dvé stejné adresy.

9/17 ap0002_cz_05



Mir KOMUNIKACE V siTI MP-Bus

5 Priklad komunikace se servy v siti MP-Bus

Na modulu DM-MPBUS nastavte prepinale dle Obr. 3. V DetStudiu zadejte komunikaéni
parametry sité ARION dle nasledujiciho obrazku.

| Vlastnosti 7 x
|Arin|i} {ArionLing) N |
EEl|a # |3
(Mame) Arion(
(Baud 57600 )
d )

IntGuard Time 2500
Init Period_AIAC | 1000
ImiPedod DHDED 500

(Port 1 ]
Timebroadcast False
{Name)

Mazev sité Aron.

Obr. 4 — Definice sité ARION na linku RS485

Do tabulky s definici moduld v siti ARION presunte z okna toolbox modul DM-MPBUS
a nadefinujte mu periody jednotlivych kanall dle nasledujiciho obrazku.

: Toolbox 3 x Aion q4bx

I+ AMR

= DM
e | Modu | Popis |adr |1d | PeiodDl PerodDO | PeriodAl Period 0

DM-40801 Prevodnik protokolu Aron/MPBLS - 1000 1000
DM-AQSEI
DM-DI24
DM-DI24_impuls

DM-DO18
DM-FCA
DM-FCT
DM-MPBUS

V zavislosti na poZadavcich je nutné nadefinovat periody pro praci s jednotlivymi kanaly. Periodu
kanalu DO volime nulovou, z divodu vyuziti kanalu pro nastaveni parametru, které neni potfeba
periodicky ménit.

] ¥ Moznost ~ Parametry sité: Part= 1 Baud= 57600 Id=0 |

Obr. 5 — Definice modulu DM-MPBUS v siti ARION

Pro &teni/zadavani hodnot z/do periferii v siti MP-Bus prostfednictvim modulu DM-MPBUS slouzi
standardni SW moduly pro obsluhu vzdalenych V/V (ARI_xxx).
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51 Adresace

V tomto pfikladu je vyuzita adresace prostfednictvim DM-MPBUS. Spousti se zapsanim jednoho
bitu do signali 0 az 7 kanalu DO. Pro zapis do kanalu DO Ize vyuzit napf. modul ARI_DigOut
s nasledujicimi parametry.

ARI DigOut 13, 0, 8, MP_adresa, 0x0000

Bit &. 0 proménné MP_adresa odpovida adrese 1 v siti MP-Bus, bit €. 1 odpovida adrese €. 2 v siti
MP-Bus, atd.

Aktivaci komunikace provedeme pomoci modulu ARI_Trig, kterym lze vyslat ramec do sité
ARION mimo periodu daného kanalu, nastavenou v definici modulu v tabulce Arion0 (kanal
digitalnich vystupt pro DM-MPBUS je mozné obsluhovat pouze pomoci modulu ARI_Trig).

If @Adresuj

ARI Trig 13, 3

Let @Adresuj = False
EndIf

Algoritmus adresace je spoustén tehdy, pokud je do signaltl 0 az 7 (kanalu DO) zapsan v jednom
okamziku pouze jeden bit. Pokud je zapsano vice bitd najednou, je adresace zruSena. Po
zapsani bitu pro adresaci ¢eka modul DM-MPBUS na stisk konfigura¢niho tladitka na pfislusné
periferii, ktera ma byt v siti MP-Bus naadresovana. Stiskem tlacitka je adresace ukoncéena.

Pokud adresace probéhla korektné, vy¢te modul DM-MPBUS do kanalu Al 16 az 23 (pro serva
sadresou 1 az 8) hodnotu <= 100 (servo je neadresovano a bézi), v opaéném pfipadé je
dosazena hodnota > 100.

Pozor!

Zapsanim hodnoty True, do aliasu @Adresuj, se provede zapis do vSech signall kanalu DO.
Pokud se v ramci aplikace pracuje také s ostatnimi signaly kanalu DO (typicky Reset poruchy,
Override open a Override close), je jejich hodnota zaslana do sité MP-Bus taktéz!

5.2 Detekce ztraty spojeni

Pro detekci spojeni Ize vyuzit kanal pro méfeni hodnoty pritoku VAV jednotky (Al 16 az 23).
Nacteni hodnoty kanalu Ize provést pomoci modulu ARI_AnIn. Servu s adresou 1 odpovida signal
€. 16 kanalu Al, servu s adresou 2 odpovida signal €. 17 kanalu Al, atd.

ARI AnIn 13, 16, 8, MP_Stv[0,0], NONE[O,0], 127.000, 0.000, 127.000, 0.000, 127.000

Pokud bude hodnota v pfislusnych signalech <= 100, jsou serva naadresovana a bézi. V pfipadé,
Ze bude hodnota v signalech > 100, znamena to, Ze se komunikace s poZadovanym servem, na
zadané adrese, nezdafrila.

5.3 Zadani zadané polohy serva

Zadani zadané polohy serva v rozsahu 0 % az 100 % lze provést pomoci signalt 0 az 7 kanalu
AO. Zapis hodnoty do kanalu probiha pomoci modulu ARI_AnOut. Servu s adresou 1 odpovida
signal ¢. 0 kanalu AO, servu s adresou 2 odpovida signal €. 1 kanalu AO, atd.

ARI AnOut 13, 0, 8, MP Pozice[0,0], NONE[0,0], 127.000, 0.000, 127.000, 0.000, 127.000
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5.4  Nacteni skutec¢né polohy serva

Skute€nou polohu serva v rozsahu 0 % az 100 % lze nacist ze signalt 0 az 7 kanalu Al. Nacteni
hodnoty kanalu Ize provést pomoci modulu ARI_AnIn. Servu s adresou 1 odpovida signal ¢. O
kanalu Al, servu s adresou 2 odpovida signal €. 1 kanalu Al, atd.

ARI AnIn 13, 0, 8, MP SrvSkut[0,0], NONE[O,0], 127.000, 0.000, 127.000, 0.000, 127.000

5.5 Méreni dalSi veli€iny externim Cidlem

K nékterym serviim Ize pfipojit také externi ¢idlo. Toto ¢idlo mize byt pasivni, nebo aktivni. Definici
typu Cidla pro dané servo Ize zadat pomoci signalll 16 az 23 kanalu AO. Pro pasivni Cidlo
ponechame hodnotu signalu rovnu 0, pro aktivni ¢idlo zadame hodnotu signalu rovnu 1.

ARI AnOut 13, 16, 8, MP_TypCidla[0,0], NONE[O,0], 127.000, 0.000, 127.000, 0.000,
127.000

Nezavisle na pfipojeném typu Cidla je nutné zadat servu rozsah méreni kanalu. Tento Ize zadat
pomoci signald 8 az 15 kanalu AO. Zapis hodnoty do kanalu probiha pomoci modulu ARI_AnOut.
Servu s adresou 1 odpovida signal €. 8 kanalu AO, servu s adresou 2 odpovida signal ¢. 9 kanalu
AO, atd.

55.1 Pasivni ¢idlo

Pri pouziti pasivniho Cidla bude modul ARI_AnOut zadan s nasledujicimi parametry:

ARI AnOut 13, 8, 8, MP TepRozsah[0,0], NONE[O,0], 50000.000, 0.000, 50000.000, 0.000,
50000.000

Pokud bude pomoci modulu ARI_AnOut zadana hodnota rozsahu rovna O, bude se pracovat
s rozsahem 0 Q az 2000 Q.

Ze signald 8 az 15 kanalu Al pak Ize ziskat hodnotu odporu, ktera odpovida méfené teploté.
V zavislosti na pouzitém typu €idla je nutné nastavit v kanalu rozsah méfeni Cidla.

Typ éidla Rozsah [Q]
Ni1000 0az 2000
Pt1000 0az 2000
NTC 0 az 50000
Obecné odporove Cidlo 0az 2000 /50000 (dle rozsahu €idla)

V pfipadé pfipojeného €idla Ni1000 Ize ¢teni hodnoty odporu definovat nasledovné.

ARI AnIn 13, 8, 8, MP TeplotaR[0,0], NONE[0,0], 2000.000, 0.000, 2000.000, 0.000,
2000.000

Ziskanou hodnotu je pak nutné prevést na teplotu, napf. modulem Interpol s definovanou
pfevodni tabulkou pro dany typ cCidla.

5.5.2 Aktivni €idlo

Pfi pouziti pasivniho Cidla bude modul ARI_AnOut zadan s nasledujicimi parametry:
ARI AnOut 13, 8, 8, MP URozsah[0,0], NONE[0,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 100.000

Pokud bude pomoci modulu ARI_AnOut zadana hodnota rozsahu rovna 0, bude se pracovat
s rozsahem 0 V az 10 V ss. Maximalni rozsah Ize zvolit 0 V az 32 V ss.

Ze signalt 8 az 15 kanalu Al pak lIze ziskat hodnotu napéti, ktera odpovida meéfené teploté.
V zavislosti na pouzitém typu Cidla je nutné nastavit v kanalu rozsah méreni Cidla.
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Pro rozsah 0 V az 10 V vraci nasledujici pfikaz hodnotu napéti 0 mV az 10000 mV ss.
ARI AnIn 13, 8, 8, MP Umer[0,0], NONE[O,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 10000.000
Pro rozsah 0 V az 32 V vraci nasledujici pfikaz hodnotu napéti 0 mV az 32000 mV ss.
ARI AnIn 13, 8, 8, MP Umer[0,0], NONE[O,0], 10.000, 0.000, 10.000, 0.000, 32000.000

Ziskanou hodnotu napéti je pak nutné pfevést na teplotu, napf. modulem Interpol s definovanou
pfevodni tabulkou pro dany typ €idla (v pfikladu neuvedeno, nebot tabulka zavisi na typu
snimace).

5.6 Mechanické pretizeni serva

V pfipadé, Ze se servo nedostane na poZadovanou pozici, bude v pfislusném signalu 16 az 23
kanalu DI nastaven bit do hodnoty True. Hodnotu pretizeni Ize pfecist pomoci modulu ARI_DigIn.
Servu s adresou 1 odpovida signal €. 16 kanalu DI, servu s adresou 2 odpovida signal €. 17 kanalu
DI, atd.

ARI DigIn 13, 16, MP Overload, 0x0000

Ukazkova aplikace pro komunikaci se servy v siti MP-Bus je soucasti pfilohy ap0002_cz_xx.zip.
Jedna se o projekt s nazvem mpbus_pl cz xx.dso vytvorfeny ve vyvojovém prostiedi DetStudio.
Tento projekt je vytvoren pro fidici systém StartKit. Lze jej vSak zménit pro jakykoliv jiny Fidici
systém, osazeny sériovou komunikacni linkou, pomoci menu DetStudia ,Nastroje/Zménit typ
Stanice ..."

5.7 Reset poruchy serva

V pfipadé, Zze servo signalizuje (prostfednictvim kanalu DI) poruchu, lze |i resetovat
prostfednictvim signall 24 az 31 kanalu DO. Reset poruchy lze provést pomoci modulu
ARI DigOut. Servu s adresou 1 odpovida signal €. 24 kanalu DO, servu s adresou 2 odpovida
signal €. 25 kanalu DO, atd.

ARI DigOut 13, 24, 8, MP_ResetErr, 0x0000

Bit &. 0 proménné MP_ResetErr odpovida poZzadavku na reset poruchy serva s adresou 1 v siti
MP-Bus, bit €. 1 odpovida poZadavku na reset poruchy serva s adresou €. 2 v siti MP-Bus, atd.

Aktivaci komunikace provedeme pomoci modulu ARI Trig, kterym lze vyslat ramec do sité
ARION mimo periodu daného kanalu, nastavenou v definici modulu v tabulce Arion0 (kanal
digitalnich vystup pro DM-MPBUS je mozné obsluhovat pouze pomoci modulu ARI_Trig).

If QReset

ARI Trig 13, 3

Let QReset = False
EndIf

Pozor!

Zapsanim hodnoty True, do aliasu @Reset, se provede zapis do vSech signalt kanalu DO. Pokud
se v ramci aplikace pracuje také s ostatnimi signaly kanalu DO (typicky Adresace, Override open a
Override close), je jejich hodnota zaslana do sité MP-Bus taktéz!
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6 Dodatek A — Uréeni délky vodi¢u pro MP-Bus

BELIMO

Pripojeni MP-Bus
i sit se sklada z zilového vodice (ko-

munikace MP a napajeni 24 V). koncovy odpor.
. moznost pfipojeni max. 8 pohonl . délky vodicu jsou limitovany (vypocet pres Bus),
MFT(2) na sit. viz nize) - prifezem vodice.

zapotfebi neni ani specialni kabel ani

Délky vodicu MP-Bus

- druhem napéjeni

(AC 24V pres Bus nebo DC 24 V

- souctem dat vykonnu pfipojenych

pohond MFT(2),

Maximalni délky vodi€u pfi napajeni AC 24 V

Maximalni délky vodi€u pfi napajeni DC 24 V

L = max. délky vodi€a [m]

I
Gnd .
}EACZ“V AC 24V % 1
T T

R | N

15 125 12 5 125

pohon pohon pohon

DM-MPBUS
1 2 8

L = max. délky vodi€t [m]

. Gnd :
T@DCZ‘W DC 24V . i
. [ [ :
1i 12 5 125 12 5
pohon pohon pohon
DM-MPBUS 1 Py 8

Celkovy vykon pro dimenzovani pohonu MFT(2) [VA]

Celkovy vykon pro dimenzovani pohonu MFT(2) [W]

10000

Délka kabelu vs €inny vykon plati pro napajeni DC
(minimalni napéajeci napéti DC 24,0 V)

1 —— 0,75 mm*
| — ] 5 mm?

1,0 mm?
2,5 mm?

1000 %

100

délka kabelu [m]

100

0 10 20 30 40 50 60

¢éinny vykon [W]

70 80 90 100

Délka kabelu vs vykon dimenzovani plati pro
napajeni AC (minimalni napéti trafa AC 21,6 V)
0,75 mm? 1,0 mm? —
1,5 mm? 2,5 mm? |
E
>
©
e}
g
T—
2 \\\
@
©
1
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
vykon pro dimenzovani [VA]
U NVF24-MFT(2) je tfeba vykon pro dimenzovani nasobit
koeficientem 2.

(minimalni napéjeci napéti DC 24 V)

Délka kabelu vs ¢inny vykon platny pro napajeni DC

Uréovani maximalni délky vodice
Pfikony pro dimenzovani [VA] pouzitych pohont MFT(2) se
sectou a v diagramu se odectou potfebné délky vodice.

Priklad:
Na MP-Bus jsou pfipojeny: 1 kus NM...,
1 kus AM..., 1 kus AF... a 1 kus NV...

Celkovy vykon pro dimenzovani:
3VA+5VA+10VA+5VA=23VA

Z kAivky se odecte:

« pro kabel s vodi¢em ¢ 0,75 mm? vychazi:
« pro kabel s vodicem ¢ 1,0 mm? vychazi:
» pro kabel s vodiéem ¢ 1,5 mm? vychazi:
* pro kabel s vodi¢em ¢ 2,5 mm? vychazi:

kabel délky 25 m
kabel délky 33 m
kabel délky 50 m
kabel délky 85 m

Uréovani maximalni délky vodiée

Pfikony [W] pouzitych pohont MFT(2) se seétou a v diagramu

se odectou potfebné délky vodice.

Priklad:
Na MP-Bus jsou pfipojeny: 1 ks NM...,
1 ks AM..., 1 ks AF... a1 ks NV...

Celkovy vykon pro dimenzovani:

13W+25W+60W+30W=128W

Z kAvky se odecte:

« pro kabel s vodi¢em ¢ 0,75 mm? vychazi:
« pro kabel s vodicem ¢ 1,0 mm? vychazi:
« pro kabel s vodicéem ¢ 1,5 mm? vychazi:
« pro kabel s vodicem ¢ 2,5 mm? vychazi:

Maximalni délky vodicti pfi lokalnim napajeni AC 24 V (pfimo na misté)

Upozornéni: Pokud jsou pohony lokalné napajeny samostat-
nym transformatorem s AC 24 V, pak Ize podstatné prodlouzit
délku vodice viz tabulka.

kabel délky 60 m
kabel délky 80 m
kabel délky 115 m
kabel délky 200 m

vodi¢ § mm?

L = max. délky vodi¢d [m]

0,75
1,0
15
2,5

800
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7 Dodatek B — Servisni nastroje

Prostfednictvim modulu DM-MPBUS z produkce firmy AMIT |ze zadavat pouze data potfebna pro
ovladani pohonu, pfipadné Ize pohony adresovat. V pfipadé potfeby nastaveni jinych parametrd
Ize vyuzit servisni nastroje dodavané firmou Belimo (viz www.belimo.ch).
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8 Technicka podpora

Veskeré informace ohledné komunikace Fidicich systému firmy AMIT v siti MP-Bus, Vam poskytne
oddéleni technické podpory firmy AMIT. Technickou podporu muzete kontaktovat nejlépe
prostfednictvim emailu na adrese support@amit.cz.
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9 Upozornéni

AMIT spol. sr.o. poskytuje informace v tomto dokumentu, tak jak jsou, nepfejima zadné zaruky,
pokud se tyCe obsahu tohoto dokumentu a vyhrazuje si pravo ménit obsah dokumentu bez
zavazku tyto zmény oznamit jakékoli osobé &i organizaci.

Tento dokument muze byt kopirovan a rozSifovan za nasledujicich podminek:

1. Cely text musi byt kopirovan bez uprav a se zahrnutim vSech stranek.

2. V8echny kopie musi obsahovat oznaCeni autorského prava spole¢nosti AMIT, spol. sr.o.
a veskera dalSi upozornéni v dokumentu uvedena.

3. Tento dokument nesmi byt distribuovan za ucelem dosaZzeni zisku.

V publikaci pouzité nazvy produktd, firem apod. mohou byt ochrannymi znamkami nebo
registrovanymi ochrannymi znamkami pfislusnych vlastniku.
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